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1. Uvod

Regulétory ZP2.RE5 se pouZivaji v elektrickych servomotorech MODACT CONTROL.
Parametry regulatoru |ze nastavovat tlatitky na regulaoru nebo PC pocitacem, ktery se
propoji s regulatorem pomoci komunikacniho modulu.

2. Technické parametry
Napaj eci napéti:
e 230V + 10% -15%, 50-60Hz
Ridici signél:
- anaogovy 0/4-20mA
e logicky 230V - TEST kontakt z nadiazeného systému
(simulace poruchového stavu)
e MO, MZ stav koncovych spinati servomotoru
TP stav tepelného relé
MISTNI — pohon je fizen mistnim ovladanim
Vystupni signal:
silové vystupy2x relé 5A, 230V, jisténo pojistkou F1,6A
centrani porucha (kontakt KOK) - relé 5A, 230V
5x LED (nap§eni, porucha, nastav., otevira, zavira)
BRZDA - ovladaci signal 2mA (signa pro ptidavny modul)
CPT - poloha servomotoru 0/4 — 20 mA galvanicky oddéleno,
pasivni vysilag, napgeni 15— 30V, impedance zatéZze max 5000
Zpétnovazebni signal:
odporovy vysila¢ 100 + 10 000Q
proudovy vysila¢ 4 - 20mA (napi. DICONT CPT1)
Linearitaregulatoru:
0,5%
Necitlivost regulator u:
1-10% (nastavitelnd)
Chybova hlaseni:
rezim TEST
porucha vysilace polohy
prohozeny koncové spinace (PO PZ)
chybi ridici signdl (pouze pii pouZziti signdlu 4 — 20 mA)
servomotor byl vypnut v mezipol oze momentovym spinacem
servomotor je v mistnim ovladani
Reakce na poruchu:
porucha zpétnovazebniho vysilace - servomotor bez reakce,
chyboveé hlaSeni
chybi tidici signdl - servomotor do polohy dle nastaveni reakce
TEST, chybové hléSeni
rezim TEST - servomotor do polohy dle nastaveni reakce Test,
chybové hlaSeni
Nastavovaci prvky:
komunikacni konektor (pro piipojeni PC)
2x tlagitko pro nastaveni parametra bez pocitace
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Rozsah pracovnich teplot:

-25°C + +75°C
Rozméry:

75x81x25 mm
Upeviiovaci rozteg:

69x69 mm

3. Nastaveni parametra regulatoru pomoci funkénich tlaéitek

3.1 Zakladni predpoklady

Pro spravnou funkci reguldtoru je po namontovani servomotoru sregulatorem na
armaturu nutné nastavit parametry regultoru a spustit autokalibraci - nejlépe tehdy,
kdy je v potrubi, kde je servomotor s armaturou namontovan, pracovni médium.
Autokalibrace je automaticky proces, pii kterém regulétor zkontroluje vysila¢ polohy, smysl
ot&teni vystupniho hiidele servomotoru, prestavi hiidel servomotoru do polohy , otevieno” a
,Zavieno®, v téchto polohach zméii zpétnovazebni signdly, zméii setrvacnost ve smeéru
Lotevird" a, zavird" aulozi naméiené parametry do paméti regultoru.

Diive, neZ Ize spustit autokalibraci, musi mit servomotor pripojené a nastavené koncoveé
spinate a nastaveny vysilaé polohy. Pokud jsou jako koncové spinace pouzity momentové
spinace, pak musi byt zajisténo, Ze servomotor nebo armatura muze potiebny vypinaci
moment vyvinout.

Autokalibraci je treba spustit vzdy, kdyZ se zméni podminky, které mohou ¢innost reguléoru
ovlivnit — napi. pfi zméné sefizeni koncovych spinattu servomotoru nebo pii zméné
mechanickych vlastnosti armatury (napk. pii. dotazeni ucpévky, nebo pii zméné armatury).
Pokud jsou parametry reguldoru nastaveny diive, neZ je armatura se servomotorem
instalovéna na potrubi., pak po namontovani a po vpusténi pracovniho média do potrubi se
mohou vlastnosti soustavy zménit natolik, Ze je potiebné spusténi autokalibrace opakovat

Autokalibraci regulatoru nelze spoustét, pokud je hridel servomotoru v nékteré
z krajnich poloh a koncovy spina¢ je vypnut; autokalibrace by neprobéhla regulérné a
regulator by ohlasil chybu. Pired autokalibraci se proto musi servomotor nastavit — napr-.
ruénim kolem nebo mistnim ovladanim - tak, aby vystupni hiidel byl v mezipoloze (v
poloze, kdy servomotor normalne neni vypnuty Zadnym z koncovych spinaciz).

3.2 Nastaveni parametrd

3.2.1 Vstup do menu alistovani v menu

Dlouhym stiskem SW1 (cca 2sec) do doby nez se rozsviti Zluta LED D1
vstoupit do nastavovaciho rezimu

Po uvolnéni SW1 LED D1 ( Zlutd) blika ¢islo menu, LED D2 ( ruda) blika
¢islo parametru ve vybraném menu

Kréatkymi stisky SW1 listujeme v menu, kratkym stiskem SW2 vybirame
parametry ve zvoleném menu

Dlouhym stiskem SW2 aZ se rozsviti ob¢ diody zapiSeme do paméti vybrany
parametr ve zvoleném menu

Dlouhym stiskem SW1 aZ se rozsviti obé diody se po uvolnéni provede navrat
do provozniho reZzimu
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3.2.2 Nastavovaci menu

MENU 1 NASTAVENI RiDICIHO SIGNALU

D1(Zutd) 1* D2(rudd) 1* 4-20mA
2%  0-20mA
3*  20-4 mA
4*  20-0mA

MENU 2 NASTAVENI ODEZVY NA SIGNAL TEST A PRI PORUSE

D1 (Zlutd) 2* D2 (rudd) 1*  otevie
2% zavie
3* bez reakce
4*  napolohu ( pii potvrzeni natte aktudni)

MENU 3 NASTAVENI NECITLIVOSTI REGULATORU

D1(Zutd) 3* D2(rudd) 1* 1%
2% 2%

10* 10%
MENU 4 NASTAVENI ZPUSOBU REGULACE (vypinani v krajnich polohach)

D1 (Zlutd) 4* D2 (rudd) 1* ZPK,OPK (zavieno polohakoncova,

otevieno poloha koncovd)

2*  ZM, OPK (zavieno moment,
otevieno poloha koncovd)

3*  ZM,OM (zavieno moment,
otevieno moment)

4*  ZM, OPK (zavieno moment,
otevieno polohakoncovd)

5*  ZPN,OPN (xPN — zavieno, otevieno poloha
nastavena)

6* ZM, OPN (zavieno moment,
otevieno poloha nastavend)

7* ZPN,OM (zavieno poloha nastaven,
otevieno moment)

Regulace ,, na moment* znamena, Ze pri hastaveni vstupniho signélu pobliz krajnich hodnot —
pro signal 4-20mA je to do hodnoty asi 4,2mA a od 19,8mA vySe.- se hiiidel servomotoru
nezastavi pri shode vstupniho a zpetnovazebniho signélu, ale pokracuje v pohybu, dokud se
nezastavi piisobenim prislusného koncového spinace. Toto nastaveni se pouzije, pokud je
potreba bezpecné zajistit, aby se armatura v krajni poloze tésne uzaviela.

Polohy nastavené | ze zadavat pouze pomoci PC pocitace

Polohy ZON a OPN |ze nastavovat pouze pomoci PC pocitace programem ZP2 RE5
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MENU 5  AUTOKALIBRACE
D1(Aud 5*
D2 (rudd  neblika

Po spusténi autokalibrace LED D1 i D2 sviti trvale pokud neni proces
ukonc¢en. Po Uspésném dokonceni autokalibrace probéhne zapis namétenych
parametra do paméti regulatoru aruda LED D2 zhasne. V opacném pripadé
ruda LED D2 poc¢tem blikani informuje o zji&téné chybe.

Pri autokalibraci jsou do paméti regul &toru uloZeny namétrené provozni parametry:
poloha zavieno

poloha otevieno

setrvacnost servomotoru

aktivni Groven signalu tepelné pojistky

aktivni roven signalu TEST

agrwbdE

3.2.3 Chybové hlaseni pfi autokalibraci:

D1(Zluta) 5*
D2 (ruda) 3*  autokalibrace zatala na koncovém spini
porucha koncového spinace
4*  chybn¢ zapojeny koncoveé spinace
5*  chybné zapojeny, nebo vadny vysila¢ polohy
7*  §patny smér ot&eni hiidele nebo opacné zapojeny
odporovy vysila¢ polohy

3.3 Nastaveni default parametru

Pokud se regulator dostane do stavu, ktery chceme zrusit (provést RESET), napt. po prepsani
vétSiho mnoZstvi parametrii, je mozno provést ndvrat k zakladnimu tovarnimu nastaveni.
To Ize provést timto postupem:
1. vypnout napgjeni regulatoru
2. dtisknout SW1 aSW2 soucasné a zapnout napgjeni regul atoru
3. po cca 2 sec se rozsviti obé diody a po uvolnéni tlacitek prejde reguldtor do
stavu, kdy LED D1 blik& nepretrzit¢ aLED D2 je zhasnuta
4. dtiskem tlacitka SW1 nacca 2 sec serozsviti obé diody aregulator prepise své
nastaveni dle parametri ZAL OHA apo uvolnéni tlacitka piejde do nast. menu
5. stiskem tlacitka SW2 na cca 2 sec se rozsviti ob¢ diody aregul&or piepise své
nastaveni dle parametra doporucenych vyrobcem a po uvolnéni tlagitka prejde
do nast. menu
6. kratkym zmacknutim SW1 nebo SW2 regulator piejde do regul ace.

3.4 Provozni a chybova hlaSeni regulatoru pA regulaci

3.4.1 Provozni hlaSeni

LED D1 (Zlutd) pii regulaci a bezchybném stavu signalizuje stav regul atoru:
trvalesviti  regulétor reguluje
Zhasnuto regula¢ni odchylka v rozsahu pasma necitlivosti
6

PDF byl vytvofen zkuSebni verzi FinePrint pdfFactory http://www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

3.4.2 Provozni chybova hlaseni

Pokud se vyskytne chyba, kterou je schopen regulétor rozpoznat, rozepne kontakt KOK a
dioda D2 podava chybové hl&Seni poctem blikéni. V pripadné nastaveni odpovidajiciho
parametru v ,,Reakci OK* muZe relé KOK spinat dle tohoto kodu. Reakce regulatoru na
chybu je déna nastavenym parametrem , odezvanasigndl TEST".

D4 (Cervend) 1*  rezim TEST
2*  fidici proud pii rozsahu 4-20mA mensi nez 3mA
3*  chybapii autokalibraci - autokalibrace zacala na koncovém spin&ti
4*  vyvolan moment v mezipoloze (v poloze 10 — 90%)
5*  poruchavysilace polohy
6* porucha tepelné ochrany
7*  chybapti autokalibraci - smér ot&ceni
8 - 10* chybna provozni data

Po odstranéni pri¢iny chybového stavu pigjde regulator do regula¢niho rezimu.

*) Koncovym spinacem se rozumi polohovy nebo momentovy spinac servomotoru, zapojeny
tak, aby zastavil pohyb servomotoru v daném smeéru. Regulator ZP2 pri autokalibraci zmeri
Zpétnovazebni signal, pri kterém koncové spinace vypnou servomotor (pro oba smery pohybu)
a velikost signalu zapiSe do pameti jako parametr. Pri regulaci se stav koncového spinace,
ktery odpovida zvolenému smyslu pohybu vystupniho hridele servomotoru, trvale sleduje.
Pokud dojde kvypnuti servomotoru koncovym spinacem v jiné poloze, nez jakad odpovida
poloze Zji&tené pri autokalibraci, regulétor tento stav vyhodnoti jako chybu. Tento stav miize
vzniknout napriklad tehdy, kdyZ je jako koncovy spinac¢ zapojen momentovy spinac¢ a pri
regulaci se zadre armatura.

**) Pokud se pouzije dvoudratovy proudovy vysilac, napr. DICONT typ CPT1, pak tento
vysilac je pri obvyklém zapojeni napajen zregulétoru napetim 24Vss. Typ vysilace polohy
(odporowvy/proudovy) se nastavuje automaticky pri autokalibraci.
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4. Nastaveni regulatoru pomoci PC programu.

4.1 Hlavni okno programu

Monitorovani - zobrazeni provoznich Udaj pohonu s reguléorem
Parametry - zobrazeni parametru regultoru, zapis default nebo zaloznich parametra
a spousténi autokalibrace

. ZPZ_RE5 ¥ 0.0.0.2 _ 0] x|
Soubor  Motor  Servis  Mastaveni  Mapoweda

—k anitarosani —Farametry
rPaloha— "Snimaé— —Chyby
|'|4.2 am e o g
md, O ST Ridicl signdl  [Xup
—Ridici signal 3 [~ Ridici signal Reakee TEST [oieyiral |
14.1 i
i 0 [T Autokalibrace
2 [~ Momernt e |0+2Z polaha K =l
—hdotor 0 [~ Snimat Reakce OF. sdrusend chyba j
= FOr [eon + ML Vijstup CPT |
0 [~ Smér otateni IDM'ED i, j
—Watupy & wistupy 0 [~ EEFROM Urowveri TEST Iaktiw'" 1 |
[~ TEST [ M2 v OK 1] [~ Rak - a
Crove TP i =
TP [~ MO [ BRZDA 0 I Paamety foven | aktivni 0 I
v DALE. Necitivost [%] [ —
Sepnuti relé —Autokalibrace
FZ |2 ¥10 e ani 3
| Muloyan | START | |Ukonéena OK
rall o
—Las chodu —Hedimy —Zapzat parametny
[T Mastaveni [ Mizstni
IEI hID wlDm | Hulowand | I~ PC Zéloha | Default |
| RUN | coMi | o4 | se@eS2e | 30.04.03 | 0-00002-03 | 29.04.03 | |

4.2 Spodni stavova radka

stav komunikace s regul &torem a nastaveny sériovy port
verzi firmware regulétoru

vyrobni ¢islo pohonu a datum montaZe regul &oru na pohon
vyrobni ¢islo a datum vyroby regulatoru

servisni méd programu

4.3 Menu programu

Soubor - prace s parametry
o Otevrit - natteni parametri ze souboru a jejich zobrazeni v okné Servis

o UlofZit - vycteni aktudnich parametra z regulatoru a jejich uloZeni do souboru
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o Tisk - vyc¢teni aktudlnich parametra z regulétoru ajejich tisk
o Konec - ukonéeni programu

Motor - ovladani motoru pohonu

Motor 2| |

Zavirat | Zastavit | Otevirat |

Servis - piehled parametri regulatoru (jejich zménu a zapis v servisnim maédu)

[ servis 2 x|
Soubor
—Farametny —wirobni Gdaje
P arametr [ek.  |Hes | [ atum zmény 00403
Poloha 0 K [abs] 0343 Pozledni zména FC
Foloha £ K [absz] 135 gy Wirobni Giglo regulatory | 0-00002-03
FPoloha 0 M [abs] 931 0343 D atum vimoby requlatoru | 29.04.03
Poloha £ M [abg] 135 gy Wirobni Giglo pohonu JE98529
FPoloha Test [0.1%] 0 0000 D atumn montaZe na pohon | 30.04.03
Fufbd 4 [abs] 164 00&4
Pufbd 20 [abg] 364 0360 Zapzat |
FParametry 1 1] ]
Parametrp 2 4 04
Setrvacnost [0 %] 24 18
Mecitlvost [0.1%] 10 (a4,
Mecitlivost vnitfni [0.1%] 10 (a4,
Adreza 1 ]|
Masky Chyb 1 255 FF
tagky Chyb 2 255 FF
tagky Chyb Stop 1 244 Fd
tagky Chyb Stop 2 255 FF
Wiyh Stop [s] 3 03
krok [0.015] 3 03
Setr Dobéh [0.07] 100 B4
Fozdil smérd [absg] 32 20
0d kraje [0.1%] 10 04,
Zapsat | Zapzat zélcuhul i Sharno

Vyznam parametra je uveden v napoveéde programu.
Nastaveni - parametry programu (jazyk, sériovy port, adresa regulatoru)

Néapovéda - vyvolani této ngpovedy, kontextoveé sensitivni napoveédy ainformaci o
programu
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Nastaveni 2lx

—JlazvksLanguage— Adresa

v Ceshy Adr Ped W Epoh, W Ereq.
i~ English 1 0.04 3698529 0-00002-03
—Komunikace

||:|:||'~"| 1 vI
Fiestart | I1 Hledej :

ak. | Starno

~r 7

Podrobnéjsi udaje ke kazdému Udaji a ovlddacim komponentam v oknech programu
ziskate po vyvolani kontextové sensitivni napovédy:

stisknutim pravého tla¢itka mys nad vybranou komponentou
stisknutim Shift+F1
vybrani polozky "Cotoje?" v menu napovéda

stisknutim otazniku v horni listé oken
a nadsednym kliknutim levym tla¢itkem mys s kurzorem (otaznikem) na vybrany

udaj.
3] @O B2 TRI1
=
i N o=a|
%8 T T U
S=UC
H &2
o — 3
[G=T SR

[E7S ;%g %%; = RES
SR = ==

S
51 5

H

RE1

Rozmisténi souéastek na desce regulatoru ZP2 RES
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Schéma zapojeni elektrického servomotoru MODACT CONTROL MT (akce Schen Tou)
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Schéma zapojeni elektrického servomotoru MODACT CONTROL MPS (akce Schen Tou)
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