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UVOoD

Vyrobce servomotori MODACT MO a MT eektronicky fizenych, nabizi inteligentni
servomotor nové generace. Rozdil je predevsim jak ve spolehlivosti, tak v moznostech pro
projekci i pro sefizeni ptimo v mist¢ pouziti. Potreboval-li diive uZivatel servomotor
nastaveny na zcela ur¢itou hodnotu vypinaciho momentu, musel tuto piedem presné udat ata
mu byla nastavena na setizovacim zatizeni ptimo u vyrobce. Pokud potieboval seridit cokoliv
kromeé nastaveni polohovych, resp. signaliza¢nich spinact, opét se musel obratit na vyrobce.
Servomotory MODACT Moxx nabizi spotiebiteli novou moznost jak uziti, tak serizeni.
PredevSim nabizi, aby s spotiebitel sam zvolil dozZitost konfigurace servomotoru podie
potieby Ulohy, kterou pravé iesi. Pokud se situace zméni, at’ jiZ nevhodnou projekci nebo
zménou provoznich podminek, je mozno konfiguraci zménit. Elektronicka stavebnice ZP 3
umoziuje sestavu usporédat i dodatecné tak, jak spotirebitel potiebuje a to i v pripade, Ze
puvodni objednavka nebyla spravna. Jedinou podminkou této Upravy je, Ze musi zistat
vypinaci moment zatizeni v rozmezi 60 az 100 % mozné hodnoty nastaveni zakoupeného
servomotoru, dale pouzitelna rychlost prestaveni byt bud’ blizka zadanym parametram nebo
musi mit konkrétni zatizeni moznost pouziti tak zvaného krokovani, tedy preruSovani chodu,
aby zpomaleni bylo mozno uskutecnit nespojité.

Zcela noveé je feSeno nastaveni spravnych vlastnosti servomotoru je jegjich sefizeni. UZivatel
ma Vv soucasné dobé tii zékladni moznosti. NgpohodIingjsi a nejpresnéjsi je pomoci PC
komunikace pii pouZiti specielniho software, ktery vyrobce prodavd Dalsi zpisob je za
pomoci rucniho programovani, ke kterému je vSak potiebné zaskoleni instalatora priblizné
v ¢asovém rozsahu jednoho dne. Stejnou ¢asovou ndrocnost ma zatim posledni zpusob ato je
komunikace se servomotorem pomoci IrDA komunikace, jak je spotiebitel v souc¢asné dobé
zvykly napt. z domacich spotiebici typu TV, videa a podobné.

V&echny nabizené zpusoby maji v sob¢ skryty dalsi funkce, které predevSim zjednodusi
obsluhu a hledani zavad hlavné Gdrzbé a obsluze téchto pristroja.

NejdalezitejSi prednosti je ae novafilozofie jak v sefizovani, tak v zapojeni servomotorul.
Dosud musel spotiebitel ke spréavné funkci specielné propojit mikrospinace v samotném
servomotoru, jejich spinaci funkci vZdy ne nejjednodussim zpusobem sefidit a dale pomoci
mnoha vodi¢a tyto signaly privést do fidiciho mista Nyni potiebuje pouze spréavné
naprogramovani servomotoru, maximalné téi prament vodicu pro spojeni stidicim mistem a
pokud je potieba dal&i komunikacni signdly, pak navic potiebny pocet dvojic komunikagnich
signai. Reverzatni stykace a tepelnAd ochrana motori je standardnim vybavenim
servomotori, alejak projektant, tak uZivatel s mohou zvolit i variantu bez této vybavy.

V této piirucce budou popsany postupy serizeni a diagnostiky servomotoru jak pomoci PC
komunikace, tak pomoci komunikace pomoci dvou mikrotlacitek a komunikace pomoci
displgje, ktery muze byt soucéasti servomotoru, coZ vyrobce doporucuje, tak pomoci jinych
principu, které budou dédle popsany.

Zarizeni je velmi spolehlivé, mak dispozici Fadové vice moznosti, neZ na kter € byl dosud
uzivatel zvykly. Aby se tyto vlastnosti co nejvice vyuZily, je tieba provést pied jeho
nasazenim do provozu presné nastaveni odpovidajici jeho vlastnostem a zegména
technologii, ve které je vyuZivan(za piedpokladu, Ze byl pro dané konkrétni pouZiti
spravné vytipovan a objednan).

Toto sefizeni je mozno ve vétdSing pripada provést pomoci pokyni, uvedenych v tomto
materidlu. Uplné moznosti je viak mozno ziskat pomoci za3koleni u vyrobce, nebo pouZzitim
jeho sluzeb nebo sluzeb jeho servisni site.

Vyrobce pigje spotiebiteli mnoho let uzivani pristroje k jeho plné spokojenosti.
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Popis sestavy reqgulatoru ZP3.

U provedeni oto¢ného viceot&kového servomotoru skrytim IP 67 (piipadné IP 55, ktery se
[iSi jen pouzitym motorem) a fizeného reguldtorem ZP3, je cela sestava reguldtoru umisténa
ve dvou vnitinich prostorech servomotoru.

Ve svidé svorkovnicoveé skiini je umistén modul zdroje ZP3_ZD 3 najehoz predni stran¢ jsou
umistény svorkovnice J1 pro piipojeni napdeni(PE, PE, N, U, V, W,), svorkovnice J2 se
vstupy fidicich signéla pro dvoupolohovou regulaci(N230, N60, O, C) asvorka TST pro tidici
signd TEST. Ddle je zde svorkovnice J3 svystupy signalizacnich relé(SQ 1 — SQ 4) arelé
READY s pirepinacim kontaktem reagujicim na chyby, véetné vypnuti dalkového (prepnuti na
mistni) ovladani, svorkovnice J4 s aktivnim(COMM, LOOP-) a pasivhim(LOOP-, LOOP+)
zpétnovazebnim signdlem (, CPT*) a se vstupem analogového signau pro tiipol ohovou(GND,
IN) regulaci. Po stranach této svorkovnice jsou umistény propojka BAT pro vypnuti
z8ohovaci baterie pii skladovani, a v novéjSim provedeni propojka U/l pro prepojeni signdlu
»,CPT* na napétovou verzi 0-10V. V pripad¢ pouZiti sady pridavnych relé P1 — P4 je jgich
svorkovnice umisténa vodorovné pod svorkovnici J4. V prostoru za modulem zdroje je
umisténa stykacova jednotka(vcetné tepelné pojistky F) a modul elektrodynamické brzdy
ZP3 BR. Na piedni strané¢ desky modulu zdroje jsou ddle umistény signalizacni diody PWR a
OIC, komunika¢ni konektor COM pro pocitacové nastavovani, tlacitka SW1 a SW2 pro rucni
nastavovani a pojistky T1 a T2. Na zadni stran¢ je umistén zdroj, propojovaci konektory, Sest
programovatelnych relé(ctyii signalizacni, dvé ovladaci) a relé READY reagujici na chyby
systému. Ovlédaci relé jsou od vyrobce jiz pevné piipojena na vykonné prvky(spinaci relé,
stykace, motory), ostatni maji vystupy vyvedeny na svorkovnici J3. U provedeni bez
zabudované stykatové jednotky(modul zdroje ZP3 ZD 4) je tato umisténa mimo servomotor
v misté dle potieby a moznosti zakaznika. Na panelu modulu zdroje tedy neni v tom pripadé
vidét tepelna pojistka F, svorky O a C dvoupolohového ovlédani, je doplnéna napgjeci svorka
UM, jsou pieznaceny svorky relé SQ1 a SQ2 (A, B, C, D). Tato relé jsou ngpojena piimo na
ovlé&daci relé a doplnuji tak a umoziuji spolu s Upravou programu funkci bezstykatového
ovladani a piidana napgeci svorka UM. Na vngjSi horni ¢asti této skiiné je umistén modul
spiepinati pro  dakové ovl&dani (polohy ,D&akové‘(dvou a tripolohova regulace),
,Vypnuto* a ,Mistni*) a mistni ovladani (polohy , Otevrit* a ,Zavrit") propojené kabelem
s modulem fidici jednotky.

V horni vodorovné skiini servomotoru jsou umistény: modul fizeni s modulem regulétoru
spiidusnymi ¢idly a kabelovym propojenim, modul snimani polohy a momentu, snima¢
teploty a spinat topeni. Nacitani polohy a smyslu otéteni zgjist'uje ozubené kolo na vystupni
hiideli servomotoru, nacteni velikosti vypinaciho momentu potenciometricky snimat ve
spojeni s modulem snimact polohy a momentu(ZP3_S28 nebo ZP3_S28T). V bo¢nim otvoru
této skiing je umistén modul displeje(ZP3_D2), pripadné sinfrasnimacem(ZP3_D2 IR) pro
dakové ovladani pomoci IrDA ovladate ZP3 RC, které jsou napojeny na modul
snimacu(ZP3_S28) respektive na modul fidici jednotky(ZP3_RJ 12-staré provedeni, ZP3_RJ
20F nebo FC-nové provedeni). DalSimi moduly jsou vlastni fidici jednotka ZP3 RJ 12
smodulem reguldtoru ZP3_REG 6(bez CPT), nebo ZP3_REG6C(s CPT) nebo nov¢jsi fidici
jednotka ZP3_RJ 20F(bez CPT), nebo ZP3_RJ20FC(s CPT) + modul regulétoru ZP3_REG6.
Ve starém provedeni jsou tedy obvody CPT umistény v modulu reguldtoru, u nového
provedeni jsou obvody CPT umistény na modulu fidici jednotky. Na této fidici jednotce se
ddle nachézeji konektory pro piipojeni dalSiho displeje, reguldtoru, snimate, zdroje a
propojovaciho kabelu bud ZP3 KOM nebo komunikaéniho modulu ZP3 232(485) pro
propojeni spocitatem pii provadéni nastavovani parametri. Na posledni konektor je
piipojeno dadlkové-mistni ovliadani. Na spodni strané drzaku fidici jednotky je umistén modul
spinace napdjeni topného odporu ZP3_TOP ovladany ¢idlem na modulu snimace polohy a
momenti. Moduly jsou mezi sebou propojeny vicezilovymi kabely. Nastavené parametry pri
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ztraté napgjeciho napéti udrzuje zalohovaci baterie ZP3 BAT1 (nebo ZP3 BAT2 dle
poZadované Zivotnosti) pripojena pres konektor na modul snimact ZP3_S28, kterou Ize pro
piipad delSi doby skladovani vypnout propojkou BAT v horni ¢ésti piedni strany modulu

zdrojoveé desky.
PWR a 0/C-konirolky 4 — aktivu, pasivni
napijeni a chodu - L
Bat-odpojeni otevieno - zavieno, Ridici signal
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Obr.2 Modul snima¢e ZP3_S28T
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Pripojeni PC pres vnitfni ne ho vnéjsi
rozhrani R5232,
neho komhinaci 485 vnitfni+R5232

vhEjJEL, pripadné pres rDA

Pripojeni zdrojové Pripojeni
jednotlcy dalgiho displeje
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YViztup zpé movazehniho siznalu: akHvni-pasivmi

Pripoieni modulu . Alistni ovladani®

Obr.3 Modul ¥idici jednotky ZP3 RJ20FC bez regulator u
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PFipojeni
Fidiciho
signalu

Obr.4 Modul ¥idici jednotky ZP3 RJ20FC sregulatorem
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Seznam chybovych hlaseni na displéi:

Er 1 - ztrata polohy

Er 2 - porucha momentového snimace

Er 3 — nepiitomnost jedné faze

Er 4 — porucha tepelné pojistky

Er 5 — chyba poradi fazi

Er 6 — chyba komunikace se snimacem polohy

Er 7 — chyba komunikace s regulaorem polohy

Er 8 — chybi napétovy analogovy ridici signdl 0-10V, piipadné je obracena polaritu

Er 9 — chybi proudovy analogovy fidici signd 4-20mA, nebo je mensi nez-li 3,0mA, pripadné je
obrécena polaritu

Er 10 — malé napéti nebo odpojena zdl ohovaci baterie

Er 11 — porucha ot&ceni servomotoru

Er 12 — chyba momentové tabulky

b 26 — servomotor bez napgj eciho napéti, otevicen 26%, data drZi zalozni baterie(b)

TEST — aktivovan fidici signd TEST na svorce TST(porucha piipojeného zarizeni), nebo Spatné
nastavena Urove fidiciho signdlu TEST (High nebo Low - viz bod 116)

Pozn.:Pokud se vyskytnou chybova hlaSeni s vy&Sim ¢islem, a pii dalSich resetech odpojenim Unap

nezmizi, je nutné konzultovat dodavatele.

Relé READY - podle vybéru svorek reaguje na kazdou chybu rozepnutim nebo sepnutim piepinaciho

kontaktu(véetné vypnuti dalkového ovladani).

PROVOZNI HLASENI zP3

Poloha otevieno 100%

39 Poloha servomotoru -1gd vypnuto momentem
39%(rozsah 0-100%)

Poloha otevieno 100%
D Poloha zavieno 0% | D |:| vypnuto polohou
vypnuto momentem

|:| Poloha zavieno 0% E E 5 E Aktivovan fidici signal
vypnuto polohou TEST

CHYBOVA HLASENI| zP3

E - ‘| Chyba komunikace s regulatorem polohy
Fr | Ztréta polohy
E E| Chybi napétovy analogovy Fidici signél,
r o MNP .
Fr O Porucha momentového snimade pripadné ma obracenou polaritu
E EI Chybi proudovy analogovy fidici sign4,
Fr 4 Chybijedna faze r nebo je mensi nez 3mA(pfi rozsahu 4 -
20mA ), pfipadné méa obracenou polaritu
E |_| Porucha tepelné pojistky E r | |:| Malé napéti zalohovaci
r baterie
E - 5 Chyba poradi fazi E - | | Porucha ota¢eni servomotoru
Chyba komunikace se snimacem . .
Fr kR oolohy Fr D Ztrata dat momentové tabulky
Servomotor bez napdjeciho napéti
|:| EI EI 26% otevreni armatury, data drzi
zalozni baterie(b)
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.Nejcasté|Si zavady a jejich odstranéni

Pokud dojde pti provozu, nebo ozZivovani servomotoru k néjaké zavade, piekontrolujte
nejprve zda jsou spravné nastaveny vsechny ovlédaci prvky a spravné naprogramovany
provozni parametry. Pokud se Vam nepodatilo chybu nal ézt postupuijte podle nasledujicich

pokynt

ZAVADA

ODSTRANENI

Na displgji stiidavé blika poloha a
chybové hlaSeni ER 1

Servomotor nebyl doposavad sefizen, nebo byl vypnut
(v¢éetné za8lohovaci baterie). Provést nastaveni dle ndvodu
v menu AUt

Na displgji stiidavé blika poloha a
chybové hléSeni ER 3

Provést kontrolu napgjeni na svorkovnici J1 (chybi jedna
napéjeci faze)

Na displgji stridavé blika poloha a
chybové hlaSeni ER 4

Chyba tepelné pojistky, provést kontrolu

Na displgji stridavé blika poloha a
chybové hlaSeni ER 5

Provést sesouhlaseni poradi fézi napgeni dle navodu
v menu Aut

Na displgji stridavé blika poloha a
chybové hlaSeni ER 7

A) Systém je chybné nakonfigurovan — zapnut anal ogovy
regulator, ktery neni osazen. Opravit konfiguraci v menu
reG

B) Porucharegulétoru, zavolat servis

Na displgji stiidavé blika poloha a
chybové hléSeni ER 8

Chybi napétovy analogovy tidici signa 0-10V, ptipadné
je obrécena polarita.
Provést kontrolu piipojeni na svorkovnici J4

Na displgji stiidavé blika poloha a
chybové hléSeni ER 9

Chybi proudovy analogovy fidici signdl 4-20mA, nebo je
mensi nez-li 3mA pripadné je obracend polarita. Provést
kontrolu na svorkovnici J4

Na displgji stridavé blika poloha a
chybové hlaSeni ER 10

Vyhitéd zélohovaci baterie, vadné pripojeni konektorem,
obracena polarita. Po kontrole provést vyménu za novou.
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Nastavovani parametra ser vomotor u.

A) Rugng tlagitky SW1 a SW?2

Pri tomto nastavovani pouzivame tlagitka SW1 a SW2 piistupna po odmontovani vika svorkovnicové
skiing. Umisténa jsou v horni ¢asti desky zdroje a silovych prvki. Menu, jednotlivé kroky, stav
parametri a pribéh jgich nastavovani sledujeme na displgii umisténém v okénku v horni ¢asti
servomotoru. Servomotor je dodévan s odpojenou zaloZni baterii, pokud si zakaznik nevyZada jinak.
Zivotnost zalozni baterie je dle poZadované velikosti 3000 hodin aZ Slet pii odpojeném napéjecim
napéti. Nutno sledovat(chybové hl&Seni ER10), zvI&Ste pii skladovani servomotoru avéas vymenit (pri
pripojeném napdj ecim napéti bez ztréty dat).

Pri nastavovani tlagitky vyuzivame bud’ kratkého stisku oznatované v textu jako SW1T a SW2T, a
nebo dlouhého stisku oznageného v textu jako SW1L a SW2L (cca 2 aZ 3 sec, t.j. tak dlouho, dokud
se Udg) na displgji nezméni, nebo se neobjevi potvrzeni zmény dvojteckou). V zésadé krétké stisky
SWI1T pouzivame pii piechodu z jednoho menu do druhého a mezi jednotlivymi kroky, SW2T potom
pro vstup do 1l.kroku v menu a zmény parametri v jednotlivych krocich. Dlouhé stisky SW1L
pouzivame pro prechod do nastavovaciho reZzimu, navrat z parametru, ¢i z kroka do zékladniho menu a
pro opusténi nastavovaciho reZzimu ze z&kladniho menu do provozniho rezimu, a SW2L pro potvrzeni
Zmeny parametri, u kterého se pri déletrvgjicim stisku po objeveni dvojtecky miZze vyuzit funkce
»autorepeat” .

Mimo manudni zmeny informaci na displgji probihgi tyto nékdy i automaticky (v grafickém
vyjadieni ¢arkované ohranicéeni, jednosmeérna Sipka a pismeno A), piipadné se znaky vzgemné stiidaji
(¢arkované ohraniceni, obousmérna Sipka a pismeno S).

I1Sefizovani servomotor u na ar mature za¢iname vzdy v mezipoloze!!!!
Servomotor je dodavan piedevSim sodpojenou (viz text vySe) zélozni baterii. Jeho uvedeni do
provozu zatneme tim, Ze baterii ptipojime propojkou BAT na panelu svorkovnicové skiing. Na
displgji servomotoru se na cca 1 sec objevi ndpis rES a poté b O(b 100). Nyni piipojime nap§jeci
napéti, po kterém se objevi bud’ Er 1, piipadné oznateni jiné chyby, které problikédva s 0 nebo 100. Po
odstranéni jinych chyb(kromé Er 1) miZeme zait se sefizovanim. V piipadé, Ze na displgi zastane
rES nebo Er neblikd, pripadné problikava sjinou hodnotou nez-li bO nebo b100, je nutné provést
novy restart systému odpojenim napgeciho napéti i zalozni baterie, a naslednym piipojeni po
piestévce trvgici déle nez 1(2) minutu. MiZeme provést i obréceny postup, t.j. nejdiive pfipojime
napajeci napéti ateprve pozdgji zalozni baterii. Zasadné ji ale musime pripojit negjpozdgji po ukonéeni
nastavovani parametri, abychom v pripadé odpojeni Un neztratili jiZ zapsana data.

Postup sefizovani:

Systém MENU ZP3 se skl&da ze sedmi podmenu (viz.graf.), které umoziuji vybrat vzdy jednu
skupinu parametri atu editovat a nastavovat tim provozni vlastnosti. Postupnym listovanim | ze tak
projit a nastavit vdechny provozni parametry. Menu i jednotlivé kroky 1ze pieskocit a provést zménu i
jednotlive

|. Z&kladni &ast

1. Zapneme baterii a piipojime napajeci napéti.

Objevi-li se na displeji rES a Erl, ktery problikava s 0 nebo 100, odzkouSime jesté smysl otéceni

mistnim ovladanim.Je-li smysl otaceni v porédku(na zavieno se ot&si ve smyslu a na otevieno proti

smyslu hodinovych rucgiéek), maZzeme piistoupit k nastavovani (viz bod I1.Menu AUt ). Toci-li se

pohon obrécené proti poZzadovanému smeru(tato situace by neméla nikdy nastat), pouZijeme obdobny

postup dle bodu 2) stim, Ze krok ¢ musime po AUt sami nastavit pomoci SW2T. Po kazdé Upravé je

nutno sledovat informace na displgji, a reagovat na né odpovidajicim zpasobem dle dalSiho textu této

prirucky.

2. Objevi-li se nadisplgi chybové hldSeni Er 5 (musi opét problikévat), nesouhlasi v tomto pripadé
sled fézi se smyslem otaceni, pohon se automaticky zablokuje a nereaguje na ovladani(zabrani se
tak automaticky moznym kolizim).
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Sesouhlaseni sledu fézi a smyslu otéceni provedeme nasledovné:

a) prohozenim piivodnich vodi¢a napgeni ze sit¢é na svorkovnici J1 panelu zdroje ve
svorkovnicové skiini servomotorul.
b) programové nastavovacimi tlagitky SW1 a SW2 vZdy, kdyZ provadime prvni sesouhlaseni

fézi po zapnuti zaloZni baterie a po piipojeni napdjeciho napéti (pripadné dalSi sesouhlaseni — z&lozni
baterie jiz byla trvale piipojena — korekci miZzeme provést jak tlagitky, tak i pocitatem - viz navod
k nastaveni pocitacem), nebo v pripadé problému v b.1)-toéi se obracené:
- prepinat mistni- dalkové ovladani prepneme do polohy vypnuto - stiskneme SW 1L aZ se na displgi
objevi AUt, ktery se v tomto pripadé automaticky prepne na c(close) - stiskneme SW2L aZ se objevi
dvojtecka, a motor se musi roztocit na opaéhou stranu t.j. na otevieno. As po pal aZ jedné otéice
tlagitko pustime, pohon se zastavi, regulétor rozpozna nespravny smysl otaceni a automaticky provede
sprévné pritazeni stykagu pro smér zavieno i otevieno (sesouhlasi smér otaéeni se sledem fézi), a poté
automaticky rozto¢i pohon ve spravném smyslu (na stranu zavieno bylo-li nastaveno c¢). Dalsim
stiskem SW 1L pohon zastavime, a zarovei tim informaci o spravném priifazeni stykaci ke sledu fézi
zaznamename do pamgti. Zastavit

ZAKLADNI MENU ZP3 L0 oo g)AF/\ng\ r;f;zeme rovnéz - stiskem
oF potohs sevens 1 pro  zaznamenani je
m swiL SEtr - zméfeni setrvaénych hmot ﬂutny Stlg( S\NlL . I,Z’Ote,,f)bj,eVI-“ %
swi M or ) ians moment goon na displeji chybove hlaseni Erl s
~— M AUE [ __sm» TS —— problikavanim,  miZeme déde
050 - 100 - vyp. mom. otevieno-% pokracovat v nastavovani parametri
T 0o o dle bodu I1.Menu AUt. Pokud by se
a1 10.90 - stida krok rezimu pohon pii ¢ neroztocil(pohon muze
tE - reakce na signal TEST bYt Vv poloze 100% a nastaven na
- \ J swor :bs/rEL - absolutni/ relativni nast. - Vypl,nénl’ polohou)’ pf’epneme n?
<~ P—{ L S oo o pocre e vesm amug]  OLOPEN), @ provedeme sesouhlasen
- t 0.1-20.0 - ¢as blokace momentu Vyé uvedenym Zpﬁwbem S tl,m
swit 11-(-, ¢, 0, co) - funkce okna blokace I’OZdﬂ em, 26 é| nHOS[ pOhOﬂU Je
Ilc-(xx) - poloha blokace okna zavira Opaéné. Obdobné to platl’ Za‘finéme_
Ilo-(xx) - poloha blokace okna otvira I | pf'l Opl‘a\/é g aju féZi S funkCi
‘ A [T o(open). Teto situace by nemela
4&/\— r E |:| SwiL > 1d I(d) ' - vzest./ sest. charakter ni kdy naStat VZhI edem k Vy%
- S1-10 - nesilivost uvedené vété o sefizovani pohonu
s =) - preguiace v mezipoloze. Netoci-li se pohon ani
s A | S s[oe ot st resaven v tomto pifpadg, Ize pohon , nauit®
|_| E |_| - LoAd -nadteni zakl. nastaveni Sprévnému Srnyslu ot&eni ru¢nim
SWI1T rSEt - zapis default nastaveni k0|em Pf'l naﬂa\/enl, C(O) a trva|ém
Y AbS/EL - absolutni/ relativnilnast. QE $|§<u SVVZL po ObJ evenl' dvojte(":ky
o A | T2 §|  otocime nekolikrét rugnim kolem ve
“ rELE J—3 s3ro_ nasav umcereess_|55|  SMEU zavird(otvird), aby se hiidel
swir sipe -msaviunkeress |S3] pootocila o pal aZz jednu otéku.
Y swor S ‘Za“f:;‘;.”:;?:.o) Potom pomoci §\N1L vxskole’nje
&\_ 5 E r _ SwiL > C OH - SEt - zakladni nastaveni Z menu ,a OdeOUSIme V prlpwel z€
- A1-255 - adresa tyto zasahy nepomohou ani po
swi RN T opakovéni, je nutné konzultovat
A b oFF (on) - brzda vyp/zap Vyrobce
P _EEP fme ST
termostatu
gNlT—I ySwiL |
Swal SWxL - zmacknuto tla¢itko x na cca
> El 9 SWHXT - zmacknuto tlacitko x kratce
9
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Nastaveni zadkladnich parametri menu AULt.

Toto menu slouZi k provedeni z&kladniho sefizeni a nastaveni provoznich parametrii servomotoru
vybaveného elektronikou ZP3. Nastavenim parametria tak uréime zptasob chovani servomotoru na
zaklade ¢innosti ovladacich relé rizenych programem tohoto systému ve vazbé na vstupné vystupni
data jako vypinaci kontakty momentové a nebo jako momentové a polohové v sérii. Na moment

MENU AUTOKALIBRACE

SWI1L SWIT

tE-

P

chyb, které je schopen program zachytit.
Jsou-li tedy faze sesouhlaseny se smyslem otaceni, mizZzeme pied stiskem SWI1L pii Erl po piepnuti
»,Dakové' na ,Mistni“ ovladdani odzkouSet spravny smyd otééeni servomotoru. Je-li smysl ota&ceni
v poradku, objevi se po stisku SW1L menu AUt, dalSim stiskem SW2T 1.krok —zaviré c/otviré o,
kde stiskem SW2L muzZeme rovnéz vyzkouSet spravny smys otateni servomotoru. Do 2. a daSich
kroka se dostaneme stiskem SW1T.
Pro dal3i nastavovani je treba se nejdiive dostat do kroki Cl a OP, kde nastavime parametry nat (tj.
vypinani momentem), a dée velikost vypinaciho momentu ve smérech C a O na hodnotu 50 (tj.
vypinani od momentu 50% Mim).

swaL
- -- - -
SWiL
Er Guor [ FS{AUE st c
-t - - -t ? e — Sesouhlaser
swiL|  Smys
otagek
LT T SWiL SWiL
Er | i » HUE |« Er |
-at! L
S + swaT
vy
Zavi
c 39 |e2zr o o35 | G
* SWI1T
SW1T
SWI1T Nastaveni go\ohy zavae4no,/
Fcl P o | GEEr | penpeerncemeen
SWiT T
y
[ | P > SwaT - [ | I: Xzsgn:g(%lnz?:nie zavieno na polohu
SWIT
SW2T Vypinani v poloze otevieno na polohu
|:| F‘ F‘ -t > |:| F| I: nebo na moment
SwiT
[ 5 D - SW2T > [ | I] I] ggquggiﬂ/;nomem zavieno
SwlTl
D 5 D ST D | D D \;g?fgggu’nomenl otevfeno
SW1T l
lokovani
(YN SR T [
SwiT l Nastaveni stfidy
krokového rezimu
10-90 %
SwaT
ln Of«——{ [n99 P*>|dE 10 }«~—{dE 30
swiT l;l?ztgv:erg krokového reZimu(timer) SWIT SwiT
- Y
\

vypinaji v kterékoliv poloze, na
polohu pouze v kragjnich 0 a 100%
Signaliza¢ni  relé  odpovidaji
v zésad¢ svou funkci
signaizacnim mikrospinacim a
negjsou uréeny pro plnéni funkci,
které by odpovidaly momentovym
a polohovym  mikrospinacam
klasickych servomotori.
Signaliza¢ni relé douZi predevdim
k informovéni o vzniku momentu,
dosazeni polohy, otaceni
hridele(blikag), piipadné na jegich
z&lad¢ mohou ovladdat cizi
zarizeni. Mohou byt sice zarazena
i do ovl&dani vlastniho tizeni

servomoatoru, ale neni to pro fizeni
servomotoru nutné(uzivatel se tak
zbytecné zbavuje vyuZiti pro

signalizaci a navic zafazenim
dalSiho prvku do ovl&dani zvyduje.
Lze je sice vyuZit pro vypinani
v mezipoloze, ae v tomto piipadeé
tak vznikne krani poloha, za
kterou se pohon jiz nedostane, ato

samé lze provést  pomoci
ovladacich relé(nastaveni krajni
polohy).

pravdépodobnost vzniku chyby)
pokud to wvyloZzené nevyZaduje
feSeni ovl&déni s nadiizenym

systémem. Relé READY neni
programovatelné, aktivuje se vzdy
pii vzniku vnitinich nebo vngjSich

1. Nastaveni krajnich poloh. Piejdeme do kroku P cL. Prepneme na mistni ovladani, ngjedeme do

poZadované polohy zavieno a stiskem SW2L polohu zavieno potvrdime. Prepneme do kroku P
oP, a obdobné nastavime polohu otevieno.

Nastaveni_setrvaénosti. Mistnim ovladanim najedeme do mezipolohy (mezi 15 aZ 85%) a

zmétime setrvaéné hmoty soustavy, t.j. krok SEtr potvrdime stiskem SW2L . Pohon se roztoci
stiidavé tiikrdt na stranu otevieno, tfikra na stranu zavieno, tyto hodnoty zpriméruje a

10

PDF byl vytvofen zkuSebni verzi FinePrint pdfFactory http://www.fineprint.cz



http://www.fineprint.cz

automaticky zapiSe do paméti reguldtoru. Tento krok je bezpodmineéné nutno provést pii

prvnim nastaveni t¥ipolohové regulace, a poté vzdy ménime-li rozsah(zdvih) krajnich poloh.
3. Vypinani polohou nebo momentem.

V dal&im kroku upravime dle potieby zpisob vypinani v krgjnich polohach (momentem nebo

polohou CI (t,P), OP(t,P)), a velikosti provoznich vypinacich momenti[50 az 100% C(xx),

O(xx)].

4. Blokace momentii.
Je to stav, kdy moment servomotoru neni limitovan momentovymi spinaci, ae jen fyzikanimi
vlastnostmi motoru. Zapneme nebo vypneme blokaci momentu v kroku bl 1(-) dle pozadavki na
provoz zarizeni stiskem tlacitek SW1T, SW2T a SW2L. V pripadé zapnuti této funkce se
konkrétni nastaveni provédi v nasledném menu blokaci.

5. Krokovy (taktovaci) rezim.

Je-li tieba, nastavime krokovy rezim. Jeho pouZitim doséhneme zpomaleni piiliS rychlého pohonu
pii pigjezdu mezi dvéma polohami. V kroku In (xX) - délku periody(0 — 99sec) av kroku dt (xx)
pomer stiidani b&hu(10-90%) a klidu (90-10%) stiskem SWI1T a SW2T a SW2L. Pokud
nechceme krokovat nastavime v In xx=0. V tom pripadé se uz neobjevi krok dt(xx), ale rovhou
tE- reakce nasignal TEST.
6. Reakce na fidici signdl TEST tE:

Po piepnuti z In nebo dt stiskem SW 1T se objevi moZnost nastaveni typu reakce na fidici signd
TEST (zaroven je nastavenim reakce na vznik poruchy) nastavitelny na nékterou z dée
uvedenych moZnosti.

Reakci - odezvu na poruchu — |ze nastavit tak, aby servomotor dle provoznich poZadavki zastal

MENU AUTOKALIBRACE - pokragé. stét (znacka _— ), odjel do
(SA\AL’J{)L A A (Sc\gg '(z[f’xx) Nastaveni reakce na signal TEST-zjiSténi poruchy néktere, z kraj nich p0| oh —
-t swiT R;zaoz/ﬂarlo(‘)/t;jﬁei'dielzn pohonu do nastavené ? ? Zna:enl _C nebO _O, nebO
— SpWZLy 9_ sSwiT — sSwiT — Odjd dO pozadovane pOIOhy
| EET P EE P AbS | rEL v kterémkoliv misté
ot = st _ regulovaného _roz&ahu -
E znaceni _P. Stisky SW2T
< _ Reagovat zastavenim XNt T
I: E - pohonu Grover High I: FI - I: FI X X menl me typ ) naSta\/enll
swarl = SW2L potvrzujeme. Dalsi
s SRy sw2 sisk a to SWIT nés
) pievede zpét na zacdtek do
SWITH Reagovalt zas{avenlm
—{EE_-- ponenurfrover Lo EF: - oo EP:ixx kroku (E(O)’ kromé typu
- Swar kvm nastaveni napolohu P.
E A Nastaveni polohy pohonu reakce na TEST v g V ,prlpa,de rlast-avenl _P po
< I: E I] Reagovat otevienim absolutnich ne’;;o refa’t]lvm'ch hodnotach-trovei High Stf'ldavern al g(u S\/\/ 1T
swat - pohonu-droven Low mame mozZnost nastavit
e polohu AbS(absolutne -
! Zaznamendva se poloha
SWIT 1
—{EE_LC ponondroven Low kterou fyzicky nastavime na
Swar _|  sestavé — horni nebo dolni
, ! astowand POy oW LW a1 SWl¢ segment se po  potvrzeni
2 swir presune doprostied), a nebo
_ > i > - L
EE-F EE-F AbS J=1 EL rEL(relativné — polohu
swzr . S uréime nastavenim ¢isla xx
— procento  regulachiho
SWIT] —_ - 7 W W
—{tE O Test oot EF _ EF xx rozsahu). Po vybéru z téchto
v ol ool dvou variant stiskem SW2T
v se  po AbS  objevi
e - Tp. - P xx tP" (segment nahore
trovert High I swit T pripadne dole, potvrzeni se
sSwaT SwW2T SW2T H
Nastaveni polohyp_ohonu reakce na TEST v | provede S“Skem SV\I/ZL’ a
SWiL absolutnich nebo relativnich hodnotach-arovei Low S@nﬁnt se naS| edn é

premisti doprost/ed tP -).
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Po rEL se objevi tP(xx), nastaveni relativni polohy. Provedeme volbu ¢isla xx pomoci SW2T a
potvrzeni SW2L . Pxi absolutnim nastaveni je na displeji bud” horni nebo dolni segment, a po potvrzeni
nebo dosaZeni nastavené polohy stiedni. Pii relativnim je zde nastaven Udg o poloze v %. Polohy
nastavené bud” AbS nebo rEL, do kterych ma pohon zajet pii poruSe, |ze nastavit i samostatné bez
potvrzeni v tE P, ale nebudou funkeni, dokud se nepotvrdi v tomto kroku stiskem SW2L . Nastavené
hodnoty ziistavaji zachovany i pri odpojeni Unap. azdlozni baterky. Obdobng plati i protE_P.

Znaky - O ° C ° P ° — (horni segmenty pred znakem), se pouZivaji pro nastaveni reakce pii
vyuzivani aktivni Urovné ridiciho signdlu TEST High.

Znsky O C P — (dolni segmenty pi'ed znakem), se pouZivagji pro nastaveni reakce pfi
vyuzivani aktivni Urovné ridiciho signdlu TEST L ow.

Pokud je signdl TEST nastaven na:

a) High — horni segment, svorka TST muZe byt nezapojena, nebo musi byt ptipojen nulovy
signa(napt. nulovy vodi¢ vnéjsiho zafizeni). Potom v piipadé vnittni zavady reguldtoru ukazuje
displg typ chyby dle seznamu Er xx av pripadg, Ze se nasvorce TST objevi napéti, aktivuje se fidici
signal TEST. Tato informace se objevi na displgji (m& prioritu proti chybam Er xx), a regulator
reaguj e dle vySe uvedeného naprogramovani.

b) Low - dolni segment. Na svorku TST musi byt trvale piipojen nenulovy signdl(napt. napéti az
230V).V piipadé vnitini zavady regulédtoru ukazuje displg typ chyby Er xx. V pripadé, Ze na svorce
TST signd zmizi, aktivuje se tidici signd TEST. Tato informace se objevi na displeji (ma prioritu
proti chybam Er xx), aregulator reaguje dle vySe uvedeného naprogramovani.

Vyuziti této funkce je predevSim pro kontrolu ¢innosti vngjSich zarizeni. Pri spravném pouZziti funkci
High nebo L ow muZeme potom pii poruse vnéjSiho zatizeni nastavit servomotor do potiebné pozice, a
tak zabranit piipadnym Skodadm které by mohly vlivem poruchy nastat. Pokud chceme tuto funkci
vyuzit, tak krome nastaveni v menu AUt, musime na zdrojové desce propojit svorky N na sitové
svorkovnici J1, a svorku N230 nebo N60 na svorkovnici J2 podle pouZitého testovaciho napéti. Toto
napéti musi byt v souladu stidicim napétim pouzivaném v piipadé dvoupolohové regulace(viz bod
IV/6). Z kteréhokoliv kroku se stiskem SW1L dostaneme zpét do AUL.

Pozndmka: Pokud se z jakychkoliv pFi¢in nepodaidi v menu Aut provést spravné nastaveni, je nutno
provest reset systému tj. odpojit sir’ové napdjeni i zalozni baterii na dobu miniméalné jedné minuty.

111) Nastaveni blokovani momentia _menu bL O:

Systém je vybaven blokovanim momentu pii reverzaci z polohy zavieno, nebo otevieno, a blokovanim
momentu v ,,okn&”.

_—
i Rkt L I--=-4
Pcl bo lc |1l bc P oP

(0]

bo - hranice aoblasti blokovani vypinani momentem otevieno pii vyjeti z momentu v krajni

poloze zavieno

bc - hranice oblasti blokovéni vypinani momentem zavieno pri vyjeti z momentu v krajni
poloze otevieno

llc-Ilo - hranice okna blokovani vypinani momentem ve vyznacené oblasti

Do menu bL O se z menu AUt (nebo z kteréhokoliv jiného) dostaneme postupné pomoci SW1T. Déle
po SW2T se objevi AbS/rEL (prepinatelné SW1T) —absolutni AbS - poloha dle segmentu pod nebo
nad, relativni nastaveni rEL poloha v %. Vlastni volbu moZnosti nastavovani v absolutnich ¢i
relativnich hodnotach provedeme z AbS nebo rEL stiskem SW2T, atim se zarovenn dostaneme do
dalSiho kroku bc. V pripadé AbS se objevi bud’ horni nebo dolni segment, po potvrzeni stiedni.
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V pripadé rEL bud stiedni segment, coz vtomto ptipadé po potvrzeni SW2L znamena poloha
nenastavena, kterou lze zmeénit na nastavenou stiskem SW2T-objevi se hodnota znacici polohu v %
(zména dalSim stiskem SW2T, potvrzeni SW2L). Bylali poloha piedtim jiZ nastavena, objevi se
piimo hodnota této nastavené polohy(zména SW2T, potvrzeni SW2L).

nastaveni hranice oblasti blokace vypinani momentem zavieno (mezi 80 — 100%)
nastaveni hranice oblasti blokace vypinani momentem otevieno (mezi 0 — 20%)

doba blokace (0,1 — 20sec) - po opusténi oblasti je po tuto dobu blokace jeste funkeni.
okno blokace — nastaveni funkce okna blokace. Provede se SW 2T, potvrzeni SW2L.

U okna blokace I1ze volit nésledujici funkce:

bc
bo
t

C
(0]
co

vypnuto

blokuj e vypinani momentem otevieno pti chodu ze sméru zavieno
blokuje vypinani momentem zavieno pii chodu ze sméru otevieno
blokuje v obou smérech
Pozn.: [mezi | | a znakem funkce(—, ¢, 0, co) je na displgji vZdy minimalné jedna mezera].

MENU BLOKACI

A Nastaveni v relativnich nebo
swat SWiL absolutnich jednotkach
¥ swit Poloha vy35i neZ je nastavena
> - »
r E I_ il A jal H |:| 5 --- . s
| —
1 =
swat swat . XX _u
i . -
Nastaveni fliinkce blokaci o )
v krajnl’c pOthéCh Poloha nizsi nez je nastavena
A A
SWIL|
~ SwaL -
|:| C XX Blokace zavira |:| C _ > I:l C —
SW2T,  nastavitelna
¢ SW2L v poli 100 - 80%
SW1T SWlTv
l:l X X Blokace otevira — swaL
SW2T, nastavitelna l:l > l:l -
- sw2L  vpoli0-20% ] 0
|
SW1T *
Cas blokace
I: | I:I 0.0 - 20.0 sec
. SwaT,
SW1T swat
A
Nastaveni okna blokace
Funkce okna blokace Funkce okna blokace Funkce okna blokace Funkce okna
momentu vypnuto momentu pouze ve momentu pouze ve sméru | blokace momentu
sméru "zavira" "otevira" v "obou smérech”
i i / /
SwaT swaT swat
|l g L1l= 111 o =l co
+SW2T swaT |
SW1T
SW1T
SW1T SWi1T
\ Y \J y
| | X X Nastaveni krajni polohy Nastaveni krajni polohy | | C
‘okna blokace zavieno ‘okna blokace zavieno
C "okna bloki feno" "okna blok: feno"
o P . . SWI1T
SWi1T Nastaveni se provadi stejnym zpisobem jako u blokace v y
rajnich polohach, rozsah je v3ak 0 az b.
A krajnich polohach h je vak 0 az 100%
Nastaveni krajni polohy B B | | SWIT
| | O X X "okna blokace otevieno” Nastaveni krajni polohy o —
SWIT "okna blokace otevfeno”
* SWiL |SW1L

Nastaveni  krajnich
okna blokace:

Do nésedujicich kroka se
dostaneme tlacitkem SWAIT.
Nastaveni hodnot  krajnich
poloh okna lze provést bud
absolutné  nebo  relativng.
Momentdlni stav zavisi na
pocatecni volbé(plati pro celé
menu bLO), ale Ize je zménit
piepnutim  do  pocétecnich
kroku stiskem SW1L (objevi se
ADbS nebo rEL), a dalsSim vySe
uvedenym postupem. Volba
parametri se opét provadi
SW2T a potvrzeni SW2L, u
AbS pomoci segmenti, a u
rEL pomoci zmeény ciselné
hodnoty.

poloh

llc_ - nastaveni krajni
polohy oknave sméru zavieno

[lo_ - nastaveni krajni
polohy okna ve sméru otevieno

Pozn.: [mezi | | a znakem
sméru neni Zadna mezera]

Kurzivou jsou vyznageny
rozdily dvou  podobné
oznac¢enych parametri a kroka
(funkce blokace a krajni polohy
blokace). Blize viz grafické
vyjédieni.

Nastaveni blokace momenti

v kragnich polohach je tfeba u uZivatele vénovat znagnou pozornost zefména u armatur, které vlivem
tvaru a tésniciho materidlu(guma , umélé hmoty a pod.), ade samoziggmeé i dalSich konstrukénich
detaili a pracovnich podminek, potiebuji na otevieni vyvinout znaéné vétsi moment neZli je
poZadované nastaveni, a tento moment vzhledem k uvedenym podminkam musi piisobit t.j. nastaveni
musi byt blokovéno i po mnohem delSi ¢ést celkového zdvihu nez-li je tomu u klasického provedeni
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armatur, kde staci zakladni(5%) nastaveni. Citlivé na toto nastaveni blokace, ade i nastaveni zakladni
polohy snimate momenti budou nékteré armatury zejména v pripadé, Ze pijde o nizké vypinaci
momenty, malé zdvihy, azefménavyuziti armatur s malym zdvihem pro pracovni (regulaéni) ¢innost.

[V) Nastaveni parametrd modulu regulétoru menu rEG:
V tomto menu nastavujeme zpasob ovladani servomotoru dvoupolohovd tiipolohova regulace a
parametry tiipolohové regulace

MENU REGULATORU

1. Stiskem SWI1T zmenu bLO se objevi
menu rEG, stiskem SW2T se objevi

EL e 1.krok — bud’ on(regulator zapojen
r - - tfipolohovA  regulace)  nebo
SWZTl T swit oFF(regulétor odpojen -
oy dvoupolohova regulace). Stiskem SW2T
R vt nastavime pozadovanou funkci a
raFF|+<—|r on |+ stiskem SW2L potvrdime. V piipadé
swit potvrzeni on muZeme pokracovat dle
Ridicf signal regulatoru bOdU 2
4-20 mA o 0-10V swat 0-20mA 2 I 42(01’02) — nastavenl' typu
swaT swaT anal OgOVéhO fidiciho s gnél u:
| He | O] | D?_‘I Stiskem SWIT prejdeme do 2.kroku , kde
[swer swar| sr| A nastavime stiskem SW2T typ RS dle
v provoznich pozadavka.
<, sk 1(42) — 4 az 20mA
d_| sw1Tl 14 d - 1(01) — 0 az 10V
b fom 1(02) — 0 aZ 20mA.
| 5 ‘ﬁcmmm-m% Potvrdime stiskem SW2L .
swar, swzt 3. Idi(d) - nastaveni tzv.
SW“l / zrcadleni:
Lr Lr - Stiskem SWI1T se dostaneme do 3.kroku,
| s> kde nastavime vzestupnou, nebo sestupnou
charakteristiku.
swi Nezrcadleni - Id | — vzestupna
e charakteristika (4mA — zavieno, 20mA —
otevieno).

Zrcadleni — Id d — sestupna charakteristika (4mA — otevieno, 20mA — zavieno).

Nastavime stiskem SW 2T, a potvrdime stiskem SW2L .

4. IS1-10 - nastaveni necitlivosti:

Stiskem SW1T se dostaneme do 4.kroku — necitlivost. Je to oblast kolem poZadované polohy, kdy
pohon ziistane v relativnim klidu po jejim dosazeni. Udagj v %. Méni se stiskem SW2T, potvrzuje
SW2L. Prakticky pouZitel né nastaveni, zefména pro typ regulace , Siroka" je 2 az 5%.

5. tr =(—) - nastaveni typu regulace:

Stiskem SW 1T se dostaneme do 5.kroku (nastaveni typu regulace). Lze nastavit bud’ Uzkou (— stiedni
segment), regul&or dojizdi s pohonem na idedlni regulacni kiivku(na nulovou regulacni odchylku),
nebo Sirokou (= horni a spodni segment), regulétor dojizdi s pohonem do pasma necitlivosti. Méni se
stiskem SW2T, a potvrzuje stiskem SW2L . Stiskem SW1T se dostaneme zpét do r on(oFF), a SW1L
dorEG.

6. V piipadé potvrzeni r oFF bude servomotor pracovat pouze ve dvoupolohové regulaci.
Servomotor podle toho, na kterou svorku O(open), C(close) svorkovnice J2 privedeme napéti se bude
bud’ otvirat ¢i zavirat po dobu piipojeni tohoto napéti, nebo do dosaZeni krajni polohy ¢i vypinaciho
momentu. Obdobné pracuje servomotor i v piipadé, Zze modul reguldtoru neni fyzicky v sestavé
fidiciho systému ZP3 umistén. Z&rovei je nutné regulaor v menu rEG v prvnim kroku vypnout(oFF).
Podobn¢ jako pii nastaveni reakce na fidici signd TEST [bod 11)/6)] musi byt dodatecné propojeny
svorka N na svorkovnici J1 a N230 nebo N60 na J2 podle pouZitého fidiciho napéti.

14
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V. Natteni a z&pis obsahu paméti requldtoru menu MEI:

Do menu IEI se dostaneme z menu rEG stiskem SW1T.

1. SAVE - uloZ(Program precte hodnoty nastaveni servomotoru a uloZi je jako soubor do paméti
reguldtoru(lze jen jeden). PFi pouZiti po¢itate, Ize na HDD zaznamenat prakticky nekonecny pocet
variant nastaveni pro vsechny pohony zakaznika.

2. LOAd - natti - po pripadnych experimentech se nactenim posedné ulozeného souboru Ize vrétit
k pivodnim bezpe¢nym parametram.

MENU PAMETI

SwaT l T SWiL
SHUE} ~{L ORd
SWi1T
. - SW2L
SW2L Uloz parametry Nacti parametry
do paméti z paméti

V1. Nastaveni funkci relé(signalizacni, pripadng ovlddaci) menu rELE:

Do menu r EL E se dostaneme z ITIEIT stiskem SW1T.

MENU RELE 1. dtiskem SW2T se dostaneme
swer oL do kroku rSEt - stiskem
FELE s |-5EE|e SW2L nastavime  a
potvrdime z&kladni nastaveni
aor |swa relé: S1 a S2-momenty, S3 a
4 krgini polohy v poradi
Nastaveni v relativnich nebo - -
absolutnich jednotkach SwiT otevieno, zavreno. Pokud
ABS J° "|I"EL pozadujeme jiné nastaveni
r swer | provedeme je vdasSim
: ¢Po\oha"zavieno" Mezipoloha Relé vypnuto Moment "otevira" kl’Oku,
— swat sw2T swat swat 2. Stl Skem SWIT se dostanerne
A5 IPef—{5 | P15 I--]—5 lEo do kroku AbS nebo rEL a
1 zéroven jim
LMomem "otevira NON" Moment “zavira NON" Moment "zavira" Poloha "otevieno" pf'epl,néme(abSOI Utni nebo
relativni nastaveni spinacich
5 lkaf—5 Ikc|={5 Ikc| |5 IPa poloh relé — vyznam znakii je
WI1T -, .
swar T obdobny jako u blokace).
— Stiskem SW2T provedeme
¢ zaroven volbu AbS nebo
N [=pu M LIk iy CUE St rEL apf,epnenje na rel,é,SL
Na dasi relé prechdzime
Nastaveni relé poloha “oteweno” (“zavfeno”) v rel./ abs. jednotkach St|§<em SVVlT Pararr]ary
- oL jednotlivych  relé  ménime
swor swor swar *jsw””’““a"m st@ skem SW2T. Potvrzujeme
EI H:I al™ EI | FlE —> 5 | Fl > 5 L| E SW2L zapis &iselné stiskem SW2L. Relé
e el obsahui jeden pér spinacich
swar g kontaktti a Ize je nastavit do
5 |p - G |P e C | P e o - polony ponens funkei v nasledujicim poradi:
d C swaL to,to ,tc ,tc, Po, Pc, P, --
Defaultmastavenirelé S1-4 . o ' to - relé %pne vidy
% oot e 50 o % = moniwws P dosaZeni  momentu na
S3 poloha::za\i?m”” - na panelu znageni SQ3 8 o L. o Poloha nizsi nez je nastavena ote\/feno’ pﬁ Vy] eti z momentu
S4 poloha "otevieno” - na panelu znateni SQ4
15
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vzdy rozepne

to - inverzni funkce k to-relé rozepne vzdy pii dosaZeni momentu na otevieno, pii vyjeti
Z momentu opét sepne
tc - inverzni funkce k tc-relé rozepne vzdy pii dosaZzeni momentu na zavieno, pii vyjeti z
momentu opét sepne
tc - relé sepne vzdy pri dosaZzeni momentu na zavieno,pii vyjeti z momentu opét rozepne
Po - relé sepne pii dosazeni krajni polohy ve sméru otevieno v poli 95-100%
Pc - relé sepne pii dosazeni kragjni polohy ve sméru zavieno v poli 0-5%
P - relé sepne pii dosaZeni nastavené polohy. Nastaveni polohy viz graficky zaznam

- - relé vypnuto

V tomto kroku muZeme nastavit relé S1 — S4. Pridavnarelé P1 — P4 po instalaci a aktivaci v menu Ser
stejnym zptasobem. Na krytu svorkovnice jsou relé znacena SQ1, SQ2,... atd.

VI1I. Servisni menu s piistupem se znalosti hesla menu SEr:

Menu SEr je pro snizeni

SERVISNI MENU (chranéno heslem) pravdépodobnosti néhodného
piestaveni dalezitych provoznich

Heso-dido ¢ ahacea parametri nekvalifikovanym

swar posn mista pracovnikem zabezpeceno heslem.

| SEr a0odo 21 e o3 Zde se nastavuji , & upravuji

swaL nekteré parametry regulétoru, které

,_i —— ~pti nekvdifikovaném  pouZiti

T a1 T T Y o™ mohou zpasobit chybnou ¢innost i

[ OH pro ™ SEE > A | s pripadnymi destrukenimi

.. L QWW nélecky. Po Stisku SW2T se

objevi na displgi ctyri nuly, kam

A je nutno doplnit hedo (kdd)

b | swir A5G | swir 5 kombinaci SW2T (zme¢na cisel) a

' o SW1T (zména mista). Po potvrzeni

Cas brceri W, d swar SW2 L pii nespravné volbé hesla

o , 124816 i oWl nasko¢i C Er (chybny kod) a

oypazaputo menu se vréti zpét do kroku volby

AP oFF P on |+ boFF}e hesa Pri spravné volbé hesla

nasko¢ci C OH (kéd OK) a

nasledné automaticky SEt. Potvrdime-li SEt stiskem SW2L, provedeme z&kladni nastaveni. Stiskem
SWI1T se dostaneme do dalSich kroku, které ndm umoZzni nastavit kombinaci SW2T a SW2L adresu
reguldtoru, na které komunikuje s PC nebo ovladacem IrDA, ¢asovy interval, po ktery je brzda
v éinnosti pii dosaZeni polohy, koeficient pieddéleni (pro nastaveni vétsiho zdvihu servomotoru),
funkci brzdy zapnuto/vypnuto a aktivace ptidavnych relé(jsou-li fyzicky instalovana).

VI1I. Nastaveni ter mostatu rizeni teploty vnit¥niho prostoru (10 —30°C) menu tEP
MENU NASTAVENI TEPLOTY

Stiskem SW2T se objevi Udg o nastavené hodnoté

Y Jower spinaci teploty, SW2T provedeme zménu, a SW2L

tEP T o)t xx |/——sw  potvrdime. Stiskem SWIL se vrétime do menu tEP.
] SWI1T nés vréti na zacatek do menu Aut.

t SwaL
A SWiIL

16
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B) Nastaveni pomoci IrDA komunikace
Provédi se obdobné jako u tlatitkového nastavovani pomoci dalkového ovladace, za pouZziti tohoto
navodu a popisu k dadlkovému ovl&dani(viz nasledujici text).

Dalkové ovladani ZP3 RC - popis funkce a obsluhy

1. Uvod

- Ddakovy ovlada¢ ZP3 RC douzi k ovladani a programovani servomotora vybavenych
elektronikou ZP3 véetné komunika¢niho modulu ZP3 D2IR
UmoZiuje na vzdédenost cca 2m otevirat a zavirat servomotor, vstoupit do nastavovaciho menu a
provadét zakladni serizeni a parametrizaci systémul.

2. Popisfunkce a parametrua

2.1 Z&kladni popis - funkce ovladace:

Nastaveni adresy ovladade pro zajisténi komunikace rezim ADR
Soucasnym zmacknutim klaves K1 aK2 serozsviti zdena LED ADR apo
zmacknuti klavesy K 1 bude na displeji servomotoru zobrazena jeho adresa.
Zmacknutim K 2 bude na displegji zobrazena adresa ovladace.

Adresu ovladace |ze menit pomoci klaves K 3 K 4. Sou¢asnym zmacknutim
téchto klaves je nastavena zékladni adresa 1.

Néavrat z reZimu ADR je moZny opé&tovnym zmacknutim K1 K 2, nebo
automaticky po pauze 10sec.

IRDA rezim

Po zmacknuti kldvesy K 6 se nadispleji servomotoru objevi znak |, ktery
informuje o nastaveni IRDA rezimu. V tomto reZimu je moZno servomotor
ovléadat pomoci kldves K3 K4 K 5. Souc¢asné |ze pomoci klaves K1 K2
provadét sefizeni a parametrizaci servomotoru stejné jako tlagitky SW1 a
SW?2 primo v servomotorul.

Opétovnym zmacknutim kldvesy K 6 piejde servomotor zpét do normalni
funkce

2.2 VloZeni avyména baterii

Sejmete kryt bateriového prostoru na zadni strané ovladace a vlozte 2ks baterie R6 (velikost AA)
Proved'te RESET pomoci tlagitka v prostoru pro baterie.

2.3 Mozné problémy
= Ovladat nekomunikuje s ovlddanym servomotorem — proved’te kontrolu nastaveni adresy

= Ovlada po vymené baterii neni funkéni — proved’te RESET

3. Popis konstrukce a parametra ovliadace

- Komunikace s tidici jednotkou ZP3 je zgjisténa prostiednictvim jednostranné IrDA komunikace.
Servomotor musi byt vybaven IrDA komunikaéni jednotkou ZP3 D2IR
Nap§eni : 2ks 1,5V baterie R6 (velikost AA) — vhodné pouZzit Lithium neboAlkaline

Proudovy odbér: v klidu max. 40 pA
Rozsah pracovni teploty: 0az +50°C
17
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Zivotnost baterie Alkaline min 1 rok

Dosah ovladace : min2m
Rozmery: 65 x 120 x 22 krabickaz ABS sinfra prahledem

o0 ZP3 RC O

OK ADR

1

0

EHL elektronika C1 RESET

| [ =
o]

V rezimu IrDA - SW1
K1 V rezimu ADR ADRESA POHONU

V rezimu IrDA - SW2
V rezimu ADR ADRESA OVLADACE

K2

V reZimu IrDA - ZAVRI
K3 V reZimu ADR , -, ADRESA OVLADACE

V reZimu IrDA - OTEVRI

K4 V rezimu ADR ADRESA POHONU
V rezimu IrDA - STOP

K5

K6 Vstup / Vystup ITDA rezim

18
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C) Nastaveni parametra poditacem

Na servomotor piipojime zalozni baterii a napajeci napéti a propojime s po¢itatem pomaoci
komunikacniho kabelu. Aktivujeme program pro regulétor ZP3. Objevi se prvni okno se Sesti

tlagitky z&kladniho menu (Obr.1):

—

L

—_—
e @ B |

gcegA ecwaobopoun
9 N09153¢) ejcLOU|CK,

ptodigw bro baLgwepisacy

. Monitor stavu”

i Monitorovani

Jrenaovit wyp. marment pohanu

|?5 Mm Ridici signél I‘I1_9mA
Wupinaci moment otevirani |?5 Mm
|3? Mm

Typ regulace IUZké
Zicadleni INezrcadIit

Wupinaci moment zawirani

Teplotaser\u’omotoruI28 deg Necilivest |1 #
Relativni poloha |49.2 4 |1.38 of.
L]
51 52 &3 54 P1 P2 P3 P4
Fe = P Fe e Fe Fe Lo

OFF  ON  OFF  OFF  OFF  OFF  OFF  OFF

Hodiny ataéeni matoru 0 hod.

187 hod.
Poiet zepnuti otevira 200

Provozni hodiny

Pocet sepnuti zavita 700
Hodiny ha baterii 2 hod.

2333 hod.

Zbivajici Zivotnost na baterii

Help Chybova pamét | Info o sereu

|N|’zké napéti baterie |Zéznam w chybové paméti.

Obr.2
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Monitor- zobrazuje provozni stavy a
statistické Udaje o provozu servomotoru
Autokalibrace - umoziuje provést
nastaveni provoznich parametri
servomotoru
Odbornik — (pro nekvalifikovangjsi
obsluhu) umoznuje nastavovat a
editovat dulezité provozni parametry
(servisni verze)
Operace s paméti-umoZznuje préci s
provozni paméti- pirecteni a zapis (zapis
pouze servisni verze)
Komunikace- nastavuje COM port
pocitace a adresu tidici jednotky

Pomoci myS nebo  Kklavesnice
aktivujeme tlacitko ,,Monitor“. Objevi
se okno monitoru (Obr.2),
sinformacemi 0 momentanich
informaénich a nastavitelnych
servomotoru (moment, teplota,
téipolohova regulace, poloha
graficky,poloha v % a otakach,

nastaveni relé, statistické udaje). Dde
tlacitko chyboveé tabulky a informace o
komponentech servomotoru. Na dolnim
okraji jsou pak dalsi dulezité informace
—hl&Seni o typu chyby, ainformace, zda
v chybové tabulce neni Zadny, nebo je
jeden ¢i vice zaznamu.

Vyhodnotime si, které parametry nam

vyhovuji, a které potrebujeme a
muzeme béhem dasiho postupu
v autokalibraci  zmeénit.  Tlatitkem

,Konec" sevréaime do Givodniho okna
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. Autokalibrace"

. Po klepnuti na tlagitko , Autokalibrace" se objevi
S 11| .\ < iacitky (Obr.3) - . Kalibragni

postup I, 11.,a I11.“.

»Kalibraéni postup |.“ Gplny nastavovaci postup -
je uréen pro nastaveni regulaoru proskolenymi
odborniky

,Kalibraéni postup 11.* zkréceny kalibra¢ni postup
sdefault nastavenim - je uréen pro zakladni
nastaveni  reguldoru  b&Znym  uZivatelem
,Kalibraéni postup II1.* postup pro kalibraci
vypinacich momenti (pouze servisni verze
programu) - je uré¢en pro nastavovani momenti na
zkuSebni stolici, ale je mozné jg pouZit i pro
nouzoveé ruéni nastaveni momentu zkuSenym

Obr.3 uZivatelem na zékladg¢ jeho kvalifikovaného odhadu.

. Kalibra€ni postup 1.

Kalibratni postup Il

Kalibratni postup Il

LKalibraéni postup 1.*

Po klepnuti na tlacitko ,,Kalibraéni postup 1. se objevi 1.nastavovaci okno (Obr.4)-, Krok
1“. Do dalSich oken se dostaneme bud’ postupnym nebo libovolnym stiskem tlagitek ,, Krok 1
az 7", nebo mezi sousednimi kroky tlacitky ,Dalsi* a ,Zpét“. Tlacitkem , Potvrzeni*
zapiSeme do paméti nastavené hodnoty. Tlatitkem ,Konec® muazeme z kteréhokoliv okna
»Autokalibraci“ ukon¢it. Pokud potiebujeme nastavit novou hodnotu pouze v jediném okné,
nemusime prochazet celou kalibraci, ale otevieme a ukoncime pouze prislusné okno.
Zvétduje-li se nastaveni rozsahu proti ptivodnimu, je tieba pred nastavenim krajnich poloh
upravit ve 3. kroku velikosti momenti na 50%, a vypinani v krajnich polohach upravime na
vypinani momentem. Tuto Upravu v3ak lze provest i v kroku 1 a 2 i tlacitkem ,vypinani

momentem®.
Automatické nastaveni EHE \4 Oknff »Krok . ]: (Obr.4)
e SSREENERNEENEN == nastavime  krajni  polohu
[ Vi Kok || Kiok3 | Kekd || KiekS | KiokB | Kik7 | | 7avieno®. Zapneme funkci
,Vypinani momentem* a
Masztay motor do polohy zavieno servomotor nastavime do
. poZzadované polohy
. . korekee | " “ . »
boment otevieno (100 2k, nastaven | ﬂl .Zavieno* pomoci tlacitek
Maoment zavfeno IEEI ¥ Yupinani momentern | - Ovladani thY'reJ — Stop —“Z&VIrej v
~ Matar Zpit | ¢asti okna,,Motor*.
I Paotvrzeni |
STOP | Dalif |
Zavire | Konec |

Obr 4

Pokud se servomotor neroztoci, je chybav chybgjici fazi (chybové hlaSeni v okné ,, M onitor*)
- nutné pripojit, nebo ve dedu fazi, av tomto pripadé se v okné 1.kroku objevi dalsi tlagitko
Korekce fazi, po jehoz stisku provede program sesouhlaseni fézi. Toto tlacitko pouzijeme
pouze v tom ptipadg, byl-li sled fazi jiZ jednou nastaven pii rucnim nastavovani tlacitky SW1
a SW2, a nebyla mezitim odpojena zalozni baterie (pokud jde o prvni sesouhlaseni fézi, je
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nutno vzdy pouZzit ruéniho nastaveni tla¢itky SW1 a SW2). Pripadna chybova hlaSeni se
objevuji v dolni ¢asti okna,,Monitor*“. Poté pokracujeme v nastavovani.

Po dosazeni poZadované polohy zavieno(poloha 0%) ji zaznamename tlacitkem ,, Potvr zeni*.
Do dalSiho kroku se dostaneme pomoci tlacitka, Krok 2* anebo ,, Dalsi“.

Automatické nastaveni BE
Kiok 1 | o2 Kiok3 || Kiok4 | Kok | KiokB | Keok7 |

Maztay matar da palohy atevfena

Wypindn mormentemn | ~ Dvladani

— Matar Zpét

Obyire] | Potvrzeni

Poloha {1 28 ot
Dalsi

4l

Lavire| | Kaonec

Obr.5

Automatické nastaveni [ 7]

krok1 | Keok2 [ roi o Kiokd | Kk | Kok B | Kiok7 |
Jrenoyith mament |?5 M

Stop otevfeno | Moment j

Stop zavieno | Moment j
Moment oteviena |1 1} % :Il
tament zavieno I il S -
=l

£méfeni zetrvacnich hmat
: | Ovldéni
— M atar Zpit |

Poloha absolutni |1.38 ak Obire] | Fotvrzeni

Relativni pogsice |49.2 z

[l

Sanire | e

i

Obr.6

V okn¢ ,Krok 2* (Obr.5)
nastavujeme krajni  polohu
,Otevireno®. Zapneme funkci
,Vypinani momentem“, a
servomotor opét nastavime
tlacitky ,Otvirg — Stop —
Zavirg“ do poZadované
polohy ,, Otevieno”.

Po jgim dosaZeni(poloha
100%) ji zapiSeme tlagitkem

» Potvr zeni“. Nastavenim
krajnich poloh je automaticky
nastaven i  zpétnovazebni

signa vysilace(CPT) tak, Ze
0% odpovida 4mA a 100%
odpovidd 20mA. Prejdeme
daedo ,Kroku 3“.

V okn¢ ,Krok 3* (Obr.6)
nastavime zpusob  vypnuti
v krgjnich  polohéch  podle
potieby bud” momentem nebo
polohou, velikost vypinaciho
momentu dle pozadavki na
50 az 100% jmenovitého
momentu a  potvrdime.
Klepneme na tlacitko
» Zméreni setrvaénych
hmot“, pohon automaticky
poodjede z krajni polohy asi 0
10% a provede ti# dvojice
méteni (stiidavé na otevieno i
zavieno), tyto  hodnoty
zpraiméruje a automaticky
zapiSe do paméti reguléatoru.
Tim se zohledni dobéh
servomotoru  po  vypnuti
vzavidosti  na  velikosti
setrvacnych hmot, a pohon na

z&klad¢ ziskanych udaji vypina

v takovém okamziku, aby vlivem setrvacnosti dobéhl do poZzadované polohy v rdmci ostatnich

nastavovanych parametri. Piejdeme do ,,Kroku 4°.
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Vokne ,Krok 4° (Obr.7)

Krak 1 I Krak 2 I Krok 3 I_KrT_ Krok & I Krak B I Krak 7 | nastavime blokaci momentu
v krajnich polohach, piipadné
zapneme a nastavime polohu

Blokace momentu otewvira |-|-| 4 ﬂ Zakl. : okna blokace momenta do
Blokace momentu zavira ISE— 4 j nastavenf mez| p0| Ohy d| e poui”é

Cas blokewvani momertu Nastaven i
e [fa s 4 relé § a P armatury. Pokud to vyhovuje

. rovoznim podminkam
Smér okno blokace mormettu I‘-.F'_I.Jpnuto vI p o » . ’
pouzijeme tlagitko ,Z&kladni
Okno blokace momentu zacatek |5|:| = naﬂa\/eni“ které Iatl, | ro
Okno blokace momentu konec IED z nastaveni r’elé Ji naE pl ne pFatl,
51 Paloha zavieno |5 b4 ﬂ pOSIednl, odstavec menu bLO
52 Foloha oteveno [ = o tlacitkoveho nastavovani
53 Poloha otevienno IEIE b4 ﬂ Macti | Stim, ze po&itaéOVé je
54 Poloha zavieno 7 = 4 Nazti | komfortnéjsi, umoznuje Sirsi
~ Ovladani rozsahy blokovani i jeich

b atar Zpét | VZéj emné pf”ekrytl', které
Paloha absolutni W at Dlbvire v extrému miize vést
Relativni posice IW - k blokaci momentii Vcelém

: regulacnim rozsahu a tim i

kenee || | Arate  zakladni  funkce

» Vypinani momentem” s

havarijnimi nasledky.

Dralgi

i
:

Zavirg|

Obr.7

BT S 1| Fokud by nevyhovelo

-~ Ridici jednatka zékladni nastaveni relé, lze
tlacitkem ,Nastaveni relé Sa
Relé51  [Poiohs zavens T F o _Maste P*  aktivovat nastavovaci
Relé52  [Folhaoteviene o] |¥7 % EII Nastay ol;;o(qbr.S)f, ) Ve y 'kgirenj
. o nastavime Ttunkce reie az
Rel& 53 Poloha atevieno j 35 & = Nastav v ot . Z
Reess oo 7 [ = Noway | A (pripadn¢ pridavna relé
= H'jl'f' “‘“[E”” — * o —— PL — P4 ) dle moZnosti
Rels F1 ele wypruto 5 = Maztar %
b orment otevreno L < i’ _— pr'ograr,nu a potieby
Rele P2 t oment oteviena non ST ﬂ Maztaw z&kaznika.
. Moment zavwieno non M - = —— . “
ReleP3 | o o fonn I :I Mastay Prepneme do ,,Kroku 5
Fels P4 FPaloha oteviena it - Nastay
ZapiE parametny Konec |

Obr.8
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Vokns ,Kroku 5 (Obr.9)

Kiok1 | Kiok2 | Kiok3 | Kroka [ e Kiok® | Kiok7 |

Stav requlataru Zapnut ,I
Ridici signdl T4 20 me, ,[
Znzadleni Me 'I

Mecitlivost 1

Typ regulace IUzké ,l

— Owladani

Pobvrzeni |
E |
K.onec |

Obr.9

Kiok1 | Kiok2 | Kiok3 | Krokd | KiokS [ e Keok? |

Aktival droveft TEST  [High "l
Reakee na TEST |Ma polohu "l

Foloha IED % ﬂ Maztaw |
M astaveni termogtat IED deg ﬂ

Krokawi regim perioda 1] g ﬂ

Krokowi refim stfida 50 % ﬂ — Owladani
fd cabior Zpit

Poloha abzolutni |1.38 ot B
Fielativhi posice |49_2 E4 cTOP Dafi
| alg

Lavirel | Fonec

Ul

nastavime parametry vlastniho
regulaoru, pokud je fyzicky
soucasti fidiciho systému ZP3.
Pokud tomu tak neni, objevi se
vokné napis ,Dvoupolohova
regulace’, a parametry nastavit
nelze (obdobny népis se objevi
misto informaci i vokné
»Monitor*). V tomto kroku
muzeme regul aor zapnout
(téipolohova regulace), nastavit
typ fidiciho signdlu, zrcadleni,
necitlivost a typ regulace a nebo
vypnout (dvoupolohova regulace).
Po potvrzeni prepneme do
»Kroku 6“.

Vokn¢ ,Kroku 6" (Obr.10)
nastavime aktivni Groven testu
High nebo Low (dle poZzadované
reakce na UOroven testovaciho
signalu). Popis a vyuZiti téchto
funkci viz oddil A)Rucné tlacitky
SW1 a SW2 — menu Aut, bod
7)reakce na signdl TEST tE. Déle
reakci na vysedek testu, méli
servomotor pri zavadé zustat beze
zmeny, zaviit, otevrit, ¢i odjet na
nastavenou polohu. Ddle je zde
mozZné nastavit spinaci teplotu
termostatu pro vyhtivaci odpory,
krokovani pohonu pii  pohybu
mezi polohami (vysledkem je
vlastné  zpomaleni  pohonu).
Prejdeme do ,Kroku 7.

Obr.10
Al resleed] HE Automatické nastaveni [ 7]
Kok 1 | ook2 | Kik3 | Keokd [ ros
Kok | Kok2 | Kook3 || Kook | Kook | Kook [ Fook7
Z &pis: Blokace momenti
Sighalizace To, Te, Po, Po
Krokow) rezim wypnut Patwzen! |
TEST wypnut
Kanec Fones |
Obr.11a Obr.11b
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V ,Kroku 7* (Obr.11a) nastavovani ukoncime. Obr.11b) je obdobnym ukon¢ovacim krokem
»Kalibrace |1". Pottebujeme-li pripadné znovu néco zmenit, miZzeme se vrétit do kteréhokoliv
kroku bez ohledu na poradi, coZ lze provést i pii vstupu do tohoto menu, a rovnéz tak
autokalibraci ukongit.

LKalibraéni postup I1."

Tento zkraceny postup nastaveni provoznich parametra servomotoru je pouze v péti krocich a
pii jeho pouZiti nelze nastavovat funkci relé (s vyjimkou defaultniho nastaveni). Tento postup
je vhodny pro rychlé zakladni nastaveni.

Prvni dva kroky jsou shodné s Kalibracnim postupem |.(KP I.) (Obr.4 a5). Tieti krok KPII je
rovnéz shodny sKPI , aZ na tlacitko ,Zmeieni setrvacnych hmot“, které zde neni, protoze
meéteni se provede automaticky po stlageni tlagitka ,, Potvrzeni* ve druhém kroku (Obr.6).
Ve ctvrtém kroku KPII se provadi nastaveni regulétoru jako v patém kroku KPI. (Obr.9), a
v patém kroku KPII se proti 7.kroku KPI. (Obr.11ab) objevi navic informace o provedeni
zmén a stavu parametri. Ukonceni, piechody mezi kroky, a veSkerou tuto manipulaci
provadime obdobné jako v Kalibraci |.

Kalibraéni postup I11.

Automatické nastaveni E E Automatické nastaveni K

Foment otevfeno 1007 W Macti Maoment oteviena 100% IW Hacti
Maorment otevfeno 505 IF Mact Morment otevfeno 502 IF Macth
toment zavfeno 1002 IW Mach tament zavfeno 1005 Iﬁ Haéti
Mament zavieno 0% IW hacti Moment zavteno 0% Iﬁ Mach

Fielativni Fielativni
Zapzat | I'I 730 rnarnent I'| 732 marmnet

K.orekce fazi

dildd
4

|

tdator tdotor

Obvitef |
STOP
Zavire] Zavite| |

[z |

Obr.12a Obr.12b

Tento postup v uZivatelské verzi slouzi k ziskani informace o momentani velikosti
relativnino momentu ve dstatickém pracovnim  reZimu, ¢ reZimu  ovladaném
pocitatem(Obr.12b). V servisni verzi umoznuje nastaveni velikosti vypinacich momenta
spomoci kalibracniho zatizeni(brzdy ¢i stolice). Zaroven je mozné ho pouZzit i pro nouzové
nastaveni momentu (odpovidgjici zhruba velikosti Mjm) pomoci ru¢niho kola — vytvorenim
momentu pii zavirani a otvirani, s vyuzitim praktickych zkuSenosti Skoleného servisniho
technika(obr.12a).
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Odbornik.

Pristup do tohoto nastavovaciho okna je u uZivatelské verze povolen pouze pracovnikovi s
odpovidajicim proskolenim pomoci hesa. U servisni verze je mozny primy pristup
pracovnikam s prislusnou Urovni prodkoleni ke vSem parametrim bez uZiti hesla

Zde se nastavuji , ¢i upravuji nékteré parametry regulatoru, které pii nekvalifikovaném
provedeni mohou zpusobit destabilizaci zatizeni i s ptipadnymi destrukénimi nésledky.
Provadi se zde aktivace funkci — brzda, P relé, chyby otaceni, provedeni bez zabudovanych
stykact a pod., nastavi se ¢as brzdéni, casové konstanty fizeni,jako napt. doba miniméniho
trvani momentu, po které teprve dojde k vypnuti motoru, parametry piesného ,,dokrokovani*
pii tiipolohové regulaci, parametry méteni polohy v reZzimu ze zalohovaci baterie, nastaveni
rozsahu otacek atd. (Obr.13). U servisni verze |ze navic podle charakteru Uprav ménit i Udaje
v okné ,, Informace o servu”, dadle v ,,MoZnostech” provést mazéani chyb, hodin, po¢tu sepnuti,
meénit heslo atd. Tyto kroky je tieba naleZité zvazit, aby nezanikly informace dilezité pr

0 dalsi préci se servomotorem. Zménu ostatnich parametri nedoporucujeme vzhledem
k moZnosti vySe uvedenych nasledki, v krajnim pripadé po konzultaci s vyrobcem.

: Servisni informace E E3
Znovu nacist  Informace o servy Moznost Help
— Bidici jednaotka
Brzda zapnuta ¥ Cas bradéni ID_1 oo s jl
Blakace momentu =]
F relé ano v pii razbéhu IU'1|JE| R |
Rychlost prestaveni (26 1/min EUED'UEE"C;'
Chyba ctééeni W Bl
Cas pausa IU,2DEI 5 jl ID.DDD 5
Bez stykadin [ i
Cas krok pausa |1.28E| s :Il |1.2BU s
{as krok béh ID.D4EI g :|| ID.1BD B
[ Zapk paramety
— Snimaé
Poiet zubii kola |-| z Eogoruéené Omezeni wpp. momentu I B0 % j
adnota . .
Cas skeep kidtkd [00a0 s = ] & Zivatnost baterie 3000 hod.
=] : -
7 = K.oeficient preddéleni -
Cas sleep diouhy Ig_ggg s 5 T s | I I |
o =l Feset baterie Zapiz parametry
Cas dobéhu Iu.5UU s 5
Muatar
Otvire
Poloha abzolutni  |1.38 ot 4||
=, STOP
Fielativai posice |49'2 “ —I
Zavire) | Konec |
Obr.13
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Oper ace s paméti

UZivatel sky program umoziiuje pouze nacitani a zapis parametri snimace a paméti regulatoru
do soubori v pocitaci pro za ohovéani(Obr.14a). PouZziti pro zpétny zépis v odpovidajicich
servomotorech, pripadné pro pouZiti v nestandardnich situacich je mozné pouze v servisni
verzi programu(Obr.14b).

Paméfové operace EE Paméfové operace 7]
Cleni a zapis do pamét EEPROM fidici jednotky , nebo (teni a zapis do paméti EEPROM fidici jednotky . nebo
ghimate regulatory snimace regulatons
F.odovani dat zapnuto v
| Creni z paméti fidic jednatky I {Z&piz do paméti fidici jednatky I Cteni z paméti fidici jednotky |
Creni z paméti snimate | Zapis do paméi snimade | Cteni 2 paméti shimate |
Kaohec | Konec |
Obr.14a Obr.14b
Komunikace.

Urceni komunika¢niho portu a adresy regulatoru pro potieby komunikace pii nastavovani
parametri pomoci PC nebo IrDA, piipadné tizeni pomoci sériove linky (Obr.15).

Mastaveni parametru
— Seniové porty-

Adreza regulatoru

0m

F.onec | Sapis

Obr.15
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nebo Cast oznatenT Je v zavorkdch, znamend 1o, Ze deska
md vice provedeni (dle objednGvky).

Obr.16
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Bezstykacové' provedeni requlatoru ZP3 ZD4 arozdily.

Ur éeni:

»Bezstykacové" provedeni reguldtoru ZP3 je uré¢eno pro dvoupolohovou regulaci s ovliddanim
servomotord pomoci stykact umisténych prakticky kdekoliv vné jeho skiing. Od klasického
provedeni ZP3 se li§i pouZitim jiného typu zdrojové jednotky znacené ZP3 ZD4. Ostatni
vybaveni jednotlivymi moduly je shodné a zavisi na specifikaci a dohodé se zékaznikem.

Pripojeni:

Napgjeni regulatoru je jednofézove. Pripojeni se provadi na puvodni svorkovnici uréené pro
tiifazovou ,, étyivodic¢ovou” nebo , pétivodi¢ovou” soustavu tak, Ze pavodni svorky U, V, W
jsou mezi sebou propojeny jako jedina svorka U, U, U.

»Bezstykacovd“ Uprava vyuziva prvnich dvou relé ze étyr zakladnich (pavodné znacené SQ1
a SQ2) jako ovladaci relé (oznaceni svorek A, B, C, D). Pro ovladani se tedy jiZz nevyuziva
fidiciho signalu ptivedeného na svorky na panelu zdroje, které byly piavodné vpravo dole s
oznacenim O a C, deridici signdl se privadi na kontakty(svorky) oznacené A respektive C.
Vystup na spinaci civky styka¢i je potom na svorce B respektive D.

Nastaveni:

Z&ladni nastaveni servomotoru se provadi ve vyrobni firmé. Krom¢ bézného nastaveni se
nastavuje i funkce regulétoru jako , bezstykacové' provedeni v menu ,, Odbornik* . Vzhledem
k provedeni pro dvoupolohovou regulaci neni sice systém vybaven vlastnim reguléorem, ale
programové je jeho funkce zachovéna a proto je nutné jg vtomto piipadé softwarové
vypnout. Po téchto Upravach relé SQ1 a SQ2 se automaticky nastavi do reZimu ovlédacich
relé se vstupné-vystupnimi svorkami A, B, C, D. MoZnost nastaveni pomoci rSEt nebo
samostatné je tim u nich zablokovana. Relé SQ3 a SQ4 |ze nastavovat zcela jako pavodni
relé. Rezim ovlédacich relé |ze ovlivnit pouze nastavenim na vypnuti servomotoru momentem
kdekoliv béhem pracovniho rozsahu, nebo polohou i momentem (pouze v krajnich polohéch 0
a 100%, moment vypina v celém rozsahu). Nelze tedy nastavit vypnuti v urcité poloze mezi
krajnimi polohami.

V menu tlatitek se relé SQ1 a SQ2 jako dalsi krok vibec neobjevi, a Ize pokratovat az
nastavenim SQ3 a SQ4. Programem v PC Ize sice u relé SQ1 a SQ2 nastaveni ménit, ale jde
pouze o formani zménu. Relé SQ3 a SQ4 lze nastavit stejné jako tlacitky. Nastaveni
ostatnich parametra se provadi stejné jako u provedeni se stykaCi dle diive uvedeného popisu.

*) Kontaktam SQ3 a SQ4 |ze pii nastaveni pritadit funkci MZ, MZ*, MO, MO*, PZ, PO nebo
kontakt vypnout.

Kontakty A-B, C-D maji specidni funkci pii nastavovani a pri fizeni servomotoru prepinaci

mistniho ovlé&dani.

1) Jeli levy prepina¢ mistniho ovladani v poloze ,Dakové" jsou kontakty A-B a C-D
sepnuty a relé funguji jako ovlédaci na zakladé ridiciho signdlu z vngjSich fidicich
obvodi.

2) Je-li levy prepina¢ v poloze ,, Vypnuto* nebo ,, Mistni* jsou kontakty A-B a C-D rozepnuty
a servomotor Ize pii  poloze levého prepinace ,Mistni* ovladat pravym piepinacem —
otvirat, zavirat.

Kontakty A-B a C-D je nutno zapojit takto:

Na svorku A, resp. C se privede (pres vn¢jsi tidici obvody) napéti ze stejné faze, jaké je
pouZito k napgjeni kontakta vystupnich relé v servomotoru (oznatena UM). Mezi svorku B,
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resp. D a stiedni vodi¢ stejny, jako je pouZit k napgeni elektronickych obvoda servomotoru,
|ze pripojit vinuti stykace nebo relé(viz schéma).

POZOR'! Svorky A-B a C-D nelze vzajemné zaménit !

Kontakty A-B a C-D |ze programov¢ nastavit jako momentové nebo jako sériové zapojené
momentové a polohové; kontakt A-B jako oteviraci, kontakt C-D jako zaviraci. Pokud se
kontakt A-B, resp. C-D nastavi jako sérioveé zapojeni momentového a polohového, pak poloha
je nastavena jako 0%, resp. 100% anelze ji zmeénit. Toto nastaveni je dano speciani funkci
téchto kontaktu.

**) Vystupni polohovy signél Ize zvolit jako proudovy nebo napétovy zkratovaci propojkou
U/l u svorkovnice J4.

Doporucené nastroje pro pripojeni kabelu ke konektoru (vyrobce - firma Harting):

Krimpovaci klesté 0,5 + 2,5mm2 0999 000 0021
Nastroj navymeénu silovych kontakti 0999 000 0305
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Nastroj navyménu signalovych kontakta 0999 000 0052
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