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Vlastnosti zafizeni: ZkuSebni stolice TB200

Vyrobce: ZPA Pecky, a. s.
Vyvojové oddéleni ZPA Pecky, a. s.

Tento projekt byl realizovan za finan¢ni podpory z prostredkil staitniho rozpoctu prosttednictvnim

Ministerstva primyslu a obchodu.

Funkce:

1. Kompletni nastaveni mechanickych a elektronickych servomotori MODACT MON a MONxD.
2. Zkusebni stolice umoziuje méfit v§echny vstupy a vystupy servomotori ZPA Pecky, a. s.

3. Po zméfeni servomotoru zatizeni vygeneruje métici protokol.

Datum: |1 2.02.2014 j Poznamky:

Nastaveni

Jméno: I

Typ pohonu: I

Viyrobni éislo: I

Vypinaci momentl

Napajeci napéti: I

Rychlost: I

PoZet otagek: || 4

llustrace 1: Obrazovka s daty, které jsou poté zaznamendny v protokolu

Zkusebni stolice TB200 méri tyto parametry:
MO, MZ — moment na stranu otevieno, zavieno
PO, PZ — poloha otevieno, zavieno

SO, SZ — signaliza¢ni spinace pro otevieno, zavieno
Odporovy vysila¢ polohy, proudovy vysila¢ polohy.
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Parametry které jsou zaznamenany do méficiho protokolu:
Datum, jméno pracovnika, typ servopohonu, vyrobni ¢islo servomotoru, vypinaci moment, napajeci
napéti, rychlost servomotoru, pocet otacek.

Kalibrace:
Pro ptesné nastaveni métiicich hodnot tenzometrického snimace krouticiho momentu. Moznost
provést kalibraci snimace ve vicebodové charakteristice na oba dva sméry otaceni servomotoru.
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Ovladaci panel:

Slouzi k ptehlednému zobrazeni informaci o stavu servomotoru pfi jeho méteni. Jsou zde dostupné
proudy jednotlivych fazi elektromotoru (jednofazového 1 tfifdzového), kroutici moment
servomotoru a jeho otacky. Obrazovka jsou informace o aktualnich stavech signaliza¢nich spinaci.
Déle je zde mozné manualni ovladani brzdy, ktera piisobi na vystupni hiidel testované¢ho
servomotoru.

MéFici protokol:
Zde jsou zaznaménany vSechny dilezit¢ méfici idaje. Udaje jsou ulozeny v databdzovém serveru
odkud je mozné jejich dalsi zpracovani.




