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Elektrické servomotory otoéné
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- nevybusné provedeni

MODACT MOED EEx
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POUZITI

Elektrické servomotory oto¢né viceotackové MOED EEXx jsou uréeny k ovladani organti vratnym otoénym pohybem
jako napfiklad Soupatek, ventilli a ve spojeni s vhodnou prevodovkou také klapek nebo k ovladani kulovych ventil
a jinych zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi vhodné.

Mohou pracovat v prostiedi s nebezpeéim vybuchu vybugné plynné atmosféry v zéné 1 a v zéné 2 podle CSN EN
60079-10-1. Servomotory jsou zkonstruovany a navrzeny jako zafizeni skupiny Il, kategorie 2G v souladu s normami
CSN EN 60079-0:2013 a CSN EN 60079-1:2015 pro vybusnou plynnou atmosféru.

Servomotory jsou oznaceny znakem ochrany proti vybuchu a symboly skupiny a kategorie zafizeni @ Il 2G
a dale podle provedeni pro teplotu okoli -25 °C az +55 °C s oznacenim Ex db IIC T4 Gb (u t. ¢. 52 125 s oznacenim
Ex db IIB T4 Gb) nebo pro teplotu okoli -50 °C az +55 °C nebo -60 °C az +55 °C s oznacenim Ex db 1IB T4 Gb (viz
kapitola Udaje na servomotorech).

Oznaceni servomotort pro teplotu okoli -50 °C az +55 °C je provedeno pismenem F na 11. misté typového &isla,
tedy 52 120.xxxxEDF. Elektronickou vybavu provedeni Ex db IIB T4 Gb je nutno konzultovat s vyrobcem.

Nazvoslovi

Prostiedi s nebezpeéim vybuchu — prostredi, ve kterém muze vzniknout vybu$na atmosféra.

Vybus$na plynna atmosféra — smés hoflavych latek (ve formé plynd, par nebo mihy) se vzduchem za
atmosférickych podminek, ve které se po inicializaci Sifi hofeni do
nespotifebované smesi.

Maximalni povrchova teplota — nejvyssi teplota, ktera vznikne pfi provozu v nejnepfiznivéjsich podminkach
(avsak v uznanych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elektrického
zarizeni, které by mohlo zpUsobit vzniceni okolni atmosféry.

Zavér — vS8echny stény, dvere, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, tyCe, tahla atd., které
prispivaji k typu ochrany proti vybuchu a nebo k stupni kryti (IP) elektrického
zarizeni.

Pevny zaveér ,d“ — druh ochrany, u kterého jsou &asti schopné vznitit vybusnou atmosféru
umistény uvniti zavéru; tento zavér pfi explozi vybusné smési uvnitf zavéru
vydrzi tlak vybuchu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.

Normy

Na nevybu$né servomotory se vztahuji tyto zakladni normy:

CSN EN 60079-0 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. VSeobecné pozadavky.

CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Pevny zaver ,d".

CSN EN 60079-10  Elektricka zafizeni pro vybudnou plynnou atmosféru. Uréovani nebezpeénych prostord.
CSN EN 60079-14  Predpisy pro elektricka zafizeni v mistech s nebezpe&im vybuchu hoflavych plyni a par.
CSN IEC 60721 Druhy prostredi pro elektricka zafizeni.

CSN 33 0371 Nevybusné smési. Klasifikace a metody zkouSek.

CSN 34 3205 Obsluha elektrickych strojii toCivych a prace s nimi.

Oznaceni nevybusnosti
Sklada se z téchto znak:

Ex  Elektrické zafizeni odpovida norm& CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro r(izné druhy ochrany proti
vybuchu.

db  Oznadeni druhu a Urovné ochrany proti vybuchu, pevny zavér, podle normy CSN EN 60079-1.

Il Oznaceni skupiny nevybusného elektrického zafizeni, podle normy CSN EN 60079-0.

B, C Oznadeni podskupiny skupiny Il nevybusného elektrického zafizeni, podle normy CSN EN 60079-0.
T4  Oznaceni teplotni tfidy nevybusného elektrického zafizeni skupiny Il, podle CSN EN 60079-0.

Gb  Oznaceni nevybusného zafizeni pro vybusné plynné atmosféry, které ma ,vysokou“ uroven ochrany, a neni
zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi odekavanych poruchach; podle CSN EN 60079-0.



PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MOED EEx jsou odolné proti plsobeni provoznich podminek a vnéjsich vlivd tfid
AC1, AD5, AE4, AE5, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3 a BE3 podle CSN 33 2000-5-51
ed. 3.

Pfi umisténi na volném prostranstvi doporuujeme servomotor opatfit lehkym zastfeSenim proti pfimé-
mu pUsobeni atmosférickych vlivl. StfiSka by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alesporn o 10 cm ve vySce
20-30cm.

PFi umisténi servomotorll v pracovnim prostredi s teplotou pod +10 °C, v prostfedi s relativni vihkosti nad 80 %,
v prostfedi pod pfistfeSkem a v prostiedi tropickém je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u vSech
servomotor(.

Pouziti servomotord v prostorech s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé
ovliviiovana jejich funkce. PFitom je tfeba dlsledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuje setfit pfi dosazeni
vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:

Za prostory pod pristieSkem se povaZzuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych srazek pod thly do 60° do
svislice.

Umisténi elektromotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pristup a aby vyfukovany otepleny
vzduch se do néj znovu nenasaval. Minimalni vzdalenost od stény pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je
motor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty a vétrany.

Tridy vnéjSich vlivi - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) ACH — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD5 — tryskajici voda, voda mdze tryskat ve v§ech smérech
3) AE4  —lehka prasnost
AE5 — stfedni prasnost
4) AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.
5)AG2  — mechanické namahani stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rastu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpeci vyskytu zivogicht (hmyzu, ptakd, malych zvitat)

9) AM-2-2 — normalni Uroveri signalniho napéti. Zadné dodate¢né pozadavky.
10) AN2 — slune&ni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  — seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.

13)BC3 - dotyk osob s potencialem zemé Casty. Osoby se €asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji
na vodivém podkladu.

14) BES  — nebezpedi vybuchu, vyroba a skladovani vybuSnych latek

Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou Upravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2.

Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-I
a C5-M.

V nasledujici tabulce je uveden piehled typickych prostfedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity die CSN EN
ISO 12944-2.



Stupné Priklad typického prostiedi
korozni agresivity Venkovni Vnitini
C1 Vytapéné budovy s Cistou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, $koly, hotely.
C2 Atmosféra s nizkou urovni znecisténi. Nevytapéné budovy, kde miize dojit
(nizka) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napf. sklady, sportovni haly.
c3 Méstské primyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vihkosti a malym
(stiedni) mirné znecisténi oxidem sificitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinarstvi,
Piimofské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.
(vygc‘)lka') E(;usrtnfﬁjlr?:’/zlzr:?;? di a primorske oblas Chemickeé zavody, bazény, Pfimorské lodénice.
C5-l . . Lo ] PR
(velmi vysoka Primysloveé prostfedi s vysokou vlhkosti Budovy nebo prostfedi s pfevazné trvalou
— primyslova) a agresivni atmosférou. kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.
e Budovy nebo prostiedi s pievazné trval
(velmi vysoka Pfimofrské prostiedi s vysokou slanosti. udovy nelo prostre: IS pr(valvvagm’a trvalou -
— pimorska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.

Pracovni poloha
Pracovni poloha servomotord MODACT MOED EEXx je u servomotord s plastickym mazivem libovolna.

Servomotory s plastickym mazivem jsou oznaceny Stitkem ,PInéno plastickym mazivem®, ktery je umistén na silové
skfini ze strany ru¢niho kola.

U servomotorU s olejovou napini je poloha omezena pouze sklonem osy elektromotoru - max 15° pod vodorovnou
rovinu. Timto se zamezi, aby pfipadné ulomky ¢&i necistoty v olejové naplni snizovaly zivotnost gumového tésnéni hfidele
elektromotoru. PFi montazi elektromotorem nad vodorovnou rovinu je tfeba doplnit olejovou napln tak, aby bylo spolehlivé
zajisténo mazani motorového pastorku.

Servomotory s olejovou naplini jsou bez oznaceni.

Maziva
Pocet otacek Teplota okoli [°C]

Typové gislo . o

t vystupniho hfidele -25 -40 -50 -60
servomotory [min~1] +60 +60 +60 +60
52 120, 52 121, 52 122 do 40 M M M M
52 123, 52 124 nad 40 0 0) — -
52 125 tyka se vSech rychlosti 0] 0] 0] 0]

Poznamka: M - plastické mazivo
O -—prevodovy olej

PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C
je 10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvySe 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho mo-
mentu M,

Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (prerusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60034-1.

Zatézovatel N/N+R je maximalné 25 %; nejdelsi pracovni cyklus N+R je 10 min. Nejvy$Si pocet sepnuti pfi automatické
regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatézovaciho momentu pfi zatézovateli 25 % a teploté okoli +50 °C je
nejvy$e 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.

Nejvyssi stfedni hodnota zatéZovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.
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Pribéh pracovniho cyklu
Zivotnost servomotoru
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykll (Z - O - 2).
Servomotor, uréeny pro regulaéni Ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cyklt s dobou prace (pfi které je vystupni
hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v operaénich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na poétu sepnuti. Velka
Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezporuchového obdobi a Zivot-

Zivotnosti, odvozené od nastavenych regulaénich parametr(, jsou uvedeny v nasledujici tabulce.
PFi pouziti stykacové reverzacni jednotky je Zivotnost servomotord 1 milion start

zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startli [1/h] max pocet startli 1200 1000 500 250

PFi pouziti bezkontaktni reverzaéni jednotky je Zivotnost servomotord 3 miliony startl

zivotnost [h] 2490 3000 6000 12000
pocet startli [1/h] 1200 1000 500 250

TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti

Nap4jeci napéti servomotor(i je 3 AC 400 V / 50 Hz. Po dohodé s dodavatelem je mozno dodat servomotory i pro jina stfi-
dava tfifazova napajeci napéti. Napajeci napéti servomotoru musi byt v toleranci £10 % jmenovité hodnoty, kmitocet napajeciho
napéti musi byt v toleranci +2 % jmenovité hodnoty. V tomto rozsahu napajeciho napéti zdstavaji zachovany jmenovité hodnoty
vSech parametrd, mimo zabérného momentu, ktery se méni s druhou mocninou odchylky napajeciho napéti od jeho jmenovité
hodnoty. Zavislost je pfimo Umérna zméné napajeciho napéti. Vétsi odchylky napajeciho napéti a kmitoctu se nepfipoustéji.

Kryti
Kryti elektromotoru: IP54, IP55, IP65 (podle tdajii na Stitku a je v souladu s objedndvkou)
Kryti ovladaci a svorkovnicové skfiné IP 67.

Hluk

Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A)
Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zédkaznika v rozsahu, uvedeném v Tabulce 1 nebo 2.
Pokud neni nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Zabérny moment

Zabérny moment je vypoctova hodnota, dana zabérnym momentem elektromotoru, celkovym prevodem servomo-
toru a jeho Uc¢innosti. Servomotor mdize vyvinout zabérny moment po reverzaci chodu po dobu 1 — 2 otaéek vystupniho
hfidele, kdy je blokovano momentové vypinani. MiZe to byt v koncové poloze nebo i libovolné mezipoloze.



Samosvornost

Servomotor podle téchto technickych podminek je samosvorny za pfedpokladu, Zze zatéZz plsobi pouze ve sméru
proti pohybu vystupniho hfidele servomotor(i. Samosvornost zabezpeduje valeckova zdrz, ktera znehybni rotor elektro-
motoru i v pfipadé ru¢niho ovladani.

Z davodl dodrzeni bezpecnostnich predpisli neni pfipustné pouZiti servomotord pro pohon dopravnich zdvihacich
zafizeni s moznou dopravou osob nebo pro zafizeni, kde pod zdvihanym bfemenem je mozna pfitomnost osob.

Smér otaceni
Smér ,zavira“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otaceni
hodinovych rucicek.

Pracovni zdvih
Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 1 nebo 2.

Stoupaijici vieteno

U provedeni servomotor(l s pfipojovacimi rozméry tvaru A, C je mozné provést Upravu pro montaz servomotoru na
armaturu se stoupajicim vietenem, které v koncové poloze armatury pfesahuje pres horni konec vystupniho hridele
servomotoru. Prostor pro stoupajici vieteno armatury je patrny z rozmérovych naértkl. V pfipadé potfeby upevni
uzivatel misto krytky otvorl ve viku ovladaci skfiné ochranny vélcovy kryt pro stoupajici vieteno. Ochranny kryt pro
stoupajici vieteno neni soucasti dodavky servomotoru.

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hfidele je dan funkci diferencialu). Ota€enim ruéniho kola ve sméru hodinovych rugi¢ek se vystupni hfidel
servomotoru otaci rovnéz ve sméru hodinovych ruciCek (pfi pohledu na hridel do oviadaci skfin€). Za predpokladu,
ze matice armatury ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pfipadé, ze bude pouzito ru¢ni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poSkozeni armatury.

VYBAVA SERVOMOTORU

Topny ¢lanek
Servomotory jsou vybaveny topnymi odpory pro zamezeni kondenzace vodnich par. Pfipojuji se na sit s napétim 230 V.
Servomotory pro teploty od -60 °C jsou vybaveny celymi bloky topnych odpor( pro vyhfivani ovladacich prostor servomotoru.

Mistni ovladani
Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace.

U servomotorll MOED EEXx s elektronikou DMS2 je mistni ovladani tvofeno magnetickymi pfepinaci a tlacitky, které
umoznuji ovladat i nastavovat servomotor z mista.

ELEKTRICKE PARAMETRY
Vnéjsi elektrické pripojeni
U servomotor(i MOED EEXx s elektronikou DMS2 se elektrické (sitové) vybaveni sestava z obvodu napdjeni elektroniky
a z obvodu ovladani motoru. Pfipojeni rozvodné sité se realizuje svorkovnici umisténou na zdrojové jednotce. Svorkovnice
je navrzena tak, aby pro celkové pfipojeni jiz nebyly potfeba zadné dalsi svorky. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi
svorkami pro pfipojeni médénych a hlinikovych vodi¢li s maximalnim prafezem do 2,5 mm2. Usporadani a oznaceni
svorkovnic (mimo svorkovnice elektromotoru) je na dalSich listech tohoto Navodu k montazi a obsluze.

Vnitrni elektrické zapojeni servomotort

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MOED EEx s oznacenim svorek jsou uvedena
v tomto Navodu k montazi a obsluze.

Na servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu svorkovnicové skfiné. Svorky jsou
oznaceny Cisly na samolepicim §titku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.



Izolaéni odpor

Izola¢ni odpor el. obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné 20 MQ,
po zkouSce ve vihku nejméné 2 MQ. Izola¢ni odpor elektromotoru musi byt nejméné 1,9 MQ. PodrobnéjSi udaje jsou
v Technickych podminkach.

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodt
Obvody top. odporu + u DMS2 ED a DMS2 obvody vystupnich kontaktl relé 1500V 50 Hz
Obvody elektromotoru Un = 3x230 / 400 V 1800V 50 Hz
Obvod vysila¢d CPT 1 + u DMS2 ED a DMS2 obvody vystupniho a fidiciho signalu 50V ss

Odchylky zakladnich parametrt
Vypinaci moment +12 % z max. hodnoty rozsahu
Rychlost prestaveni -10 % z max. hodnoty rozsahu
+15 % z jmenovité hodnoty (pfi chodu naprédzdno)

Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjsi ochrannou svorkou pro zabezpeceni ochrany pred ura-
zem el. proudem dle CSN 33 2000-4-41. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné svorky
jsou oznageny znackou podle CSN EN 60 417-1 a 2 (013760).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla
zajisténa externé.

POPIS SERVOMOTORU

Servomotory jsou konstruovany pro pfimou montaz na ovladaci organ (armaturu a pod.). Pfipojuji se
pomoci pFiruby a spojky podle CSN 186314. Pfiruby servomotord odpovidaji také ISO 5210. Spojky pro
prenos pohybu na armatury jsou:

tvar A (s adaptérem), podle 1ISO 5210 a DIN 3210

tvar B1 (s adaptérem), podle 1ISO 5210 (tvar B podle DIN 3210)
tvar B3 (bez adaptéru), podle 1ISO 5210 (tvar E podle DIN 3210)
tvar D (bez adaptéru), podle DIN 3210,

tvar C (bez adaptéru), podle DIN 3338.

Adaptéry se montuji mezi servomotor a armaturu.

Daéle je mozno servomotory dodavat s pfipojenim podle ruskych norem OCT (pfipojeni M, A, b, B, ') viz provedeni
v Tabulce ¢&. 3.

Usporadani ¢asti servomotoru je na obr. 1. Tfifazovy asynchronni motor -1- pohani pfes predlohové soukoli -2-
centralni kolo diferencidlniho pfevodu, umisténého v nosné skfini servomotoru (silovy prevod) -3-.

11 10 8 Popis

5 6 7
\ / m \ 1 - trifazovy asynchronni motor
' A

|

2 — skrir predlohového soukoli

\ 3 - silovy prevod

4 — kolo ru¢niho oviladani

!
an 5 — ovladaci skiri
T? N 6 - viko ovladaci skfiné

Q 7 — svorkovnicova skiir

- ? - 8 — viko svorkovnicové skfiné

A} ] 9 - kabelové vyvodky

P S ) 10 - svorkovnice elektromotoru

\ [} 11 - kabelova vyvodka pro motor
I

[P P P P

Obr. 1 — Sestava servomotoru (s elektronikou DMS2 ED)




Korunové kolo planetového diferencialu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné poloze samosvornym $nekovym
prevodem. Ruéni kolo -4- spojené se Snekem umozriuje ruéni ovladani a to i za béhu motoru. Vystupni duty hfidel je pevné
spojen s unaseem planetového pfevodu a prochazi do ovladaci skfiné -5-, kde jsou soustfedény snimaci a ovladaci prvky
servomotoru.

Cinnost momentového vypinani je odvozena od axialniho posuvu ,plovouciho $neku“ ruéniho ovladani, ktery je
sniman a packou prenasen do ovladaci skfiné. Ovladaci skFin tvofi pevny zavér ,d“. Po sejmuti vika -6- této skfiné jsou
pfistupny snimaci a ovladaci prvky elektroniky.

Rovnéz svorkovnicova skfin -7- je pfistupna po sejmuti vika -8-. Svorkovnicova skfin je tvofena rovnéz pevnym
zavérem ,d“. Kabelové vstupy do svorkovnicové skfiné jsou zajistény pouzitim certifikovanych kabelovych zalévanych
vyvodek pro teplotni rozsah od -60 °C do +80 °C. Mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE
(typ ICG 623) dle nasledujici tabulky:

Mnozstvi | Typ vyvodky |Zavitovy otvor| Rozsah o kabelu | Pouziti
2 kusy CR-U/25 M25x1,5 11,7-20,0 mm obé zakaznické
ICG 623/B 13,0 -20,2 mm
2 kusy CR-U/20 M20x1.5 9,5-14,0 mm jedna} §Iou’2| k propojeni s elektromotorem,
ICG 623/A 11,0 - 14,3 mm | druha je zakaznicka

Kabelovy vyvodkovy systém musi splfovat pozadavek CSN EN 60079-14 &l. 10.3.2.d pro p¥imy vstup do pevného
zavéru skupiny lIC. Zékaznik je proto povinen pfi zapojovani servomotoru pouzit kabelové vyvodky podle navodu
(viz kapitola 6) s utésnénim jednotlivych Zil kabelu.

Vyvodky na svorkovnicové skfini jsou od vyrobce opatfeny nerezovymi zaslepkami, které je nutno zakaznikem
u pouzitych vyvodek odstranit.

Otvory se zavitem pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 a M25x1,5 v souladu
s €. 13 CSN EN 60079-1.

ELEKTRONICKE VYBAVENI

Servomotor je ovladan elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy snimaji polohu vystupni
hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontaktné magnetickymi snimaci.

Snimaé polohy vystupniho hfidele je absolutni a ke své ¢innosti nevyzaduje zalozni napajeni, pokud béhem provozu
servomotoru dojde k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat pomoci pocitace s ovladacim
programem nebo ruéné bez pocitace.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické soucasti, popfipadé umoznuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umoziiuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit k pramys-
lové sbérnici Profibus.

DMS2 ED

Zakladni vybava:
Ridici jednotka obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele,

4 tlacitka a 3 signalky LED pro nastaveni a kontrolu servomotoru.
Momentova jednotka
Zdrojova jednotka na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmi relé (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, Ready),
stav kazdého relé signalizuje signalka LED.

Jednotka umoznuje pfipojeni topného odporu a jeho fizeni termostatem.

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4 —20 mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

Stykace nebo blok bezkontaktniho ovladani — pro provedeni Control
Elektronicka brzda



Hlavni prednosti:

Absolutni snimani polohy nezavislé na zaloznim napajeni

Jednoduché nastaveni pomoci 4 tlagitek, poc&itace PC

Moznost zalohovani nastavenych parametrd na PC

Ur€eno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvkd servomotoru

Parametry:
Snimani polohy
Snimani momentu
Pracovni zdvih
Blokace momentu
Vstupni signal

Vystupni signal

Napajeni elektroniky

DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka
Momentova jednotka
Zdrojova jednotka

Jednotka displeje
Jednotka tladitek

Doporuéena vybava:

bezkontaktni magnetické

bezkontaktni magnetické

2—- 1700 ot.

0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach

0/4 — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat

7 xrelé 250V AC 3 A (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny LED
displej (volitelné)

elektronicka brzda (volitelné)

230V AC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti ll

obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele, 1 signalku LED.

obsahuije:

2 relé pro ovladani elektromotoru

relé Ready s prepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

signalizac¢nirelé 1 -4 s vyvedenym jednim pdlem spinaciho kontaktu na svorkovnici.
Druhé pdly spinacich kontakt( relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku COM.
K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru (stykace nebo bezkontaktni spinani).
K jednotce Ize pfipojit elektronickou brzdu.

dvouradkovy displej, 2 x 12 alfanumerickych znak(

tlacitko ,,otevirej“, ,,zavirej*, ,,stop*, oto¢ny pfepinac ,,mistni, dalkové, stop*

Elektronicka brzda - po vypnuti elektromotoru snizuje dobéh a zpfesiiuje regulaci

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):
Jednotka dvoupolohového a tfipolohového fizeni - ovladani servomotoru najetim do poloh ,otevieno® a ,zavieno“

nebo analogovym signalem 0 (4) —20 mA

Jednotka pripojeni Profibus - ovladani servomotoru primyslovou sbérnici Profibus

Elektronické fizeni DMS2 pfi své Cinnosti také kontroluje sled a vypadek fazi napajeciho napéti.

UDAJE PRO OBJEDNAVKU

Technické nalezitosti objednavky:
V objednavce je nutno uvést tyto udaje:

— pocet kusl

— oznaceni servomotoru

— typové Cislo podle Tabulek provedeni ¢. 1 -7

— napéajeci napéti a kmitocet (pro elektromotor)

— nastaveni vypinaciho momentu (pokud zakaznik poZaduje jiny nez maximalni moment)
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Zapojeni elektroniky DMS2 ED v provedeni ,Nahrada elektromechanické desky*

Mistni ovladani E0021

motor

otevirej

motor

zavirej

|
|
|
|
|
|
|
|
|
: Aktivni vystup
=== P |
:I_, !__, I__, Snimac¢ : pkows
I'I__/ T N | "otevirej"
_______ H : Analogovy modul |
BN : _________
74\ |
coMm IR !
| _Dalkové

"zavirej"

Dalkové povoleno

TP| A

V provedeni bez mistniho
ovladani se propojka ze
svorky U zapoji na svorku 2

Zdrojovéa deska

“Sit pfivod
Sifprivod_ 1

/
I:IEII:IEI;[T]

Poznamka: Kontakty relé MO, MZ, SO, SZ jsou zde kresleny pri vypnutém napdjeni, kontakty PO, PZ se pri vypnutém
napajeni pfestavi do polohy, ktera je vyznacena Earkované.
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED.
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Tabulka & 1 - Servomotory MODACT MOED EEx — napajeni 3 x 400 V / 230 V, 50 Hz
— zakladni technické parametry a provedeni (servomotory AVM)

Zékladni vyzbroj: 1 elektromotor typ AVM
1 topny Clanek

Moment [Nm] Rychlost | Pracovni Elektromotor Hmotnost [kg] Typové islo
A prestaveni| zdvih | 1P p - P T E—
Typové oznadeni el |zabami maziva Typ Vykon | Otacky | In _lz_ | provedeni | zékladni | dopliikové
pmact T ming | fot AN o | pyming |40V I Fitina [niinik | 12345 678910
MOED EEx 40130-8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 035 | 1,8 | 70 | 45 XxXHXED
MOED EEx 40/220 - 10 220 10 71M06 | 0,18 | 900 | 0,74 | 18 - | 47 xx | xED
MOED EEx 40/130-17 130 17 71MO06 | 0,48 | 900 | 074 | 1,8 - | 47 xxJ xED
MOED EEx 40/110-25 90— 40 110 25 71MKO04 | 0,25 | 1360 | 0,75 | 34 - | 47 xx1xED
MOED EEx 40/110-40 110 40 71M04 | 0,37 | 1360 | 1,05 | 3.1 - 149 xx2xED
MOED EEx 40/130-50 130 50 71MKO02 | 0,37 | 2810 | 0.9 5,6 - 149 xx Kx ED
MOED EEx 40/80 - 80 80 80 71MKO02 | 0,37 | 2810 | 0.9 5,6 - 149 xxLxED
MOED EEx 40/130-8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 035 | 1,8 | 70 | 45 xXMxED
MOED EEx 80/220-10 220 10 71MO06 | 0,18 | 900 | 0,74 | 1.8 - | 47 xxNxED
MOED EEx 80/130 - 17 130 17 2-1980 71MO06 | 0,18 | 900 | 0,74 | 1,8 - | 47 152120 |xxPxED
MOED EEx 80/110 - 25 40-80 | 110 25 71MKO04 | 0,25 | 1360 | 0,75 | 34 - | 47 Xxx3xED
MOED EEx 80/110-40 110 40 71M04 | 0,37 | 1360 | 1,05 | 31 - 149 xx4xED
MOED EEx 80/200 - 50 200 50 71M02 | 0,55 | 2810 | 1.3 59 - 149 xxRxED
MOED EEx 80/120- 80 120 80 71MO02 | 055 | 2810 | 1.3 5,9 - 149 xxSxED
MOED EEx 125/170-8 170 8 71B8 012 | 660 | 046 | 1,8 | 70 | 45 xxTxED
MOED EEx 125/230 - 11 230 11 71MKO04 | 0,25 | 1360 | 0,75 | 34 - | 47 xx6xED
MOED EEx 125/200-17 | 80—-125 | 200 17 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 | 29 - | 47 xxUxED
MOED EEx 125/170-25 170 25 71M04 | 0,37 | 1360 | 1,05 | 3.1 - 149 xx5xED
MOED EEx 125/200 - 50 200 50 71M02 | 0,55 | 2810 | 1.3 59 - 149 xxV x ED
MOED EEx 100/130-8 130 8 71A8 0,09 | 680 | 035 | 1,8 | 70 | 45 xXMxED
MOED EEx 100/200-10 200 10 71M06 | 0,18 | 900 | 074 | 1,8 | 70 | 47 xxNxED
MOED EEx 100/180 - 17 180 17 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 | 29 | 70 | 47 xx P xED
MOED EEx 100/180 - 25 180 25 80MKO06 | 0,37 | 910 1.1 33 | 70 | 57 xx1xED
MOED EEx 100/180-40 | 63—100 | 180 40 80MKO04 | 0,55 | 1390 | 145 | 42 | 71 | 58 xx2xED
MOED EEx 100/170 - 63 170 63 L 80M04 | 0,75 | 1410 | 1.9 39 | 71 |58 xx3 xED
MOED EEx 100/230 - 80 230 80 80M02 1,1 12940 | 3,0 6,8 | 78 | 58 xxRxED
MOED EEx 100/130-100 130 100 ¢ 90LKO04 | 11 | 1410 | 2,7 46 | 71 |65 xx4xED
MOED EEx 100/170 - 145 170 145 90LKO02 | 15 | 2870 | 3.2 6,8 | 78 | 65 59121 XX S xED
MOED EEx 130/170-8 | 100—-130| 170 8 71B8 012 | 660 | 046 | 1,8 | 70 | 45 xxTxED
MOED EEx 160/300-10 300 10 71MLO6 | 0,25 | 900 | 0,95 | 29 | 70 | 47 xxUxED
MOED EEx 160/220 - 16 220 16 80MKO06 | 0,37 | 910 1.1 33 | 70 | 57 xx5xED
MOED EEx 160/240 - 25 240 25 80M06 | 0,55 | 910 1,6 34 | 1|57 xx6xED
MOED EEx 160/290 - 40 100 - 160 290 40 80MO04 | 0,75 | 1410 | 1.9 39 | 71 |58 xx7xED
MOED EEx 160/210 - 65 210 65 2-1400 | o 90LKO04 | 11 | 1410 | 27 46 | 71 | 65 xx8xED
MOED EEx 160/320 - 80 320 80 90LKO2 | 15 | 2870 | 3.2 6,8 | 78 | 65 xxV xED
MOED EEx 160/210-100 210 100 ¢ 90L04 1,5 | 1410 | 34 48 | 71 | 66 xx9xED
MOED EEx 160/250 — 125 250 125 ¢ 90L02 22 | 2865 | 45 60 | 78 | 67 xxAxED
MOED EEx 250/400- 8 400 8 71M8 025 | 680 | 085 | 20 | 70 | 57 xxHxED
MOED EEx 250/400-10 400 10 80MKO06 | 0,37 | 910 1.1 33 | 70 | 57 xx0xED
MOED EEx 250/400 - 16 400 16 80M06 | 0,55 | 910 1,6 34 | 71 |58 xx1xED
MOED EEx 250/330-25 | 160-250 | 330 25 90LKO06 | 0,75 | 930 2.1 39 | 81 |68 |52122|xx2xED
MOED EEx 250/330 - 40 330 40 90LKO04 | 11 | 1410 | 2.7 46 | 78 | 65 xx3xED
MOED EEx 250/325 - 65 325 65 ¢ 90L04 1,5 | 1410 | 34 48 | 79 | 66 xx4xED
MOED EEx 250/400 - 80 400 80 ¢ 90L02 22 | 2865 | 45 60 | 80 | 67 xx5xED
MOED EEx 500/750 - 16 750 16 100L08 | 1.1 690 3.1 36 | 126 | 113 xx0xED
MOED EEx 500/850-25 | 250-500 | 850 25 100L06 | 15 940 3.9 49 1125|112 xx1xED
MOED EEx 500/800 - 40 800 40 112M06 | 2,2 945 54 50 | 146|126 /152123 |xx2xED
MOED EEx 450/600-63 | 250450 | 600 63 ¢ 100L04 | 30 | 1435 | 65 59 132|112 xx3xED
MOED EEx 500/700-100, 250-500 | 700 100 ¢ 112M04 | 4.0 | 1430 | 85 6,5 | 150 130 xx4xED
MOED EEx 550/750-16 | 320-550 | 750 16 100L08 | 1.1 690 3.1 36 | 128 /108 xx0xED
MOED EEx 630/820 - 25 390-630 820 25 2-1080 100L06 | 1,5 940 3.9 49 | 128 /1108 |52124 | xx1xED
MOED EEx 630/1000 - 63 1000 63 ¢ 112M04 | 40 | 1430 | 85 6,5 | 150 130 xx2xED
MOED EEx 960/1250-32 | 630-960 | 1250 32 ¢ 132M08 | 3,0 | 725 7.3 95 | 239 xx1xED
MOED EEx 1100/1400-45 | 630-1100 | 1400 45 é | 132MKO6, 40 | 975 9,2 7,0 | 240 59195 xx2xED
MOED EEx 1100/1400-63 | 630-1100 | 1400 63 ¢ 132M06 | 5,5 970 | 125 | 65 | 248 xx3xED
MOED EEx 920/1200-100 | 630-920 | 1200 100 é 132M04 | 7,5 | 1455 | 155 | 6,8 | 243 xx4xED

Poznamky: — jmenovity moment je roven 60 % max. vypinaciho momentu pro provoz S2 a 40 % max. vypinaciho momentu pro provoz S4
—misto x na 6. aZ 11. misté typového cisla se dopini ¢islice nebo pismeno podle Tabulek 3 — 6
— jmenovité proudy pro jina napajeci napéti, neZ je uvedeno v tabulce, na dotaz u vyrobce
& — Oznaceni servomotor( pinénych olejem. Ostatni servomotory jsou plnény plastickym mazivem.
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Elektrické servomotory oto¢né viceotackové nevybusné MODACT MOED EEx

Misto v typovém Cisle 1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. | 11.
Typové Cislo 5 2 1 2 X . X X X X ED X

6. misto typového c&isla
Tabulka 3 - Pripojovaci rozméry

tvar A
tvar B
tvar C
tvar D
tvar E
pfipojeni M
pfipojeni A
pfipojeni b
pfipojeni B
pfipojeni I

Pfipojovaci rozméry
podle ISO a DIN

Pfipojovaci rozméry
podle OST (Rusko)

Ol<|m>|Z|©o|o|N|o|o;

Pfipojeni OST (Rusko) je podle velikosti servomotord nasleduijici:

t. €. 52 120 pfipojeni M, A, b
t.¢.52 121 a 52 122 pfipojeni A, B, B
t.¢.52 123 a 52 124 pfipojeni b, B
t.8.52 125 pfipojeni B, I

7. misto typového ¢isla
Pokud je na 9. misté typového Cisla jedna z €islic 1, 3, 5, 7 nebo 9, je na 7. misté znak z Tabulky 4
Pokud je na 9. misté typového Cisla jedna z Cislic 2, 4, 6 nebo 8, je na 7. misté znak z Tabulky 5

Tabulka 4 - Servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0/1/2|3|/4|5/6|7|8|/9|A|B|C|D|/E|F/M|N|V W
Mistni ovladani X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X | X X | X X | X
Stykace nebo bezkontaktni spinani X | x| x|x X[ x| x| x|x|x]|x]|x
Analogovy vysila¢ X[ X| X[ X|X[X]|X[X]|X|[X]|X]|X
modul regulator X x| x|x
Tabulka 5 - Servomotor vybaveny elektronikou DMS2
Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni *) R
Profibus P

*) Jestli servomotor bude uréen pro dvoupolohovou nebo tfipolohovou regulaci se nastavi ve vyrobnim zavodé. Pokud v objed-
navce nebude urdeno jinak, bude servomotor nastaven pro tfipolohovou regulaci (oviadani signalem 4 — 20 mA).

8. misto typového Cisla
Vypinaci moment, rychlost pfestaveni — Tabulky 1 nebo 2

9. misto typového ¢isla

Tabulka 6 - Typ elektroniky, silové spinace, brzda

Elektronika DMS2 ED — bez silovych spinacu 1
Elektronika DMS2 — se stykaci 2
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinadi 3
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci 4
Elektronika DMS2 ED — se stykaci a brzdou 5
Elektronika DMS2 — se stykaci a brzdou 6
Elektronika DMS2 ED — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 7
Elektronika DMS2 — s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 8
Elektronika DMS2 ED — se stykaci 9

18



10. misto typového &isla
ED — servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. misto typového &isla

Tabulka 7 - Teplota okoli

Pro teplotu okoli od -25 °C do +55 °C bez oznaceni
Pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C *) F
Pro teplotu okoli od -60 °C do +55 °C FF

*) elekronickou vybavu je nutno konzultovat s vyrobcem
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Rozmérovy nacrtek elektrického servomotoru
MODACT MOED EEx

A
B c
0 T ""wm r—
w iy
=
IS
T — of . 9 o X
0 0
—— N,
R
[T
N e

2 xM25x 1,5, g kabelu 13 - 20,2 mm
1xM20 x 1,5, o kabelu 11 - 14,3 mm

Rozméry kabelovych vstupl
elektromotort jsou uvedeny
v Tabulce

il

=i ey ik

Kabelové vstupy elektromotor( pouzivanych u viceotaékovych servomotorit MODACT MOED EEx

Typ elektromotoru Osova vyska motoru Pocet vstupll x rozsah o kabelu (velikost zavitu)
71,80, 90, 100

112,132

1x@13az16 mm
AVM

2x0 17 az20 mm

Uvedené kabelové vstupy elektromotort (viz tabulka) i viastniho servomotoru jsou doddvané standardné. PoZadavek na jiné
pruméry pripojovacich kabell je nutné specifikovat v objednavce.

Rozmér Typové ¢Eislo
52 120 52121,2 52123, 4 52 125
A max. 662 791 915 1049
B max. 340 462 573 684
C 322 329 342 365
D 2 160 2 200 2 250 @ 375
E 130 130 165 165
F 80 92 123 153
G 215 256 310 362
H max. 336 348 412 468
J 90 120 145 178
K 315 335 400 442
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Otvory pro pfidavné uchyceni elektrického servomotoru
MODACT MOED EEx

L

Rozmér Typové Cislo
52 120 52 121,2 52123, 4 52 125
2 e1 90 110 120
B 110 160 210 240
C M 10 M 12 M 16 M 20
D 16 21 >3 yE
E 120 140 200 590
Poznamka:

Otvory pro pridavné uchyceni servomotorG MODACT slouZi pouze k zachyceni hmotnosti
servomotory a nesmi byt namahany Zadnou dalsi pridavnou silou.

Uprava pro stoupajici vieteno

o d4 min Ochranny nastavec

£
: - / ”
| o d3 Vicko

1

] U g
DAL AMRALAN S A RN
T

3x Sroub )
viz tabulka

Tésnéni

/ Viko skfiné
/
& Typové Cislo
Rozmér 52121 | 52123
od1 52120 | 55 995 | 52124 | 52125
—= o di 35 50 75 80
o d2
- o d2 55 70 100 100
o d3 65 80 112 112
o d4 30 41,5 53 72
Sroub
_1SO 2010 M4x10 | M4x10 | M5x10 | M5x10
(CSN 021155)
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Adaptéry k servomotorim MODACT MOED EEXx

Tvar A

podle CSN EN ISO 5210 (13 3090)

Tvar B1

podle CSN EN ISO 5210 (13 3090)

AL =
N
/ L //// \\'ﬁ
\\w‘ AN N\
N N
N WA \
N A N
< N \K <
\)yT %% \\?\ < EL -
NN NNENE ; AN
< i < d4 i _ed2 1 |
L o d3 B <
o di
. bi
1
|
a‘g‘_ T
|
Pfifazeni adaptérd k servomotorim
. Typové Eislo
Tvar Rozmer 52 120 52121, 2 52 123, 4 52 125
2 d1 125 175 210 300
2 d2 18 70 100 130 200
A, B1 2 d3 102 140 165 254
(shodné d4 M 10 M 16 M 20 M 16
rozméry) pocet otvord d4 4 4 4 8
h 3 4 5 5
h2 min. 12,5 20 25 20
A 63,5 110 179 155
o d5 30 38 53 63
A 2 d6 max. 28 36 44 60
h1 max. 43,5 65 92 110
| min. 45 55 70 90
A 63,5 110 122 155
o d5 30 40 50 65
11 min. 45 65 80 110
B1 h3 max. 3 4 5 5
b1 12 18 22 28
o d7 H9 42 60 80 100
t1 45,3 64,4 85,4 106,4
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e
ZA PECKY. a._s._ /L\

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor(i a rozvadéc,

anm plechu (vybaveni TRUMPF), praSkova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackove pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory oto¢né jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory oto¢né viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory oto¢né viceotackove nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceotackove pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceotackove pro JE do aktivni zony

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory otocné jednootackové pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackoveé pakoveé s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletd: servomotor + armatura (pfipadné pfevodov
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