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1. Requlator ZP2.RE, verze 3

Uvod

Regulatory ZP2 se pouZivaji v elektrickych servomotorech MODACT CONTROL. Tento predpis
slouzi jako navod k nastaveni parametru regulatoru ZP2.RE, kde je instalovan ridici program verze
3. Regulator s touto verzi ridiciho programu lze od jinych verzi rozeznat podle oznaceni na
samolepce na pouzdru jednocipového pocitace regulatoru. Na samolepce je oznaceni.(napr.): EHL
SERVO V3.11 ©1998.

Parametry regulatoru Ize nastavovat tlacitky na regulatoru nebo osobnim pocitacem, ktery se
propoji sregulatorem. Pokud se regulator nastavuje osobnim pocitacem; lze nastavovat i jiné
parametry, nez ty, které jsou obsaZeny vtomto popisu. Také jsou k dispozici data a postupy pro
diagnostiku servomotoru.

Technické parametry regulétoru:
Nap4j eci napéti 230V +10%-15%, 50+-60Hz
jina napéti na dotaz
Ridici signdl 0+ 20mA, 4 + 20mA, 0 + 10V
Snima¢ polohy odporovy vysilag 100U + 10kU
proudovy vysila¢ 4 + 20mA

Linearitaregulatoru 0,5%
Necitlivost regulétoru 1 + 10% (nastavitelna)
Rozsah pracovnich teplot -25 + +75 C
Chybova hléSeni - rezim TEST

- porucha snimace

- prohozeny polohové spinace

- chybi ridici signél

- servo vypnulo v mezipoloze na koncovy spinat
Reakce na poruchu:
- porucha snimae servo v pol. Test, chybové hlaSeni
- chybi fidici signdl servo v pol. Test, chybové hlaSeni
- reZim TEST servo v pol. Test, chybové hlaSeni
Vystupni signal - silové vystupy - 2x relé 5A, 230V

- centralni porucha- spinaci kontakt 24V 2W cyklicky vysila kod poruchy

- 5x LED (napgjeni, porucha, nastav, otevira, zavira)

- brzda - ovléadaci signdl 2mA (signal pro piidavny modul)

- poloha serva - 12C sbérnice (signal pro piidavny modul)
Nastavovaci prvky - 2x tlacitko kalibrace a nastaveni parametra

- komunikacni konektor

Rozméry 75 x 75 x 25 mm
Poznamka: Regulator je v rezimu TEST, kdyZ je na svorkovnici regulatoru svorka TEST (J1-1)
spojena se svorkou GND  (J1-2). Vyvolani rezimu TEST lze vyuZit ke kontrole chovani
servomotoru pii chybé nebo k nastaveni servomotoru do definovaného stavu pii chybé vnéjSiho
zarizeni. Pokud sereZzim TEST nevyuzivd, svorka J1-1 neni zapojena.

SOFTWARE

Reguldor ZP2.RE je vybaven programem pro plnéni zakladnich funkci regulatoru dle popisu
hardware. Pro nastaveni parametri je regulétor vybaven dvéma funkénimi tlagitky (oznaceni SW1,
SW2) a dvéma svitivymi diodami (oznateni D3, D4). Témito nastavovacimi prvky se nastavuji
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z&kladni provozni parametry regulatoru. V rdmci této inicializace se soucasné automaticky kalibruji
krajni polohy a méti se setrvacnost servomotorul.
K nastaveni parametri a kontrole ¢innosti reguldtoru ZP2.RE |ze vyuZit i osobni pocitas. Regulétor
se k osobnimu pocitagi pripoji pres sériové rozhrani pomoci komunikacniho modulu KM ZP2.
Komunikacni modul KM ZP2 lze zakoupit u vyrobce servomotort. Soucasti komunikacniho
modulu je programové vybaveni anavod k pouZiti.
Z pocitace |ze mimo parametry, popsané v tomto navodu, nastavit jesté dalSi parametr, kterym se
muZe pracovni zOna servomotoru omezit tak, Ze servomotor v polohach "otevieno" a "zavieno"
nedojizdi aZ na koncové spinxe. Z regulatoru do pocitace lze precist nastavené parametry a
diagnostickeé udaje.
V tomto ndvodu je popsano nastaveni bez pouziti pocitace.
Poznamka: Na regul&toru jsou dva &itky, které oznacuji datum vyroby, vyrobni ¢islo regulatory a
verzi software, ktery je naprogramovan v mikropocitaci regulatoru.
Priklad oznaceni:
Prvni &titek ZP2.RE23 - typ aprovedeni regulétoru

006/0797 - Sesty regulétor v sedmém meésici roku 1997

Druhy &titek EHL SERVO - oznaceni software
V3.07 (c)1997 - verze 3.07 z roku 1997
Pri dotazu nebo pripomince k funkci regulatoru je potreba sdélit Udaje z obou Stitku.

NASTAVENI PARAMETRU REGULATORU
Obecne:
Nastavovat parametry regulédtoru Ize, pokud je reguldor namontovan a pripojen k servomotorul.
VétSinou je potieba, aby servomotor byl namontovan k armatuie. Servomotor musi mit pripojené a
nastavené koncove spinate a hastaveny vysilat polohy.
Koncovym spinacem se vtomto popisu rozumi polohovy nebo momentovy spinac v servomotoru,
ktery je zapojen, aby zastavil pohyb servomotoru v daném smeru. Regulétor ZP2 pri autokalibraci
zmeri zpetnovazebni signal, pri kterém koncové spinace vypnou servomotor (pro oba smery pohybu)
a tyto hodnoty zapiSe do pamti jako parametr. Pri regulaci se stav koncowvych spinaci trvale
sleduje. Pokud je servomotor vypnut koncovym spinacem v jiné poloze, nez jaka odpovida poloze
Zjistené pri autokalibraci, regulator tento stav vyhodnoti jako chybu. Tento stav muzZe vzniknout
napriklad tehdy, kdyZ je jako koncovy spinac¢ zapojen momentovy spinac a pri regulaci se zadre
armatura.
Pokud jsou jako koncové spinace pouzity momentoveé spinace, pak pii nastavovani parametri musi
byt zgji&téno, Ze servomotor nebo armatura muZe potrebny vypinaci moment vyvinout.
U pékového servomotoru se vypinaci moment miiZze vyvinout ngjetim paky na piislusny doraz. Proto
musi byt dorazy p&ky servomotoru pied prvnim zapnutim servomotoru nastavené do potiebnych
poloh a jgjich upeviiovaci Srouby musi byt radné dotaZzené, aby je paka servomotoru nemohla
odtlacit. Pokud je v dané krajni poloze servomotor vypinan polohovym mikrospinacem, musi byt
piisludny doraz umistén tak, aby se 0 néj paka nemohla opifit.
Pokud je vysila¢ polohy na servomotoru odporovy, pak je poti‘eba dodrZet nasledujici nastaveni:
- poloha zavieno min. 2,5% jmen. hodnoty vysilace (naps. pro 100 2 vysilac min

2,5Q)
- poloha otevieno max. 97,5% jmen. hodnoty vysilace (napr. pro 100 Q vysilac max.

97,5Q)
V pripade, Ze nebude dodrZena tato podminka, bude regulator podavat chybové hlaSeni ,, Porucha
vysilace"
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Jestlize na servomotoru, kde je nastaveny regulator, je potieba zménit sefizeni zpétnovazebniho
vysilate nebo koncovych poloh, je nutné po sefizeni servomotoru znovu spustit inicializaci
regul&oru.

KdyZ jsou parametry regulatoru nastaveny drive, nez je armatura se servomotorem instalovéna na
potrubi., pak se po hamontovani a po vpusténi pracovniho média do potrubi mohou vlastnosti
soustavy zmeénit natolik, Ze je potiebné nastaveni regul&oru opakovat.

PRECHOD DO NASTAVOVACIHO REZIMU A POSTUP NASTAVENI

POZOR ! . Pired spudténim nastaveni parametrii se proto musi servomotor nastavit tak, aby
vystupni hiidel byl v mezipoloze, napFiklad ruénim kolem. Pokud se nastaveni parametri spusti,
kdyZ je servomotor v nékteré zkrajnich poloh a je vypnut koncovym spinacem, pak autokalibrace
neprobéhne a regulétor ohlasi chybu

Pfi nastavovéni parametri podle tohoto predpisu pigdeme do nastavovaciho reZzimu tak, Ze
stiskneme tlacitko SW1 po dobu, nez se rozsviti Zluta dioda D3 na regulatoru (cca 2s). Poté tlatitko
SW1 uvolnime a miZeme nastavovat parametry reguldtoru (kratkym stisknutim SW1 listovat
v menu zobrazovaném diodou D3, kratkym stisknutim SW2 nastavovat parametry zobrazované
diodou D4).

Pokud tlacitkem SW2 zvolime posledni hodnotu parametru v prislusném menu, dalSim stiskem
tlacitka SW2 se opét dostaneme na prvni hodnotu tohoto parametru. Tak maZeme cyklicky volit
hodnoty parametrti dle seznamu pro dany parametr.

Kdyz zvolime potifebnou hodnotu parametru, stiskneme krétce tlacitko SW1. Tim potvrdime
zvolenou hodnotu parametru a dostaneme se do nejbliZsiho dalSiho menu.

Pokud se postupnym tisknutim tlacitka SW1 dostaneme do posledniho menu, pak dal&im krétkym
stisknutim tlacitka SW1 zvolime opét MENU 1 (dalSim stisknutim MENU 2 atd.). Tak lze
v prubéhu nastavovani parametria kontrolovat a ménit nastavené parametry.

Nastavované parametry se zobrazuji blikajicimi kédy pomoci LED diod D3 a D4 (D3 menu ,D4

parametr).
Menu (voli se tlacitkem SW1) Parametr (nastavuje se tlacitkem SWV2)
(bliknuti Zluté diody D3) (bliknuti ¢ervené diody D4)
1 * nastav vstupni signal * 0-20mA
*x 4-20mA
**x o 0-10V
2 * odezvanasigna TEST * otevrit
anachybovy stav *x zavrit
**% zistat stat
3 ***  zrcadleni (odezva * ano(<signd , zavii“, > signd , otevii“)
servomotoru na zménu ** ne(>signd , zavii“, < signdl , otevii“)
vstupniho signalu)
4 **x%  pecitlivost * gz *Fxxkkxxkk (10x) 1az 10%
5 *rxkx typ Cidla * odporové
* proudové

Po nastaveni a pripadné kontrole a opravé parametra je nutné dlouze stisknout tlacitko SW1, (I1ze to
proveést v kterémkoliv menu) dokud se nerozsviti dioda D3. Tim ukon¢ime nastavovani parametra a
potvrdime, Ze nastavené parametry jsou platné a mohou se zapsat do paméti regul&toru. Soucasné se
spusti autokalibrace.

Pri autokalibraci regulétor zkontroluje vysilaé polohy a smys otageni, piestavi hiidel servomotoru
do polohy , otevieno* a,zavieno, zméti setrvacnost servomotoru a armatury ve smeéru ,, otevird' a
»Zavird' a uloZi nastavené a namérené parametry do paméti EEPROM. V pripadé, Ze je regulator
Spatn¢ zapojen (chybné zapojeny koncové spinace ¢i vysila¢ polohy) bude inicializa¢ni proces

PDF byl vytvofen zkuSebni verzi FinePrint pdfFactory http://www.fineprint.cz


http://www.fineprint.cz

preruen a regulétor indikuje chybové hldSeni diodami D3 a D4. V opacném piipadé po dokonceni
inicializacniho procesu reguléaor piejde do regulacniho rezimu.

PFi pouZziti odporového vysilace polohy je nutno zkontrolovat smys otaéeni servomotoru -
autokalibrace za¢ina prejetim servomotoru do polohy oteviceno. V pripadé, Ze v prvnim kroku
servomotor pigjede do polohy zavieno, je nutno autokalibraci pierusit, prohodit svorky faze
otevirat a faze zavirat a nastaveni parametri opakovat.

Poznamka: Pokud nastavovani parametrii podle tohoto predpisu neni ukonceno bezchybnou
autokalibraci, pak se nastavené parametry nezapisi do pameti regulatoru. Nastaveni parametrii je
nutné zopakovat.

Pokud pri autokalibraci nastane chyba, je nutné vypnout napdjeci napeti reguldtoru a chybu
odstranit. Po odstranéni chyby je nutné nastaveni parametr:zi a autokalibraci opakovat.

*x%%x% probiha autokalibraci

Po dokonceni inicializace regulator prejde do stavu regulace.

V rezimu REGULACE je Zlutou diodou D3 signalizovan stav regul étoru:
blika - servomotor se nastavuje do Zadané polohy
sviti - polohav pasmu necitlivosti
nesviti - nulova odchylka

Dioda D4 nesviti nebo blikénim signalizuje chybovy stav regulétoru.

Pokud v regulacnim reZimu po zastaveni servomotoru zpétnovazebni signdl neodpovida vstupnimu,
servomotor prejde do tzv. krokového rezimu; do presné polohy dojede opakovanym spinanim a
vypinanim el ektromotor u.

Chybova hléSeni - pocet bliknuti cervené diody D4 a sepnuti kontaktu KOK, piipojeného na svorky
J1-4 a J1-5. Kontakt na svorkach J1-4 a J1-5 spina stejné, jako se rozsvécuje dioda D4 (pri
chybovych hléSenich i pii nastavovani). Chyboveé hldSeni se opakuje asi po 1s po celou dobu trvani
chyby.
* odezvanasignd TEST
* chybi fidici signéd
e rezerva
kk ok pfi inicializaci - chybné zapojeni momentovych spinaci; takto se také mize
projevovat chyba sledu fazi nebo obraceny smér otéceni elektromotoru (u
jednofazovych elektromotort)
pfi regulaci - momentovy spina¢ sepnul diive nebo chyba sledu fézi (u
tiifazového napgjeni)
ok k ko pri inicializaci - chybné zapojeny snimac polohy
pfi regulaci - chyba snimace
kok ok ok vypnulo tepelné relé (pokud je k regulétoru piipojeno)
Rk kKKK chybaftidiciho signdlu - pii rozsahu 4-20mA jefidici proud <3mA.
Na desce regul&toru je dvojita (¢ervend/zelena) LED dioda D7, které indikuje sepnuti kontaktt
vystupnich relé:
sepnuto relé pro smér "OTEVIREJ' D7 sviti zeleng
sepnuto relé pro smér "ZAVIREJ' D7 sviti ¢ervensd
obé relé rozpojena D7 nesviti
Poznamka: V soucasné dobe vyvojové préace na regulatoru jiz nepokracuji, byl jiZz plné nahrazen
novou verz vybavenou softwarem v.4. U tohoto softwaru je moZnost nastavovani vice parametri a
pohodlnejSim zpiisobem.
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Nastaveni parametru regulator u pomoci PC poéitace

Program ZP2 - zakladni okno

soft. u2.50 Diagnostika regulatoru (c) EHL elektronika

(c) EHL elektronika

e Dikladni neny wex Po Spu§éni programu se
RO FGTIRRD aasaseses Ob] evi zé&kladni okno.
----- Jazykové verze se vybiraji
------ samostatnou volbou
prislusnych programa. Po
krétké dobé automaticky
nebo stiskem Enter se
objevi kratké menu.
V pripadé, Ze nebude
k PC pocitaci pripojen reguldtor, nebo bude chybné nastaven COM port, objevi se hléSeni
smoznosti  spudténi demoverze pomoci F1. V piipadé , Ze probiha bezchybné komunikace
sregul&torem otevie se okno ,,Z&kladni menu*. (Bez piipojeného regulatoru | ze spustit pouze demo
verzi programu.)
Z tohoto okna |ze spoustét vSechny zakladni funkce programu, pripadné demoverze.

Progran pro paranetrizaci

a inicializaci regulatord

e 712,50 wer

Esc = konec Enter = Pokrauj Esc = konec nebo wgbér Enter = poturzeni

Okno Monitor stavu regulatoru

Diagnostika reguldtoru (c) EHL elektromika

Dl DR CD V tomto okné jsou kdispozici veskeré provozni

* Uerze softvare regulatoru :U3.07 =

parametry reguldoru a informace o okamZitém stavu

Ridici signal @ 4-20 mA
Reakce na test: otevFit
2Zrcadleni t e %rvomOtoru
Cimost reg.: Servo stoji Necitlivost : 3x
Krajni polohy : Momentem
Ridici signal se méni Setrvagnost 0 @ O
Setrvafnost Z © 0
Chyby : ysilag polohy: Odporou(
Rezin B Regulace Hodiny provozu: @
Sep.zav. =1000: O
Sep.ot. =1000: O

Poloha serva
Zauieno Otevieno

26 o 245

Esc = konec

Okno Nastaveni parametr i

Diagnostika regulatoru (c) EHL elektronika

V horni ¢ésti okna jsou nazvy provoznich
wx Nastavoudnd paranetrl »ex parametrd  reguldtoru, které je pro
bezchybnou funkci  reguldtoru treba
PARAHETR NASTAVEND Nastaveni polohy nastavit.

Ridici signal ....... 0-20mA Otevieno

Odezva na test ...... oteviit 0 0
Aktualni poloha

0

t => otevira

Zrcadleni ... . ne
Necitlivost ......... 1x

Nast ani lohy .. M t
lastlavovanl polohy jomeENLEM 1 =5 zau i]‘é
Uysilaé polohy ...... Odporoui) END => stoji

Uolby:

FZ2 zapis do souboru

F3 £teni ze souboru

F4 nazani hodin

F5 konec nastaveni + inicializace
SPACE=zapis

Esc = konec «=uijhér Enter = poturzeni
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Pomoci tlacitek F2 a F3 Zapis do
souboru a Cteni ze souboru v dolni
¢ésti je mozno ukladat a nacitat soubory
parametri nastaveni regul&oru.

(c) EHL elektronika

Diagnostika regulatoru

Bequlator je v provozu 0 todin

Sepnuti konc. stupné oteuieno [x10001
Sepnuti konc. stupné zavieno [+1000]

LBy

2: zmEna kodu

3: konec

Esc = konec

% nebo Eislo = wigb&r Enter = poturzeni

Diagnostika regulétoru (c) EHL elektronika

.....

Probihé:

% Pfe jezd na otevieno
Pfe jezd ma zauFeno
MEfeni setrvadnosti na otevieno
MEFeni setrvacnosti na zauFeno

Esc = konec Enter = poturzeni

Okno Tisk nastaveni regulatoru

Diagnostika regulatoru (c) EHL elektronika

»er Tigk nastaveni reyulatory e

Zade jte vgrobni typ reguléatoru

MOK63
0142754
52325.6121E

Jnéno
Ugr .&.
Tup r.

Esc = konec Enter = poturzeni

Zmacknutim tlagitka F4 Mazani hodin se otevie
okno, ve kterém jsou k dispozici statistické Udaje o
provozu regul&oru Tyto Udagje Ize nulovat, ae pouze
za podminek, Ze je znamo heslo. Z vyroby je toto
heso standardné nastaveno na 000000. Pomoci
tlacitka Zména kodu je mozno nastavit libovolné jiné
alfanumerické heslo o délce 6 znaki.

Zmacknutim tlacitka F5 vyvolame inicializaci
reguléatoru, ktery automaticky najetim do krajnich
poloh otevieno a zavieno a zméienim setrvacnosti
uprostied rozsahu nastavi sprévné zakladni parametry.
Idedlni jeji provadét veéetné provozniho media. Pri
zah§eni inicializace musi byt pohon zhruba uprostied
rozsahu.

s s

Vyrobni ¢islo pohonu, Datum mont&ze a Typ pohonu
jsou parametry, které jsou do paméti regulatoru
zapsany pii sefizeni ve vyrobg.
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REGULATOR ZP2.RE verze 4

Uvod

Regulatory ZP2 se pouZivaji v elektrickych servomotorech MODACT CONTROL. Tento predpis
slouzi jako navod k nastaveni parametru regulatoru ZP2.RE, kde je instalovan ridici program verze
4. Regulétor s touto verzi ridiciho programu lze od jinych verzi rozeznat podle oznaceni na
samolepce na pouzdru jednocipového pocitace regulatoru. Na samolepce je oznaceni.(napr.): EHL
SERVO V4.22 ©1999.

Parametry regulatoru Ize nastavovat tlacitky na regulatoru nebo osobnim pocitacem, ktery se
propoji s regulétorem..

Pokud se regulétor nastavuje osobnim pocitacem; |ze nastavovat i jiné parametry, nez ty, které jsou
obsazeny v tomto popisu. Také jsou k dispozici data a postupy pro diagnostiku servomotoru.

Technické parametry regulatoru

Napgjeci napéti: 230V + 10% -15%, 50-60Hz
Ridici signd analogovy 0-20mA, 4-20mA, 0- 10V
logicky - TEST kontakt z nadiazeného systému (simulace
poruchového stavu)
-MO,MZ  stav koncovych spinaci servomotoru*)
-TP stav tepelného relé
Vystupni signél silové vystupy 2x relé 8A, 230V, jisténo pojistkou F1,6A

centrdni porucha (kontakt KOK) - spina¢ kontrolky 24V, 2W
5x LED (napgjeni, porucha, nastav., otevirg, zavird)

brzda ovléadaci signdl 2mA (signal pro piidavny modul)
poloha servomotoru  PWM (signd pro piidavny modul)

Vysila¢ polohy odporovy vysila¢ 100 + 10 0002
proudovy vysilag 4 - 20mA**)

Linearita regulétoru 0,5%

Necitlivost regulétoru 1-10% (nastavitelna)

Chybova hl aSeni rezim TEST

porucha zpétnovazebniho vysilace

prohozeny koncové spinace*)

chybi tidici signdl

servomotor byl vypnut v mezipoloze koncovym spinacem*)

Reakce na poruchu porucha zpétnovazebniho vysilace servomotor do polohy Test,
chybové hlaseni
chybi tidici signdl servomotor do polohy Test,
chybové hlaseni
rezim TEST servomotor do polohy Test,
chybové hléaseni
Nastavovaci prvky komunikacni konektor (pro piipojeni pocitace)

2x tlagitko pro nastaveni parametra bez pocitace
Rozsah pracovnichteplot - 25°C + +75°C
Rozmery 75X75x25 mm
Upeviiovaci rozted 69x69 mm

*) Koncovym spinacem se rozumi polohovy nebo momentovy spinac servomotoru, zapojeny tak, aby
zastavil pohyb servomotoru v daném sméru. Regulator ZP2 pri autokalibraci zmeri zpétnovazebni
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signél, pri kterém koncové spinace vypnou servomotor (pro oba smeéry pohybu) a velikost signalu
zapiSe do pameti jako parametr. Pii regulaci se stav koncového spinace, ktery odpovida zvolenému
smyslu pohybu vystupniho hridele servomotoru, trvale sleduje. Pokud dojde k vypnuti servomotoru
koncovym spinacem v jiné poloze, nez jaka odpovida poloze Zistené pri autokalibraci, regulator
tento stav vyhodnoti jako chybu. Tento stav miiZe vzniknout napriklad tehdy, kdyZ je jako koncovy
spinac¢ zapojen momentovy spinac a pri regulaci se zadre armatura.

**)Pokud se pouzije dvoudratovy proudovy vysilac, napr. typ CPT1, pak tento vysilac je pri
obvyklém zapojeni napdjen zregulatoru napetim 24Vss. Typ vysilace polohy (odporovy/proudovy)
Se nastavuje automaticky pri autokalibraci.

Nastaveni parametria requlétoru

Pro spravnou funkci regulatoru je po namontovani servomotoru sregulatorem na armaturu
nutné nastavit parametry regulatoru a spustit autokalibraci - nejlépe tehdy, kdy je v potrubi,
kde je servomotor s armaturou namontovan, pracovni médium.

Autokalibrace je automaticky proces, pri kterém regulétor zkontroluje vysilac polohy, smysl otaceni
vystupniho hridele servomotoru, prestavi hfidel servomotoru do polohy ,, otevieno* a ,, zavieno”,
v téchto polohach zmeri zpétnovazebni signaly, zmeri setrvacnost ve smeru , otevird* a ,, zavird" a
uloZi nastavené a namerené parametry do pameéti regulétoru.

Diive, nez Ize spustit autokalibraci, musi mit servomotor spravné pripojené a nastavené koncové
spinace a nastaveny vysila¢ polohy. Pokud jsou jako koncové spinate pouZity momentové spinace,
pak musi byt zajisténo, Ze servomotor nebo armatura maze potiebny vypinaci moment vyvinout.
Autokalibraci je tieba spustit vzdy, kdyZz se zméni podminky, které mohou ¢innost reguléoru
ovlivnit — napt. pii zmeéné sefizeni koncovych spina¢t servomotoru nebo piri zméné mechanickych
vlastnosti armatury, napi. pii. dotaZeni ucpavky, po urcitém opotiebeni a pod..

Pokud jsou parametry regulétoru nastaveny diive, nez je armatura se servomotorem instalovana na
potrubi., pak po namontovani a po vpusténi pracovniho média do potrubi se mohou vlastnosti
soustavy zmeénit natolik, Ze je potiebné nastaveni regul&toru a spusténi autokalibrace opakovat.

1) Nastaveni parametri regulatoru pomoci funkénich tla¢itek SW1, SW2 a LED diod D3, D4.
Parametry reguldtoru nelze nastavovat. pokud je hiidel servomotoru v nékteré z krajnich
poloh a je vypnut koncovym spina¢em; autokalibrace by neprobéhla a regulator by ohlasil
chybu. Pied nastavovanim parametri se proto musi servomotor nastavit - napiiklad ruénim
kolem - tak, aby vystupni h¥idel byl v mezipoloze (v poloze, kdy servomotor normélne neni
vypnuty Zadnym z koncovych spinacii).

Z vyrobniho podniku je reguldtor nastaven tak, Ze po pripojeni napdeni prejde piimo do
nastavovaciho rezimu MENU 1, aby obsluha byla donucena provést autokalibraci primo
v provoznim reZzimu na konkrétni armatuie. Pokud to z provoznich davoda neni dost dobie
moZné(,, nebezpecny provoz*), je nutné pouzit nastaveni pocitacem, kde |ze prepisovat potiebné
parametry bez kalibrace a viceméné pokusnym nastavenim parametrti soustavu nakalibrovat. Jde o
nebezpe¢nou operaci, ktera vyZaduje detailni znalost problematiky a provozu, ve kterém je systém
nasazen. Prednost ma samozigjmeé vzdy kalibrace at’ uz tlagitky nebo pocitacem!

Pokud by regulétor do nastavovaciho rezimu nepreSel, stiskneme tlacitko SW1 po dobu, nez se
trvale rozsviti Zlut4 dioda D3 na regulétoru (po cca 3s). Poté tlacitko SW1 uvolnime a miazeme
nastavovat parametry regulatoru (kratkym stisknutim SW1 listovat v menu zobrazovaném diodou
D3, krétkym stisknutim SW2 nastavovat parametry zobrazované diodou D4).

Pokud tlacitkem SW2 zvolime posledni hodnotu parametru v prislusném menu, dalSim stiskem
tlacitka SW2 se opét dostaneme na prvni hodnotu tohoto parametru. Tak miZzeme cyklicky volit
hodnoty parametrt dle seznamu pro dany parametr.

Kdyz zvolime potifebnou hodnotu parametru, stiskneme krétce tlatitko SW1. Tim potvrdime
zvolenou hodnotu parametru a zvolime nejbliZsi dalSi menu. Pokud se postupnym tisknutim tlagitka
SW1 dostaneme az do MENU 5, pak dalSim kratkym stisknutim tlacitka SW1 se dostaneme opét do
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MENU 1 (dal8§im stisknutim do MENU 2 atd.). Tak Ize v prabéhu nastavovani parametri
kontrolovat a ménit nastavené parametry.

Nastavované parametry se zobrazuji blikagjicimi kédy pomoci LED diod D3 a D4 (D3 menu ,D4
parametr). Kontakt KOK (svorky J1-4,5) spinatak, jak bliké dioda D4.

Diody D3 a D4 signalizuji po¢tem bliknuti:

MENU 1 NASTAVENI RIDICIHO SIGNALU
D3 (zlutd) *
D4 (¢ervend) * 0-20mA
*x 4 - 20 mA
0-10V
MENU 2 NASTAVENI ODEZVY NA SIGNAL TEST A PRI PORUSE
D3 (Zlutd) *
D4 (¢ervend) * otevie
*x zavie
*x K bez reakce
MENU 3 NASTAVENI ZRCADLENI (vzestupna/ sestupna charakteristika)
D3 (Zlutd)
D4 (cervend) * vétsi signdl - ZAVIRA ( sestupna char.-zrcadli)
* vétsi signdl - OTEVIRA (vzestupna char.
nezrcadli)
MENU 4 NASTAVENI NECITLIVOSTI REGULATORU
D3 (Zlutd)
D4 (Cervend) * 1%
** 2 %

kkkkkkkkk*k 10%

MENU 5 NASTAVENI ZPUSOBU REGULACE
D3 (Zlutd) ok k ko
D4 (Cervend) * Uzk& na moment
* Uzka na polohu
*kk Sirok& na moment
kk ok Siroké na polohu

Regulace , na polohu“ nastavuje hridel servomotoru na polohu, ve které je shodny vstupni a
Zpétnovazebni signél.

Regulace ,,na moment” znamena, Ze pri nastaveni vstupniho signélu pobliz krajnich hodnot — pro
signal 4-20mA je to do hodnoty asi 4,5mA a od 19,5mA vyse.- se hridel servomotoru nezastavi pri
shode¢ vstupniho a zpétnovazebniho signalu, ale pokracuje v pohybu, dokud se nezastavi piisobenim
prisludného koncového spinace. Toto nastaveni se pouZije, pokud je potieba bezpeche zajistit, aby se
armatura v krajni poloze tésne uzaviela.

Regulace ,, UZk&" znamend, Ze pri regulaci se nastavi h7idel servomotoru tak, aby signal z vysilace
polohy presne odpovidal vstupnimu signélu. Pokud po zastaveni servomotoru zpétnovazebni signal
neodpovida vstupnimu, servomotor prrejde do tzv. krokového rezimu; do presné polohy dojede
opakovanym spindnim a vypinanim elektromotor u.
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Regulace ,Sirokd“ znamena, Ze hridel servomotoru se nastavi tak, aby rozdil vstupniho a
zpétnovazebniho signadlu po zastaveni servomotoru byl menSi nebo roven nastavenému pasmu
necitlivosti.

Pokud neni potieba nastavit regulator jinak, je doporuceno nastavit zptasob regulace jako ,,Siroka na
polohu®.

Po nastaveni, kontrole a piipadné opravé parametrt je nutné dlouze stisknout tlacitko SW1, (Ize to
provést v kterémkoliv menu) dokud se nerozsviti dioda D3. Tim ukon¢ime nastavovani parametra a
potvrdime, Ze nastavené parametry jsou platné a mohou se zapsat do paméti regul &oru. Po uvolnéni
tlacitka SW1 se samocinné spusti autokalibrace.

V piipade, Ze je reguldtor Spatné zapojen (chybné zapojeny koncové spinace ¢i vysilac polohy) bude
autokalibrace preruSena a regulétor pomoci diod D3 a D4 ohlasi chybu. Pokud je vSe v poradku, pak
po dokonceni autokalibrace regul&tor pigjde do regulacniho rezimu.

MENU 6 PROBIHA AUTOKALIBRACE
D3 (Zlutg)  ***x*x* probiha autokalibrace
D4 (Cervena) neblika

CHYBOVA HLASENIi PRI AUTOKALIBRACI:
D3 (ZIutd) — *xxxxx

D4 (Cervena) *** autokalibrace zahgjena na koncovém spin&ti, porucha
koncového spinace
*rkK chybné zapojeny koncové spinace
FRAAK chybn¢ zapojeny vysila¢ polohy
FRAKKKAK Spatny smer otaceni hiidel e nebo opacné zapojeny odporovy

vysila¢ polohy
Pfi pouziti odporového vysilace polohy je nutno zkontrolovat smysl ot&ceni servomotoru -
autokalibrace zatina prejetim servomotoru do polohy , otevieno”. V pripadé, Ze v prvnim kroku
servomotor prejede do polohy ,zavieno®, je nutno autokalibraci pierusit, zmenit zapojeni koncua
odporové drahy odporového vysilate a nastaveni parametrii opakovat.

DULEZITE !

U odporového vysilace polohy je nutné dodr Zet jeho zakladni nastaveni:

poloha zavreno min. 2,5% jmen. hodnoty vysilace (napr. pro 100 Q vysilac min 2,5 Q)
poloha otevi*eno max. 97,5% jmen. hodnoty vysilace (napr. pro 100 Q vysilac max. 97,5Q)
Pokud nebude dodrZena tato podminka, piejde regulétor v krajnich polohach do stavu ,, Porucha
vysilace"

Pokud nastavovani parametri a autokalibrace neprobéhne bezchybné, pak se nastavené
parametry do paméti regulatoru nezapiSi. Po odstranéni chyby je nutné nastaveni parametru
a autokalibraci opakovat.

Programovy RESET reguléatoru

Pokud se reguldtor dostane do stavu, ktery chceme zrusit (provést RESET), napr. pro névrat
z nastavovaciho menu bez autokalibrace, je toto mozné provést stisknutim tlagitka SW1 a jeho
podrZenim po dobu nejmeéné 6sec aZ se rozsviti Zluta dioda.

Poznamka: Pri chybe autokalibrace tento postup nefunguje; chybovy stav(v kalibraci nebo
provoznim rezimu) se musi zrudit vypnutim a zapnutim napajeciho napeti regulétoru pripadne dale
uvedenym postupem.

1) Odpojime napdjeni regulétoru

2) Stiskneme soucasné tlacitka SW1 a SV2 a drzime
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3) Pripojime napdjeni a pockdme az se trvale rozblika Zuta sitici dioda(pokud se nerozblika je
nutné opakovat a dat si pozor jestli mame obe tlacitka opravdu stisknutal)

4) Pustime obe tlacitka a pohon je v zakladnim nastaveni

5) Provedeme nové nastaveni parametru a kalibraci(inicializaci)

Pokud ani tento zmisob nevede k zprovozneni regulatoru je nutné kontaktovat(reklamovat) u

dodavatel e(vyrobce) servomotoru.

Provozni a chybova hlaSeni regulétoru p¥i regulaci

PROVOZNi HLASENI:

LED dioda D3 (Zlutd) pri regulaci a bezchybném stavu signalizuje stav regul&oru:
trvale sviti regulétor reguluje
zhasnuto regulacni odchylka v rozsahu pdsma necitlivosti

CHYBOVA HLASENI V PROVOZNIM REZIMU:

Pokud se vyskytne chyba, kterou je schopen regultor rozpoznat, sepne se kontakt KOK, vyvedeny
na svorky J1-4 J1-5; dioda D4 trvale sviti. Reakce regulatoru na chybu je déna nastavenym
parametrem ,, odezva nasignd TEST“. Dioda D3 blikajicim kédem hlasi druh chyby:

D4 (Cervend) trvale sviti

D3 (Zluta) * rezim TEST

* chybi napétovy fidici signdl nebo mé obracenou polaritu

kok ok koncové spinate — servomotor se vypnul koncovymi spinati v
mezipoloze

Hkok ko porucha vysilace polohy

*kokkkk porucha tepelné ochrany

Hkkk ko k chybi proudovy fidici signdl 4-20mA, nebo je mensi nez 3mA,

ptipadné ma obrécenou polaritu
Po odstranéni piiciny chybového stavu piejde regulator do regulacniho rezimu.

Poznamky:

- kreguldtoru je podle typu a provedeni servomotoru piipojen bud® odporovy vysilac na svorky
J1-6,7,8 nebo proudovy vysila¢ na svorky J1-9,10

- signdy MO, MZ, TP a, test” jsou vstupni; signdl TP ani signdl ,test” neni nutné zapojovat.

- kontakt KOK (svorky J1-4, 5) je sepnuty vzdy, kdyZ sviti ¢ervena dioda D3 — p¥i regulaci i
pii nastavovani parametr .
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2) Nastaveni parametra regulator u pomoci PC poditace

Program ZP2 - zékladni okno

o] cresn b re e o “nir aTilF

(ivasrra
gl 1l akee ks

PROGRAM PRO PARAMETRIZAC]

A INICIALIZAC! REGULATORU

ZP2 RE4

= Lamky
S]]

= FikH

LE R LR e ]

=nir ailF [LTRNRG Y  ]

Zakladni menu

Frpil kR

Paramry raulaloru 1

Ik bl SERNLI Pl Al el
Tli k sbavy ragaulalory
Preetband pamaill raguldton
Fapils dir ot regulikam

Chorakder s ik siraldmu

Korss

Po spusténi programu se objevi zaékladni okno, ve kterém uZivatel vybere jazykovou verzi a poté
spusti vlastni funkéni program nebo demoverzi.

V piipadé, Zze nebude k PC pocitaci pripojen regulétor,nebo bude chybné nastaven COM port,

otevie se po spusténi

» Pokracuj“ okno pro jeho nastaveni. V piipadé , Ze probiha bezchybng

komunikace s regul&torem otevie se okno ,,Z&kladni menu*. (Bez piipojeného regulatoru | ze spustit

pouze demo verzi programu.)

Z tohoto okna | ze spoustét vechny zakladni funkce programu

lisym s it cequlah e wnll wl It

1] FHI elehirnnik+ Nagavenl’ par a.mdrfl

Nastavavani parametri

B

1111, EeHET Pl
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Haw d e, "
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LI5S N Wy | Wl n reemi e
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Lo trenl slsemre 4 - Efntnl bt ra ar i |
LT TR R L | I
L U Sl e I Chpls da requltvon £ kallxacl |
At |l Gres
4.— Tupiz du pogalitwm bee kalbrue: |
k] 5] W |Pooococoocoocoooo
|I Eunse nosdevuvan’ I|
| [
Vyhodnoceni stop

smér otageni
Rozdil sméru

spravné funkce snimace polohy
Nastaveni téchto parametru je kritické pro spravnou funkci reguldtoru pii autokalibraci. Pri extrémng
»pomalém" pohonu je nutno nastavit delsi ¢as ,, Vyhodnoceni stop*

Na levé stran¢ okna jsou provozni
parametry regulétoru, které je pro
bezchybnou funkci regulé&toru nastavit.
Parametry pod ¢arou (krajni polohy,
setrvacnosti atyp vysilace polohy)
reguléor sam aktualizuje pri
autokalibraci. Uroveii TP je nutno
nastavit podle zptisobu zapojeni —
z&kladni nastaveni pro standardni
zapojeni je ,, Aktivni Uroven High*.
Posledni dva parametry slouZi

k zabezpeceni spravného vyhodnoceni
zastaveni servomotoru.

¢as v sec po kterém se vyhodnocuje zastaveni servomotoru a pri autokalibraci

minimani rozdil polohy (digita z pievodniku) pro vyhodnoceni
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V pravé ¢asti v okné Motor Ize ovladat servomotor, piicemz okamzita poloha v % souhlasi se
skutecnosti pouze za piredpokladu, Ze jiZ byla provedena autokalibrace.

Pomoci tlacitek Zapis do souboru a Cteni ze souboru je moZno ukladat a nagitat nastaveni

regul &oru na harddisk.
[ I
Libyuustide reyuldtuiy wull, KK Miarpinstika rnoldinn. anft. =10 [rIC | relekhnnika
Hodiny Chybova pamef
e et e e
[SEHTE =R 26
B NETR RSN L T R T Wl 1 | o A T I T 1
SIERIR 3z sl pebees L] = Acbb v s b gt L]
Aedren e i 1
ST !
Tuin i F ] S A G 1
A b e I pa Pk 1
scdrn e kRl och - 1
Faunil Gapsinid preiiunu
e
. k.zeEn | cres

Zmacknutim tlagitka Nastaveni hodin se otevie okno, ve kterém jsou k dispozici statistické Udaje o
provozu reguldtoru Tyto Udaje |ze nulovat, ale pouze za podminek, Ze je znamo heslo. Z vyroby je
toto heslo standardn¢ nastaveno na 000000. Pomoci tlacitka Zména kddu je moZzno nastavit
libovolné jiné afanumerické heslo o délce 6 znakii.

Zmacknutim tlagitka Chybova pamét’ se otevie okno chybovych stavi regulétoru

Pomoci tlagitek Zapis do regulatoru s (bez) kalibraci slouzi pro zapis nastavenych parametri do
regulatoru. Zéapis bez kalibrace umoziuje zménu parametri reguldtoru v ,nebezpecnych
provozech”, kde za provozu |ze pouze s obtizemi a nebo nelze viibec provéadét autokalibraci. Tento
postup vSak je nebezpetna operace, ktera vyzaduje detailni znalost problematiky a provozu, ve
kterém je systém nasazen.

Monitor stavu regulatoru 'V tomto okné jsou k dispozici veSkeré provozni parametry regulétoru a
informace o0 okamzitém stavu servomotoru.

Charakteristika systému  V tomto okné jsou k dispozici zékladni identifika¢ni Udaje o

E{ e

D A AP0 C3lib TP d7all 00 oEZ0 00k Ni-rnnstka requlibnrm anft. w107 [=3 11 ciekhnnika
Monitor stavu regulatony o .
@o oo o 06O Charakteristika systému
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T W LiE A S L= TT°T B0 I
T e N Vimar T Lk |
Farda arnm ey A
(LTI ] [])
'W

regul&oru a servomotoru na ktery je regulaor namontovan.

Precteni (Z4pis do) paméti regulatoru  Po zmacknuti téchto tlacitek je mozno provadét operace
s EEPROM paméti regulétoru. Pro zapis dat do paméti je nutno znat piislusné heslo. Vyrobni ¢islo
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pohonu, Datum montaZe a Typ pohonu jsou parametry, které jsou do paméti regulétoru zapsany pii
serizeni ve vyrobé spolecné se skokem do nastavovaciho rezimu.

Rozmisténi svitivych diod, tla¢itek, svorek a konektora na regulatoru
ZP2 RE.: pripojeni regulatoru k servomotoru
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Grafické zndzornéni odezvy requlétoru ZP2 ver ze 4 na zménu vstupniho signélu pro vstupni a
zpétnovazebni signél proudovy 4-20mA atypy regulace ., Uzka", ,Sirokd", , na moment* a, na

polohu*.

zpétnovazebnl signal
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Schéma zapojeni pro vyménu regulatoru TRM11 za regulator ZP2 v eektrickych
servomotorech MODACT® CONTROL Mo, MT

Poznamky ke schématam:

U reguldtoru TRM 11 bylo k dispozici pro napgjeni proudového vysilace CPT1 pouze napéti 10V,
coz sttilo k napgeni samotného proudového vysilate, ae jiz ne pro napgeni proudové smycky,
kterd musi umoznit zarazeni dalSich pristroja o celkovém odporu do 500Q. Proto v pripadé, Ze bylo
potieba vyvést signdl o poloze vystupniho hiidele servomotoru z proudového vysilate do fidiciho
systému, bylo nutné odpojit vnitini napajeci zdroj reguldoru TRM11 pro proudovy vysilac CPT1 a
zapojit vnéjSi napgjeni — viz silné a slabé propojky v obvodu CPT1 na schématu PO741.

Reguldtor ZP2 vnéjSi napdjeci zdroj pro proudovy vysilad nepotiebuje, protoze vnitini napdjeci
napéti splnuje poZzadavky proudové smycky 4+20mA. Pokud je potieba vymenit regulator TRM11
za regulétor ZP2, vnéjSi napgeci zdroj je potieba odpojit, coZz vyZaduje zasah do nadiazenych
fidicich obvodu. Pokud by tato Uprava byla obtiZzna, 1ze napgeni CPT1 z regulaoru ZP2 odpojit a
vngjSi napdjeni ponechat. Tato Uprava je na schématu PO781 vyznatena silnymi pieruSovanymi
Carami; spoje, které je nutné prerudit, jsou v misté pireruseni preskrtnuté.

Reguldtor TRM11 je napgen zvnéjSiho sitového transformétoru, umisténého v fidici skiini
servomotoru (na schématu P0741 oznaten jako T). Reguldor ZP2 ma sitovy transformator
vestavén. Transformétor T je proto nutné odpojit. ProtoZze odmontovani transformatoru z fidici
skiiné servomotoru je obtizné, neni na zévadu, kdyZ se odpojeny transformétor v fidici skiini
ponechd Je samozigimé nutné odpojeny transformator a odpojené vodice zabezpedit tak, aby
nemohlo dojit k ndhodnym zkratim mezi odpojenymi vodi¢i a ostatnimi elektrickymi obvody
servomotoru, napt. vlivem chveéni pii provozu servomotorul.

Regulator ZP2 je mensi, neZ regulator TRM 11. Proto pii vyméné je nutné do izolacni desky, kteraje
pod reguldorem TRM11, vyvrtat 4 otvory ©@3,5mm, které odpovidaji otvoram v rozich regulétoru
ZP2. Regulator ZP2 se pak piisroubuje 4 Sroubky a maticemi M3 k izolacni desce — k vymezeni
mezery mezi ploSnym spojem reguldtoru ZP2 a izolatni deskou se pouziji 4 distancni podlozky,
které byly mezi deskou reguldtoru TRM11 aizolatni deskou. lzolacni deska sreguldtorem ZP2 se
piisroubuje ke stavajicim sloupktm v fidici skiini servomotorul.

P vymeéne reguldtoru TRM 11 za reguldtor ZP2 je potieba pripojit vodice z obvoda servomotoru ke
svorkédm regulétoru ZP2, které maji stejnou nebo podobnou funkci, jako u reguldtoru TRM11.

U regulétoru ZP2 pribyvaji spoje, které u reguldtoru TRM11 nebyly. Jsou to spoje J2.D(MO)-10 a
J2.C(M2)-12. Tyto spoje slouzi ktomu, Ze reguldtor ZP2 dleduje stav koncovych spinaca
servomotoru.

Déle je novy spoj KZ.A2-J2.E(TP). Timto spojem regulétor ZP2 kontroluje stav tepelného relé F.
Tento spoj ke sprévné cinnosti regulatoru ZP2 neni nutny, pokud neni nutné stav tepelného relé
kontrolovat, napt. u servomotori s jednofézovymi elektromotory, kde tepelné relé neni.

Po namontovani a zapojeni regulatoru ZP2 je nutné nastavit jeho parametry a spustit autokalibraci
dle ptislusného navodu.

V soucasné dobg existuji regulétory ZP2 verze 3 averze 4. Tyto verze se od sebe ponekud liSi.

Tuto Upravu doporuéujeme objednat ve vyrobni firmé

Ptiloha: - schémata zapojeni servomotoru s regulatorem TRM 11 (P0741) areguldtorem ZP2

(PO781) se zndzornénim Uprav
- vykrestidici skiing s regul&orem ZP2
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