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Elektricky servomotor viceotackovy
pro jaderné elektrarny
do aktivni zény

MODACT MOA OC

Typové €islo 52 079
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ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.




1. POUZITI

Otoc¢né viceotackové servomotory jsou uréeny pro dalkové ovladani specialnich uzaviracich armatur, umisténych
pod hermetickou obalkou s reaktory VVER nebo v boxech jadernych elektraren s reaktory RBMK. Elektrické servomo-
tory umoznuji pfimé spojeni s armaturami, nebo spojeni prostfednictvim prvk( dalkového ovladani.

Elektrické servomotory se pouzivaji pro ovladani Soupatek a ventild vybavenych matici vietena. Elektrické servo-
motory vyhovuji dokumentu Interatomenergo ,OTT-87“ Armatury pro zafizeni a potrubi jadernych elektraren - obecné
technické pozadavky.

Technické pozadavky

Napajeni elektrickych servomotort se provadi stfidavym proudem o kmito¢tu 50 Hz, napétim tfifazové sité
400/ 230 nebo 380 /220 V.

Kryti
Kryti servomotoru je IP 67, podle CSN EN 60529.

Zivotnost elektrického servomotoru

Zivotnost elektrickych servomotort podle té&chto TP je minimalné 20 let, avéak pfi jejich montazi, provozu
a udrzbé je nutné postupovat podle pokynu vyrobce, dodrZzovat pracovni podminky podle bodu 2.4 Technickych
podminek a vymérovat opotfebené nebo poskozené dily, avSak ne dfive nez po 10 000 hodinach nepfretrzité
prace.

Pracovni poloha

Pracovni poloha servomotoru je libovolna.

Cetnost spinani - pracovni cyklus

Nejdelsi pracovni cyklus (zavfeno - otevieno - zavieno) je 10 minut pfi poméru doby chodu k dobé klidu 1:3
(PV = 25 %). Stfedni zatizeni elektrického servomotoru v dobé chodu je 33 % maximalniho vypinaciho momentu
a nazyva se jmenovity moment.

Maximalni pocet cykll za hodinu je 6 (12 zapnuti a vy-pnuti), pfi dodrzeni poméru doby chodu k dobé klidu 1:3.

2. POPIS ELEKTROMOTORU

Servomotory se dodavaji s asynchronnimi elektromotory s kotvou nakratko s napajecim napétim stfidavym
tfifazovym 400 (380) V, kmitoctem 50 Hz.

Okolni prostredi
Normalni pracovni rezim

Teplota od5do 70 °C

Tlak od 0,085 do 0,1032 MPa /pfi umisténi jaderné elektrarny ve vysce 1 000 m nad morfem/
Relativni vihkost do 95 +3 %

Uroveri radiace do1Gy/h

Pracovni rezim za poruchy odvodu tepla - reaktory VVER:

Teplota od 5°Cdo 75°C
Tlak 0,05 - 0,12 MPa
Relativni vihkost do 100%
Uroven radiace do1Gy/h
Doba trvani rezimu do15h

Cetnost vzniku rezimu 1 krat / rok

Odolnost proti pusobeni radioaktivniho gama zareni

Elektrické servomotory musi spolehlivé pracovat do obdrzeni integralni davky gama zafeni 1 x 106 Gy
(1 Gy = 100 rad).



Odolnost vici seismickym otfestim

Elektrické servomotory musi byt odolné vi¢i kmitim se zrychlenim 8g v libovolném sméru, v rozsahu budicich
kmito¢td od 20 do 50 Hz s dobou trvani nejvyse 20 s. Kromé toho musi byt provedeny seismické rezonanéni zkousky
v rozsahu kmito¢tt od 5 do 20 Hz.

Ruéni ovladani

Servomotory jsou vybaveny ruénim ovladanim, které se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné
i za chodu elektromotoru. Otaenim ruéniho kola ve sméru hodinovych rucicek se vystupni hfidel servomotor( otaci
rovnéz ve sméru hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu na hridel do oviadaci skfiné). Za predpokladu, ze matice armatury
ma levy zavit, servomotor armaturu zavira.

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguiji, pokud je servomotor pod napétim.

V pfipadé, ze bude pouzito rucni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mize dojit k poskozeni armatury.
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Rozmérovy nacrtek servomotoru MODACT MOA OC,t. €. 52 079
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2x kabelova vyvodka M25 x 1,5

o kabelu 9 - 16 mm

Tézisté servomotoru MODACT MOA,t. &. 52 079
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. Souradnice tézisté Hmotnost

Typove cislo X [mm] y [mm] z [nm] __|servomotoru [kg]
52079.xx10 1,5 +24,5 +158,5 17,5
52079.xx20 1,5 +24,5 +160 18
52079.xx30 1,5 +24.,5 +162 18,5
52079.xx40 1,5 +24,5 +164 19,5

+X



Mechanické pfipojovaci rozméry servomotoru MODACT MOA OC,t. &. 52 079
TVAR E TVAR C
od9 3[
| X
AR \
/
b4 4 9 d5
o o dé
———
r y 4 N\ \\
AN %// 7 T NIN
@ d4
l // N N a // ad7‘$
o A N I IN / | A N /
- T N TH/
NN el i
L 1V 77 NEIEN 411 I~ / ,,
. | | i
3 . od < o 42 -
B o d3 o d3
- g di - 9 d1 .
Velikost Spoleéné idaje pro oba tvary Udaje pro tvar C Udaje pro tvar E
pfiruby | o d1 |0 d2i8| o d3 | @ 4|, PO | ht | b |ods | h2 | H1 | H2 b2H11|0 d8|@ a7 (%80 | 16| 13 |bauso
Foz |125| 55 | 70 | M8 4 16 | 3| 40 | 10| 75 |120| 14 |28 | 22| 16 |40/18,1] 5
F10 |125| 70 | 102 |M10| 4 20 | 3| 40 | 10| 75 |120| 14 | 28| 22| 20 |55[22,5] 6




Schéma vnitfniho elektrického zapojeni servomotorli MODACT MOA OC,t. ¢. 52 079
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LEGENDA:
SQFCH

momentovy vypina¢ ,,otevieno”

SQFT1 — momentovy vypina¢ ,zavieno”

SQC1 - polohovy koncovy vypinaé ,otevieno”
SQT1 - polohovy koncovy vypinaé ,zavieno”
SQC2 - polohovy signalizaéni vypina¢ ,otevira"
SQT2 - polohovy signalizaéni vypina¢ ,zavira“
M — tfifazovy asynchronni motor

Kontakty mikrospinacu jsou kresleny ve stfedni poloze vystupniho hfidele servomotoru.

Pracovni diagram momentovych, polohovych a signaliza¢nich vypinaci

Armatura Armatura  Cislo svorky Armatura Armatura  Cislo svorky
oteviena zavfena  na svorkovnici oteviena zaviena na svorkovnici

SOFCT [ E— sQC :iﬁ 1415
(MO) (PO) 1 1617

SQFT! I 12 13
(M2) 10-11 SQT1 18-19

Plny zdvih X (PZ) [ 20-21

|
SQC2 22-23
- Kontakt sepnut (SO) 24-25
[:] Kontakt zozepnut 3QT? 26-27
(S2) | 28-29
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S
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov




ZPA Pecky, a.s. tel.: 321785 141-9

ir. 5. kvétna 166 fax: 21 785 1

289 11 PECKY
www.zpa-pecky.cz




