7A PECKY. a.x. M

Elektrické servomotory
pfimocaré (tahlové)

MODACT MTP

Typové Cislo 52 441




ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.




1. POUZITI

Servomotory MODACT MTP, t. €. 52 441 jsou ureny k pFestavovani armatur vratnym pfimocarym
pohybem v obvodech dalkového ovladani i automatické regulace. Mohou se pouzit i pro jina zafizeni, pro
nez jsou svymi vlastnostmi a parametry vhodné. Pouziti ve zvlaStnich pfipadech se doporucuje projednat
s vyrobcem.

2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MTP jsou odolné proti plisobeni provoznich podminek a vnéjich vliva tfid AC1, AD7, AES,
AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4 a BC3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

PFi umistnéni na volném prostranstvi doporucujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému plso-
beni atmosférickych vliva. StfiSka by méla pfesahoval pfes obrys servomotoru alesporn o 10 cm ve vySce 20 — 30 cm.

PFi umistnéni servomotorl v pracovnim prostfedi s teplotou pod -10 °C, v prostfedi s relativni vihkosti nad 80 %
je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je v servomotoru namontovan.

Pouziti servomotorl v prostorech s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé ovliviiovana
jejich funkce. Pfitom je tfeba disledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuéuije setfit pfi dosazeni vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:
Za prostory pod pristreSkem se povaZzuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych srazek pod uhly do 60° od svislice.
Umisténi servomotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pfistup. Minimalni vzdalenost od stény
pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je servomotor umistén, musi byt proto dostateéné velky, Cisty a vétrany.

Teplota

Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MTP je -25 °C az +60 °C. Relativni vlhkost od 10 % do 100 %
s kondenzaci.

Tridy vnéjsich vlivul - vyratek z €SN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:
1) AC1 — nadmorska vyska < 2000 m
2) AD7 — mélké ponofeni, moznost obéasného ¢aste¢ného, nebo Uplného ponofeni

)
3) AE6 — silna prasnost
4) AF2 — vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.

5)AG2  — mechanické namahani stfedni.V béznych primyslovych provozech.
6)AH2  —vibrace stfedni.V béznych pramyslovych provozech.
7)AK2 — vazné nebezpedi rustu rostlin nebo plisni.
8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zivocicht (hmyzu, ptakd, malych zvitat)
9) AM-2-2 — normalni Groven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10) AN2 — slune¢ni zéafeni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2.
11)AP3  — seizmické ucinky stfedni. Zrychleni > 300 Gal < 600 Gal.
12)BA4  — schopnost osob. Pou¢ené osoby.
13)BC3 - dotyk osob s potencialem zemé Casty. Osoby se €asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji

na vodivém podkladu.

Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou upravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2.

Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-1 a C5-M.

V nasledujici tabulce je uveden prehled typickych prostfedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity die CSN EN
ISO 12944-2.



Stupné Priklad typického prostredi
korozni agresivity

Venkovni Vnitini
C1 Vytapéné budovy s Cistou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, $koly, hotely.

C2 Atmosféra s nizkou urovni znecisténi. Nevytapéné budovy, kde maze dojit
(nizka) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napf. sklady, sportovni haly.

C3 Méstské priimyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vlhkosti a malym
(stredni) mirné znecisténi oxidem sificitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinarstvi,

Pfimorské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.

ca Primyslové prostFedi a pfimorské oblasti | o mické zavody, bazény, Primofské lodénice.

(vysoka) se stfedni slanosti.

C5-1
(velmi vysoka
— pramyslova)

Pramyslové prostredi s vysokou vihkosti Budovy nebo prostfedi s pfevazné trvalou
a agresivni atmosférou. kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.

C5-M T
(velmi vysoka PFfimorské prostfedi s vysokou slanosti. Budovy ne!?o prostre:dl S prévazne trvalou .
_ pfimoiska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.

Pracovni poloha
Servomotory mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.

3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat pfi kratkodobém zatiZeni s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60034-1, pficemz pribéh
zatizeni je podle obrazku. Doba prace pfi teploté +50 °C je 10 minut a stfedni hodnota zatéZovaci sily je nejvySe 60 %
hodnoty maximalni vypinaci sily F,. Servomotory mohou pracovat také v reZimu pferuSovaného chodu s rozbéhem S4
(pferusovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60034-1. (napf. pfi postupném otevirdni armatury apod.). ZatéZzovatel
N/N+R je max. 25 %; nejdelSi pracovni cyklus N+R je 10 minut. Nejvy$si pocet sepnuti pfi automatické regulaci je 1200
sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatézovaci sily pfi zatéZovateli 25 %, teploté okoli +50 °C je nejvySe 40 % hodnoty
maximalni vypinaci sily F,,. Nejvy$si stfedni hodnota zatéZovaci sily se rovna jmenovité sile servomotoru.

NejdelSi pracovni cyklus je dan dobou béhu na plny pracovni zdvih servomotoru.
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Doba cyklu

Pribéh pracovniho cyklu
Zivotnost servomotort
Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykld (Z-O-2).
Servomotor, uréeny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cyklt s dobou prace (pfi které je vystupni
hridel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v opera¢nich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na poctu sepnuti. Velka
Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezporuchového obdobi a Zivot-

Zivotnosti, odvozené od nastavenych regulaénich parametrd, jsou uvedeny v nasledujici tabulce.



Zivotnost servomotor pro 1 milion start

Zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startl [1/h] max pocet startli 1200 1000 500 250

4. TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti je uvedeno v tabulce provedeni

Napajeci napéti elektromotoru —-1x230V, +10 % -15 %, 50 Hz +2 %
—3x280/400 V, +10 % -15 %, 50 Hz +2 % (nebo podle udaji na Stitku)

Kryti
Kryti servomotoru je IP 67 podle CSN EN 60 529.

Hluk

Hladina akustického tlaku A max. 85 dB (A)
Hladina akustického vykonu A max. 95 dB (A)

Vypinaci sila
Vypinaci sila se u vyrobce nastavuje podle pozadavku zakaznika v rozsahu uvedeném v tabulce. Pokud neni na-
staveni vypinaci sily pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci silu pozadovaného typového ¢isla servomotoru.

Zabérna sila

Zabérna sila je vypoctova hodnota, dana zabérnym momentem elektromotoru, celkovym pfevodem servomo-
toru a jeho U&innosti. Servomotor mize vyvinout zabérnou silu po reverzaci chodu po dobu 1 — 2 otacek
vystupniho hfidele, kdy je blokovano momentové vypinani. Momentové vypinani je blokovano pouze v koncovych
polohach. Doba blokovani je nastavitelna v rozsahu 0 — 20 s.

Samosvornost

Servomotor je samosvorny.

Pracovni zdvih

Pracovni zdvih je uveden v Tabulce 1.

Ruéni ovladani

Servomotory jsou ovladany ru¢nim kolem pfimo (bez spojky) a ovladani je mozné i za chodu elektromotoru.
Otacenim ruc¢niho kola ve sméru hodinovych rucic¢ek se vystupni tahlo servomotoru vysouva (zavira).

Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, ze bude pouzito ruéni ovladani, tzn. servomotor bude ovladan mechanicky, nefunguje nasta-
veni momentu a mize dojit k po§kozeni armatury.

5.VYBAVA SERVOMOTORU

Momentové vypinace

Servomotory jsou vybaveny dvéma momentovymi vypinaci (MO, MZ), kazdy pro jeden smér pohybu vystupniho
hfidele servomotoru. Momentové vypinac¢e mohou pracovat v libovolném bodu pracovniho zdvihu kromé oblasti,
ve které jsou blokovany (viz Zabérna sila).

Hodnotu vypinaci sily Ize nastavit v ramci rozsahu, uvedeného v Tabulce 1. Momentové vypinace jsou blokovany pro
pfipad, Ze po jejich vypnuti dojde ke ztraté zatézovaciho momentu. Tim je servomotor zabezpecen proti tzv. ,pumpovani®.

Polohové vypinace

Polohové vypinac¢e PO, PZ vymezuji pracovni zdvih servomotoru (kaZdy jednu koncovou polohu).



Signalizace polohy

Signalizaci polohy vystupniho hfidele servomotoru zajistuji dva signalni vypina¢e SO, SZ, kazdy pro jeden smér
pohybu vystupniho hidele. Bod sepnuti mikrospinacli je mozné nastavit v celém rozsahu pracovniho zdvihu kromé
uzkého pasma pred bodem vypnuti mikrospinace, ktery vypina elektromotor.

Vysilace polohy
Servomotory MODACT MTP mohou byt dodany bez vysilae polohy nebo mohou byt vybaveny vysilaem polohy:

a) Odporovy vysila¢ 1 x 100 Q.
Technické parametry:

Snimani polohy odporové
Uhel natogeni 0° - 160°
Nelinearita <1%
Pfechodovy odpor max. 1,4 Q
Pfipustné napéti 50 Vss
Maximalni proud 100 mA

b) Pasivni proudovy vysilaé¢ CPT 1Az. Napajeni proudové smycky neni soucdsti servomotoru. Doporucené
napéjeci napéti je 18 — 28 Vss, pfi maximalnim zatézovacim odporu smycky 500 Q. Proudovou smy¢ku je tfeba
v jednom misté pfizemnit. Napajeci napéti nemusi byt stabilizovano, ale nesmi prekrocit 30 V, jinak hrozi zni¢eni
vysilace.

Rozsah CPT 1Az se nastavuje potenciometrem na télese vysilace a vychozi hodnota odpovidajicim pootoenim
vysilace.

Technické parametry CPT 1Az:

Snimani polohy kapacitni
Pracovni zdvih nastavitelny 0° — 40° az 0° — 120°
Nelinearita <1%
Nelinearita v€etné prevodl <2,5 % (pro max. zdvih 120°).
Hysteréze véetné prevodu <5 % (pro max. zdvih 120°)
(Nelinearita i hysteréze se vziahuji k hodnoté signélu 20 mA.)
ZatéZovaci odpor 0-500Q
Vystupni signél 4 —20 mA nebo 20 -4 mA
Napajeci napéti pro R, 0 — 100 Q 10-20Vss

pro R, 400 — 500 Q 18 -28V ss
Maximalni zvinéni napajeciho napéti 5%
Maximalni pfikon vysilace 560 mW
Izola¢ni odpor 20 MQ pfi 50V ss
Elektricka odolnost izolace 50V ss
Teplota pracovniho prostredi -25°C —-+60 °C
Teplota pracovniho prostredi - rozSifeny rozsah -25 °C — +70 °C (jiné na dotaz)
Rozméry 2 40 x 25 mm

c) Aktivni proudovy vysilaé DCPT. Napajeni proudové smycky je souéasti servomotoru. Maximalni zatézovaci odpor
smycky je 500 Q.
DCPT je snadno nastavitelny dvéma tlacitky s diodou LED na télese vysilace.

Technické parametry DCPT:

Snimani polohy bezkontaktni magnetorezistentni
Pracovni zdvih nastavitelny 60° — 340°
Nelinearita max. 1 %

ZatéZovaci odpor 0-500Q

Vystupni signél 4 —20 mA, nebo 20 -4 mA
Napéjeni 15 -28Vss, <42 mA

Pracovni teplota -25°C az+70°C

Rozméry 2 40 x 25 mm



Zapojeni vysila¢ll CPT 1Az i DCPT je dvoudratové, t.j. vysila¢, napajeci zdroj a zatéZ jsou zapojeny do série.
Uzivatel musi zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilace na elektrickou zem navazujiciho
pocitac¢e apod. Pfipojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu vné elektrického
servomotoru.

Ukazatel polohy

Servomotor je vybaven mistnim ukazatelem polohy.

Topny ¢lanek
Servomotory jsou vybaveny topnym ¢lankem pro zamezeni kondenzace vodnich par. Pfipojuje se na sit s napétim 230 V.

Vnéjsi elektrické pripojeni
Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni servomotor( k vnéj$im obvodidm. Svorkovnice je opatfena svorkami
pro pfipojeni jednoho vodi¢e do prafezu 2,5 mm2, nebo dvou vodicl se stejnym prifezem do 1 mm2,

Vnitini elektrické zapojeni servomotoru

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MTP s oznacenim svorek jsou uvedena v tomto
katalogu.

V servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu servomotoru. Svorky jsou oznaceny
Cisly na samolepicim Stitku, ktery je pfipevnén na nosném péasku pod svorkovnici.

Proudova zatizitelnost a maximalni napéti mikrospinacu
Maximalni napéti mikrospinacu je 250 V stf. i ss, pfi téchto maximalnich hodnotach proudu:

MO, MZ 250V stf./2 A nebo 250V ss/0,2 A
SO, Sz 250V stf./2 A nebo 250V ss/0,2 A
PO, PZ 250V stf./2 A nebo 250V ss/0,2 A

Mikrospinace je mozno pouzit jen jako jednookruhové. Na svorky téhoz mikrospinace nelze pfipojit dvé napéti
riznych hodnot nebo fazi.

Izolacéni odpor
Izolaéni odpor el. obvodl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné 20 MQ, po

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodu

Obvod odporového vysilace polohy 500V, 50 Hz
Obvod proudového vysilace polohy 50V ss
Obvody mikrospinacl a topného odporu 1500V, 50 Hz
Elektromotor Un=1x230V 1500V, 50 Hz
Un = 3 x 230/400 V 1800V, 50 Hz

Odchylky zakladnich parametrt

Vypinaci sila +12 % z max. hodnoty rozsahu
Rychlost prestaveni +10 % jmenovité hodnoty
-15 % jmenovité hodnoty
Hysteréze polohovych a signalnich vypinacu max. 1 mm posuvu vystupniho tahla
Nastaveni polohovych a signalnich vypinacd +0,2 mm posuvu vystupniho tahla (bez viivu dobéhu)
Vile vystupni ¢asti max. 1 mm
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny vnéjsi a vnitfni ochrannou svorkou pro zabezpecéeni ochrany pfed nebezpeénym doty-
kovym napétim.

Ochranné svorky jsou oznageny znagkami podle CSN IEC 417 (34 5555).

Pokud neni servomotor pfi zakoupeni vybaven nadproudovou ochranou, je nutné aby tato ochrana byla
zajiSténa externé.



7. POPIS A FUNKCE

Servomotory MODACT MTP, t. €. 52 441 konstrukéné vychdazeji ze stavebnicové fady servomotorit MODACT MOP,
t. €. 52 039. Navic maji pfimocaré ustroji, pfevadéjici otacivy pohyb na pfimocary.

Jednofazovy nebo tfifazovy asynchronni elektromotor pohani prfes pfedlohové soukoli centralni kolo
diferencialniho pfevodu, umisténé v nosné skfini servomotoru (silovy prevod). Korunové kolo planetového
diferencialu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné poloze samosvornym Snekovym pfevodem. Ruéni
kolo, spojené se Snekem, umoznuje alternativni ruéni ovladani i za béhu elektromotoru — bez nebezpedi pro
obsluhu.

Vystupni hfidel je pevné spojen s unaSecem planetového pfevodu a prochazi do ovladaci skfiné, kde jsou
soustfedény vSechny ovladaci prvky servomotoru.

Cinnost polohovych vypinadl, signalizaénich vypinadt a vysilade polohy je odvozena pfes n&honové
mechanizmy od otag&ivého pohybu vystupniho hiidele. Cinnost momentovych vypinaéi je odvozena od axialniho
posuvu plovouciho $neku ruéniho ovladani, ktery je sniman a packou prenesen do ovladaci skfiné.

Ovladaci prvky jsou pristupné po sejmuti krytu servomotoru.



Tabulka é. 1 — Elektrické servomotory MODACT MTP, t. ¢. 52 441

— zdkladni technické parametry, provedeni

Zakladni elektricka vyzbroj:
2 momentové vypinace MO, MZ
2 polohové vypinac¢e PO, PZ
2 polohové signaliza¢ni vypinace SO, SZ
1 topny ¢lanek
1 asynchronni elektromotor

PFidavna elektricka vyzbroj: (podle piani zakaznika)
1 odporovy vysila¢ 1 x 100 Q
1 proudovy vysila¢ CPT 1Az
1 proudovy vysilaé DCPT s napajecim zdrojem
1 blok mistniho ovladani

ZAKLADNI TECHNICKE PARAMETRY:

Rozsah | Zabérnd | Rychlost | Zdvih Elektromotor B Typové Eislo
Tvp nastavgm’ sila | prestaveni =
vyp. sily ) Vykon | Otacky I, (400V)| 1, |Napéti| € =| zakladni | dopliikové
[(kN] | [kND | fmmjmind | D] P | g A] | T, | V| T |12 345|678 9
45 T42RL477 | 50 1350 | 0,24 2 3x400 xx0xP
75 T42RR478 | 90 1300 | 0,34 2,5 |3x400 XX 1xP
5-15 19 125 T42RX479 | 150 | 1270 | 0,53 2,2 | 3x400 XX2xP
MTP 200 T42RX479 | 150 | 1270 | 0,53 2,2 | 3x400 XX 3xP
15
45 10—-100| J42RT502 | 100 | 1370 0,8 1,7 |1x230| 22 | 52 441 |xx5x P
75 J42RT502 | 100 | 1370 0,8 1,7 [ 1x230 XX 6 xP
5-10 13 125 J42RT502 | 100 | 1370 0,8 1,7 | 1x230 XX7xP
MTP 45 T42RR478 | 90 1300 | 0,34 2,5 |3x400 XX 8xP
o5 15-25 33 75 T42RR478 | 90 1300 | 0,34 2,5 |3x400 XX 9xP
45 J42RT502 | 100 1370 0,8 1,7 | 1x230 XXAXxP

Mechanickeé pfipojeni — se svorkovnici pro rozte¢e A = 160 mm nebo B = 150 mm (+ oznaceni na 7. misté dle Tabulky 2) 6 xxxP

Mechanickeé pfipojeni — se svorkovnici pro rozte¢e A = 132 mm nebo B = 100 mm (+ oznaceni na 7. misté dle Tabulky 2) 1xxxP

Mechanickeé pfipojeni — s konektorem pro rozte¢e A = 160 mm nebo B = 150 mm (+ oznaceni na 7. misté dle Tabulky 2) 7xxxP

Mechanickeé pfipojeni — s konektorem pro rozte¢e A = 132 mm nebo B = 100 mm (+ oznaceni na 7. misté dle Tabulky 2) 2xxxP

PRIPOJOVACI ROZMERY

T. €. 52 441 xxxxP (Tab ¢. 2)

Vysila¢ polohy
(bez bloku mistniho oviadani

a regulatoru polohy)

proudovy vysilaé CPT 1Az 4 — 20 mA X xx0P
proudovy vysilaé DCPT 4 — 20 mA s napajecim zdrojem xxx1P
odporovy vysila¢ 1 x 100 Q XXx2P
bez vysilace polohy XXX3P

Blok mistniho ovladani

Vysila¢ | Proudovy
1x100Q | vysilat

s blokem mistniho ovladani

XXX4P|xxxAP

s blokem mistniho ovladani s DCPT + zdroj

XxXxxDP

s blokem mistniho ovladani bez vysilace

XXX5P

Poznamka:

) Zada-li zakaznik provedeni bez blokace sily, uvede na poslednim misté typového &isla pismeno M, napf 52 441.6211 P M
Nelze dodat u provedeni s ménicem.




Tabulka é. 2 — Pripojovaci rozméry — urceni 7. mista typového cisla 52 441.xxxxx

(F B%ZLZCD?::Z k;a) Znak na 7. misté (1R 5%2:3,2'(1)35'(:13) Znak na 7. misté
Aaill 0 Batl C
Aaitll 1 Batll D
Aatlll 2 Batlll E
Aa2l 3 Ba2l F
Aa2ll 4 Baz2ll G
Aaz2lll 5 Baz2lll H
Ab1l 6 Bb1l |
Ab1ll 7 Bb1ll J
Ab1lll 8 Bb1lll K
Ab2| 9 Bb2l L
Ab2l| A Bb2ll M
Ab2lll B Bb2lll P
rozte¢ zavit ve spojce Bg2l R
sloupkd zakon&en/ sloupkl
poloha ,zavfeno*
| -
; = —|' 3 Poloha
TR 1l ® zavieno
LILIN =
Zakonceni 1 <L>| Zakonceni 2
Rozteé sloupka A [ 160 nebo 132 mm
B | 150 nebo 100 mm
a 30 mm délka sloupku c dle tabulek
Poloha ,zavieno“ | b 74 mm délka sloupku d ,Provedeni“
g 130 mm délka sloupkih | -obr.1a2
| M20 x 1,5
Zavit ve spojce Il M16 x 1,5
11 M10 x 1

10

Dodavky provedeni Il
se spojkou M 10 x 1 jen
po dohodé s vyrobcem.



Rozmérovy nacrtek elektrického servomotoru MODACT MTP 15, t. €. 52 441
(roztec sloupkt 132 a 100 mm)
(servomotor v provedeni s mistnim ovladanim)

2x kabelova vyvodka M20 x 1.5

o kabelu 10 — 14 mm

330

Provedeni 1 / N @
|
A 132 ‘
B 100 \ g/
a 30 30 ‘
b 74 74
g 130 130 =1 | <
c (a) 323 318 5 @ - &
d (b) 367 362 o -
h (9) 423 418 é{
e(a) 678 673 A
fo) | 722 | 717 ﬁﬁ
ch(g) | 778 773 84 |
280
Provedeni 2
A 132 Kabelova vyvodka M25 x 1.5 @ kabelu 9 — 16 mm
B 100
a 30 30 200
b 74 74 ‘
g 130 130
c (a) 308 299 ‘
d (b) 352 343 ‘
h( | 408 399 ° 122 ||
e (a) 663 654 & ‘
flo) | 707 | 698 j M | 3
ch (g) 763 754 o)
t{:} & —_
3 Cxms =
e & =
i 17 e 1Y
3 2 |
(3] = b @ ™ = | @
& — = ] | | =
Oy | —¢ | 5
] . O |T o T
o r I =
2 %ﬁ P
i CIRE
o] 2 [ N
2 A7 M6 [T[o20 & M20 || 26| | h
S A L |
Prov. 2 Detail spojky Provedeni 2
o 3] 7] !
» :t< e
= =~
Prov. 1 B M20x1,5 | A Provedeni 1
M16x1,5 1l
M10x1 Il Pouze po dohodé s vyrobcem
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Rozmeérovy nacrtek elektrického servomotoru MODACT MTP 15, t. €.

(roztec sloupkt 160 a 150 mm)

2160
PROVEDENI SLOUPKU 1
PROVEDENI SLOUPKU 2
t. €. 52441 xxxx N

Provedeni 1

A 160

B 150 ]

a 30

b 74 <

q 130 = ™
cla) | 323 [y
d (b) 367
h(q) 423
e (a) 678
f(b) 722 2x kabelova vyvodka V
ch (g) 778 M25 x 1,5

o kabelu 9 — 16 mm - 289

Provedeni 2 258

A 160 -5 =]

B 150 129

a 30 - o

b 74 l .

g 1.30 ,
¢ {a) 308 |
d{by 352 !

h (_g} 408 . g 5
e{a)]| 663 1
f{b) 707 51
ch{g) 783 ‘ ’
LI by
sl
sl [TEZ [

—_ ™ = —
=2 : | O 2
PG ' S|
‘lgcE | 3

S 'c o

2 = :
S
© n
= | 4] «
g o
o]
YT 2 M20 26 |}
e 5\ provdeni 2
B Provedeni 1 B rovedeni 2
Detail spojky
<
<
=y
M20x1,5 |
M16x1,5 1l
M10x1 1l

12

52 441

f(b), ch(g)



Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotoril MODACT MTP, t. €. 52 441

Legenda ke schématiim: C — motorovy kondenzator

SQ1 (MO)— momentovy vypina¢ pro smér ,,otevieno* BQ — odporovy vysila¢ 1 x 100 Q

SQ2 (Mz) — momentovy vypina¢ pro smér ,zavieno* CPT 1Az —proudovy vysila¢ polohy CPT 1Az
SQ3 (PO) — polohovy koncovy spinag ,otevieno* DCPT - proudovy vysila¢ polohy DCPT
SQ4 (PZ) —polohovy koncovy spinag ,zavfeno® DCPZ - napéjeci zdroj pro DCPT
SQ5 (SO) — polohovy signalizacni spinac ,otevira“ M1 ~ — jednofazovy asynchronni motor
SQ6 (SZ) —polohovy signalizaéni spinac ,zavira“ M3 ~ — tfifazovy asynchronni motor

EH — topny odpor TH — termokontakt

Vysilac polohy: odporovy 100 Q

™ 501 502 503 S04 2 S05 506 BO EH PoeeT
(MO) (MZ) (PO) (PZ) (s0) (s2Z)
i L L il|.r| L II|J'1|
l /| |
3,,.,_,“ i r l
.f L
| |
o e s e B o
Vysilac polohy: proudovy 4 — 20 mA nebo bez vysilace
™ 501 502 S03 S04 2 S05 S06  cpT1Az EH Po89z
(o) (MZ) (PO) (PZ) (S0) (S2)
L L '] L |'I f!
1.][ :[ t |
() | HTHH
| I
| |
t JI |
=pzizi-reEieleeleRisiRie ok [8ls
Vysilac¢ polohy: proudovy 4 — 20 mA s napdjecim zdrojem
™ 501502 SA3 S04 SO5 S06 P0893-E
MO) WMZ) (PO} PZ) (SO (sZ)  DCPT DCPZ
,L? M M m m T
( SIVLU ‘ _ O S]]
B
EH
e RN R R EEE

Mikrospinace Ize pouZit jen jako jednookruhové. Na kontakty téhoZ mikrospinace nesmi byt pfivedena dvé napéti riz-
nych hodnot nebo fazi. Kontakty mikrospinact jsou kresleny v mezipoloze. U provedeni s proudovym vysilaGem musi uZi-
vatel zajistit pfipojeni dvoudratového okruhu proudového vysilace na elekirickou zem navazujiciho regulatoru, pocitace
a pod. Pripojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu vné elektrického servomotoru.
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Vysilac polohy: odporovy 100 Q

P0933
TH SQ1 SQ2 SQ3 SQ4 SQ5 SQ6 BQ EH
(MO) (M2z) (PO) (P2) (SO) (S2)
1 1 1 1
M
2\
C
SN N e N O N N N R R G E
Vysilac polohy: proudovy 4 — 20 mA nebo bez vysilace
P0934
TH SQ1 SQ2 SQ3 SQ4 SQ5 SQ6 CPT 1A EH
(MO) (M2) (PO) (P2) (SO) (S2)
1 1 1 1
<
M =
1~ ) i
C N
||
|
Sy 2|~ [l lole|=lo|glxlnlalzlg] =l [8e
Vysilac¢ polohy: proudovy 4 — 20 mA s napdjecim zdrojem
P0935-E
TH SQ1 SQ2 SQ3 SQ4 SQ5 SQ6
(MO) M2) (PO) (PZ) (SO) (Sz)  DCPT2 DCPZ EH
—_ > —_ ”
LJ%L-%J +TU X+U-U ~
L=
Shai R M el N S S S 8ls

Mikrospinace Ize pouZit jen jako jednookruhové. Na kontakty téhoZ mikrospinace nesmi byt pfivedena dvé napéti riz-
nych hodnot nebo fazi. Kontakty mikrospinacu jsou kresleny v mezipoloze. U provedeni s proudovym vysilacem musi uZi-
vatel zajistit pfipojeni dvoudrdtového okruhu proudového vysilace na elekirickou zem navazujiciho regulatoru, pocitace
a pod. Pripojeni musi byt provedeno pouze v jednom misté v libovolné ¢asti okruhu vné elektrického servomotoru.
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e
ZA PECKY. a._s._ /L\

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor(i a rozvadéc,

anm plechu (vybaveni TRUMPF), praSkova lakovna
PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackove pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory oto¢né jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory oto¢né viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory oto¢né viceotackove nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory oto¢né viceotackove pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceotackove pro JE do aktivni zony

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory otocné jednootackové pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackoveé pakoveé s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prfevodov




ZPA Pecky, a.s. tel.. 321785 141-9

tf. 5. kvétna 166 fax: 321785165
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