ZA PECKY. a.x. /A

Elektrické servomotory otoéné

jednootackové

v nevybusném provedeni se stalou rychlosti
pfrestaveni vystupni ¢éasti — kryti IP 67

MODACT MOKPED 100 Ex
MODACT MOKPED 250 Ex
MODACT MOKPED 600 Ex

Typova Cisla 52 320 - 52 322
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ZPA Pecky, a.s. je firma certifikovana v souladu s ISO 9001 v platném znéni.




1. POUZITI

Servomotory jsou ureny k pfestavovani armatur vratnym otoénym pohybem v obvodech dalkového ovladani i auto-
matické regulace. Mohou se pouzit i pro jina zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi a parametry vhodné. Pouziti ve
zvlastnich pfipadech se doporucuje projednat s vyrobcem.

Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex v nevybudném provedeni jsou uréeny pro ovladani a praci v pro-
stfedi s nebezpecim vybuchu vybu$né plynné atmosféry v zéné 1 a v z6né 2 a pro prostory s hoflavym prachem v z6né
21 a v zéné 22 podle CSN EN 60079-10 (332320). Servomotory jsou zkonstruovany a navrzeny v souladu s normami
CSN EN 60079-0:2013 a CSN EN 60079-1:2008 pro vybusnou plynnou atmosféru a také die CSN EN 60079-31:2014
pro prostory s hoflavym prachem.

Jedna se o nevybusna elektricka zafizeni skupiny Il, kategorie 2 v prostorach, ve kterych je vznik vybusné atmos-
féry vytvofené plyny, parami nebo mlhou — ,G*“ pravdépodobny. Servomotory jsou oznaéeny znakem ochrany proti
vybuchu a symboly skupiny a kategorie zafizeni &) 112GD.

Cely servomotor je navrzen jako pevny zavér “d“s ozna¢enim dle provedené certifikace nasledovné:

& N26D ExdICT6Gb -25 <Ta <55 °C

ExdIIBT6 Gb -50<Ta<55°C
ExtblICT80°CDb -50<Ta<55°C

Elektricky servomotor nesmi byt vystaven silnému nabijeni, napf. intenzivnimu proudéni pracho-vzdusné smési,
aby bylo zabranéno vzniku plazivych elektrostatickych vyboju.

Nazvoslovi

Prostredi s nebezpecim vybuchu - prostfedi, ve kterém muze vzniknout vybusna atmosféra.

Vybusna plynna atmosféra — smés hoflavych latek (ve formé plynt, par nebo mihy) se vzduchem za atmos-
férickych podminek, ve které se po inicializaci $ifi hofeni do nespotfebované
smeési.

Vybusna prachova atmosféra — smés hoflavych latek ve formé prachu nebo vidken se vzduchem za atmos-
férickych podminek, ve které se po vzniceni Sifi hofeni do nespotfebované
smeési.

Maximalni povrchova teplota — nejvySSi teplota, ktera vznikne pfi provozu v nejnepfiznivéjSich podminkach
(av8ak v uznanych tolerancich) na kterékoliv ¢asti povrchu elekirického zafizeni,
které by mohlo zpUsobit vzniceni okolni atmosféry.

Zaveér — vSechny stény, dvere, kryty, kabelové vyvodky, hfidele, ty€e, tdhla atd., které
pfispivaji k typu ochrany proti vybuchu anebo k stupni kryti (IP) elektrického
zafizeni.

Pevny zavér ,d“ — druh ochrany, u kterého jsou &asti schopné vznitit vybuSnou atmosféru
umistény uvnitf zavéru; tento zavér pfi explozi vybusné smési uvnitf zavéru
vydrzi tlak vybuchu a zamezi pfeneseni vybuchu do okolni atmosféry.

Zona 1 — je prostor, ve kterém je pfi b&zném provozu pravdépodobnost vyskytu
vybusné atmosféry smési hoflavych latek ve formé plynu, pary nebo mihy se
vzduchem pfilezitostna.

Zona 2 — je prostor, ve kterém neni vznik vybusné plynné atmosféry, tvofené smési
hoflavych latek ve formé plynu, par nebo mlhy se vzduchem, pravdépo-
dobny za normalniho provozu, avSak pokud tato atmosféra vznikne, bude
pretrvavat pouze po kratké ¢asové obdobi.

Zona 21 — je prostor, ve kterém muze vybusna atmosféra tvofena oblakem zvifeného
hoflavého prachu ve vzduchu vznikat pfilezitostné v normalnim provozu.

Zona 22 — je prostor, ve kterém neni pravdépodobny vznik vybusné atmosféry tvofené
oblakem rozvifeného hoflavého prachu ve vzduchu za normalniho provozu
a pokud vznikne, je pfitomna pouze po kratké ¢asové obdobi.

Pouzité normy
Na nevybusné servomotory se vztahuji tyto zakladni normy:
CSN EN 60079-14 Predpisy pro elektricka zafizeni v mistech s nebezpeéim vybuchu hoflavych plyn( a par.

CSN IEC 60721 Druhy prostfedi pro elektricka zafizeni.
CSN EN 60079-0 Elektricka zafizeni pro vybuSnou plynnou atmosféru. VSeobecné pozadavky.
CSN EN 60079-1 Elektricka zafizeni pro vybu$nou plynnou atmosféru. Pevny zavér ,.d”



CSN EN 60079-10 Elektricka zafizeni pro vybusnou plynnou atmosféru. Uréovani nebezpeénych prostor(.

CSN 33 0371 Nevybudné smési. Klasifikace a metody zkou$ek.

CSN 34 3205 Obsluha elektrickych strojii toCivych a prace s nimi.

CSN EN 1127-1 Vybusna prostfedi — zamezeni a ochrana proti vybuchu.

CSN EN 60079-31 Vybusné atmosféry. Zafizeni chranéné proti vzniceni prachu zavérem ,t"

Oznaceni nevybusnosti servomotort
Sklada se z téchto znakd:
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IP 67

oznaduje, ze elektrické zafizeni odpovida norm& CSN EN 60079-0 a souvisejicim normam pro riizné druhy
ochrany proti vybuchu.

oznaéeni druhu ochrany proti vybuchu, pevny zavér — podle normy CSN EN 60079-1.
ochrana zavérem ,t“, podle normy CSN EN 60079-31.

oznaceni skupiny nevybusného elektrického zafizeni pro vybusSnou plynnou atmosféru, podle normy
CSN EN 60079-0.

oznaceni skupiny nevybusdného elektrického zafizeni pro vybuSnou atmosféru s hoflavym prachem, podle
normy CSN EN 60079-0.

oznadeni teplotni tfidy nevybugného elektrického zafizeni skupiny Il — podle CSN EN 60079-0.
maximalni povrchové teplota T nevybudného elektrického zafizeni skupiny Ill, podle CSN EN 60079-0.

oznaceni nevybusného zafizeni pro vybusné plynné atmosféry, které ma ,vysokou” uroven ochrany, a neni
zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi o&ekavanych poruchach; podle CSN EN 60079-0.

oznaceni nevybusného zafizeni pro vybuSné atmosféry s prachem, které ma ,vysokou” Uroven ochrany,
a neni zdrojem iniciace v normalnim provozu nebo pfi oéekavanych poruchach; podle CSN EN 60079-0.

oznadeni stupné ochrany krytem; podle CSN EN 60079-0 a CSN EN 60529.

Udaje na servomotorech
Servomotory jsou opatfeny nasledujicimi Stitky:

1) Stitek s daty nevybudnych zavéra
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2) Stitek vyrobni a pFistrojovy obsahuje
— oznaceni a adresu vyrobce
— typové oznaceni vyrobku (typové cislo)

— vyrobni &islo

— rok vyroby

— jmenovita hodnota vypinaciho momentu Nm
— jmenovita rychlost pfestaveni s/90°
— jmenovity pracovni zdvih °

— oznaceni kryti servomotoru IP

— hmotnost servomotoru kg

— znacku shody CE

— elektrické udaje silového obvodu (napéti, frekvenci, proud a vykon elektromotoru)
— elektrické udaje ovladaciho obvodu mikrospinacli (napéti, proud)
— vysila€ polohy (odpor, napéti popr. proud)
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3) Stitek vystrazny

POZOR !
MEQTVIRAT POD NAPETIM A JE—LI
PRITOMNA VYBUSNA ATMOSFERA

SROUBY IS0 4762 TRIDY 8.8

4) Stitky na krytech s oznagenim pouzité ochrany proti vybuchu

ExdIICBOC(T6)s]  pon,  [oEXdIIBEOC(TE),

—25'C<Tag+585'C -5 C<Ta<+55'C

nebo predni Stitek €.v. 23354393 pro provedeni s pfepinaci mistniho ovladani a s displejem

/ ExdIIBT6 ExdlICT6
[//-60°C<Ta<+55°C -25°C<Ta<+56°C

POZOR - NEOTVIRAT POD NAPETIH
ATTENTION - OPEN ONLY WHEN MAINS ARE OFF
BHUMAHHE - KE OTKPBISATS NOA HAMPSXERHEM &

2. PRACOVNI PROSTREDI, PRACOVNI POLOHA

Pracovni prostredi

Servomotory MODACT MOKPED Ex jsou odolné proti pusobeni provoznich podminek a vnéjSich vlivu tfid
AC1, AD7, AEB, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM-2-2, AN2, AP3, BA4, BC3, BE3 podle CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Teplota a vihkost

Provozni teplota okoli pro servomotory MODACT MOKPED Ex je -25 °C az +55 °C nebo -50 °C az +55 °C, rela-
tivni vihkost od 10% do 100% s kondenzaci.

Tridy vnéjSich vlivia - vynatek z CSN 33 2000-5-51 ed. 3.

Trida:

1) AC1 — nadmorska vyska < 2000 m

2) AD7 — mélké ponofeni, moznost obéasného ¢asteéného, nebo Upiného ponoreni

3) AE6 — silné pradnost

4)AF2 — vyskyt korozivnich nebo znedistujicich latek je atmosféricky. Pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna.

5)AG2 - mechanické namahani stfedni — bézné prdmyslové provozy.

6) AH2 — vibrace stfedni — béZné prdmyslové provozy.

7)AK2 — vazné nebezpedi rustu rostlinstva nebo plisni.

8)AL2 — vazné nebezpedi vyskytu zZivocichl (hmyzu, ptakd, malych zvirat)

9) AM-2-2 — normalni Uroven signalniho napéti. Zadné dodateéné pozadavky.
10)AN2 - slunec¢ni zafeni stfedni. Intenzita od 500 do < 700 W / m2,
11)AP3  — seizmické ucinky stiedni. Zrychleni od 300 Gal do 600 Gal.

12)BA4 — schopnost osob. Pou¢ené osoby.

13)BC3  — dotyk osob s potencialem zemé Casty. Osoby se ¢asto dotykaji cizich vodivych ¢asti a obvykle nestoji na
vodivém podkladu.

14) BE3 - nebezpedi vybuchu, vyroba a skladovani vybusSnych latek.



Ochrana proti korozi

Servomotory jsou standardné dodavany s povrchovou uUpravou odpovidajici kategorii korozni agresivity C1, C2
a C3 dle CSN EN ISO 12944-2.
Na pozadavek zakaznika je mozno provést povrchovou Upravu odpovidajici kategoriim korozni agresivity C4, C5-1 a C5-M.

V nasleduijici tabulce je uveden piehled typickych prostiedi pro jednotlivé kategorie korozni agresivity dle CSN EN
ISO 12944-2.

Stupné Priklad typického prostredi
korozni agresivity Venkovni Vnitini
C1 Vytapéné budovy s Cistou atmosférou,
(velmi nizka) napf. kancelare, obchody, $koly, hotely.

Cc2 Atmosféra s nizkou urovni znec¢isténi. Nevytapéné budovy, kde mize dojit

(nizkd) VétSinou venkovské oblasti. ke kondenzaci, napf. sklady, sportovni haly.
c3 Méstské primyslové atmosféry, Vyrobni prostory s vysokou vlhkosti a malym

(stfedni) mirné znecisténi oxidem sifiCitym. znecisténim ovzdusi, napfiklad v potravinafstvi,

PFfimofrské oblasti s nizkou slanosti. zpracovatelské zavody, pivovary.

Ca , Prl‘]mvysloyé prostfledl’ a primofské oblasti Chemické zavody, bazény, Pfimorské lodénice.

(vysoka) se stfedni slanosti.

C5-1

(velmi vysoka Primyslové prostredi s vysokou vlhkosti Budovy nebo prostfedi s pfevazné trvalou

_ pramyslova) a agresivni atmosférou. kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.
Ccs-M Bud b tfedi s prevazné trval
velmi vysoka Pfimorské prostiedi s vysokou slanosti. udovy nebo prostredi s prévazne trvalou |
Yy Yy
_ pimofska) kondenzaci a vysokym znecisténim ovzdusi.

Elektrické servomotory MOKPED Ex v provedeni pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C musi byt odolné proti
pusobeni provoznich podminek charakterizovanych teplotou okoli v rozsahu od -50 °C do +55 °C.

Toto provedeni servomotor( je s tfifazovymi motory.

Oznaceni vySe uvedenych servomotor( bude provadéno pismenem F na poslednim misté doplfikového typového
Cisla: tedy 5232x.xxxxEDF.

Ve v8ech oznacgenich nevybu$nosti servomotor( t.6. 5232x.xxxxEDF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevy-
busného elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z IIC na IIB , tedy na Ex d IIB T6 Gb.

Pfi umisténi na volném prostranstvi doporu€ujeme opatfit servomotor lehkym zastfeSenim proti pfimému pasobeni
atmosférickych vlivd. Stfiska by méla pfesahovat pfes obrys servomotoru alespor o 10 cm ve vySce 20 — 30 cm.

Pfi umisténi servomotor( v pracovnim prostfedi s teplotou pod -10 °C, v prostfedi s relativni vihkosti nad 80 %, v prostfedi
pod ptistfeSkem a v prostredi chladném je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u véech servomotord.

Jako topného ¢lanku se pouzivaji rezistory TRA 25 5K1/J o vykonu 25W a odporu 5 kQ (umistény v ovlddacim prostoru
servomotoru) a TRA 15 10K/J o vykonu 15 W a odporu 10 kQ (umistény v prostoru mistniho ovladani). Jsou spinany spina¢em
pro topny odpor, umisténém na zdrojové desce elektroniky. PoCitaem lIze v programu nastavit teplotu spinani v rozsahu -40 az
+70 °C. Trvalé topeni Ize spolehlivé zajistit nastavenim teploty +70 °C. Maximalni topny proud spinace je 0,4 A/ 230 V.

Jsou prednastaveny i mezni hodnoty teplotniho rozsahu pouziti servomotord (-40 °C a +70 °C), které je mozno podle
potfeby zakaznik( zménit. Pfi pfekrogeni téchto meznich hodnot se sepne poruchovy kontakt READY a je signalizovana chyba.

Poznamka: Za prostory pod pfistreskem se povaZuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych sraZek pod uhly
do 60° od svislice.

Pracovni poloha
Servomotory MODACT MOKPED Ex mohou pracovat v libovolné pracovni poloze.

3. PRACOVNI REZIM, ZIVOTNOST SERVOMOTORU

Pracovni rezim

Servomotory mohou pracovat pfi zatizeni jmenovitym momentem, ktery ¢ini 50 % hodnoty maximalniho
vypinaciho momentu, s druhem zatizeni S2. Doba prace je pfi tomto druhu zatizeni 10 minut pfi teploté okol-
niho prostfedi do +55 °C. Servomotory mohou pracovat pfi zatizeni jmenovitym momentem a pferusovaném
chodu s rozb&hem s druhem zatizeni S4 podle CSN EN 60034-1 (35 0000). Zatézovatel je 25% a &etnost



spinani do 1200 sepnuti za hodinu. NejdelSi pracovni cyklus je dan dobou béhu na plny pracovni zdvih servo-
motoru. NejvysSsi stfedni hodnota zatézovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1%N M, zabérny moment>1,3.M,

3%N Mg, stfedni hodnota zatézovaciho momentu
2 M, maximalni hodnota vypinaciho momentu
.‘_]

Mz,
|

My

Doba prace N Doba klidu R
Doba cyklu

. Prabéh pracovniho cyklu
Zivotnost servomotortu
Servomotor, ureny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cykld (Z - O - 2).
Servomotor, uréeny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 000 000 cykll s dobou prace (pfi které je vystupni
hidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v opera¢nich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po¢tu sepnuti.
Velka Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdel§iho bezporuchového obdobi

Udaje zivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametrd, jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

Zivotnost servomotor(i pro 1 milion start

Zivotnost [h] 830 1000 2000 4000

Pocet startd [1/h] Max. pocet startli 1200 1000 500 250

4. TECHNICKE UDAJE

Zakladni technické parametry jsou uvedeny v Tabulce 1.

Napajeci napéti

— jmenovita hodnota stfidavého elektrického napéti je 1 x 230 V nebo 3 x 400 V (dle provedeni)
— dovolena odchylka napajeciho napéti je -10 % az +6 % jmenovité hodnoty

— jmenovity kmitoCet napajeciho napéti je 50 Hz

— dovolend odchylka kmito¢tu napajeciho napéti je 2% jmenovité hodnoty

V tomto rozsahu napdjeciho napéti zlstavaji zachovany jmenovité hodnoty vSech parametr, mimo zabérného
momentu, ktery se méni s druhou mocninou odchylky napajeciho napéti od jeho jmenovité hodnoty. Zavislost je pfimo
umérna zméné napajeciho napéti. Vétsi odchylky napajeciho napéti a kmito€tu se nepfipoustéji.

Kryti

Kryti servomotord MODACT MOKPED Ex je IP 67 podle CSN EN 60529.
Hluk

Hladina akustického tlaku A max. 85 dB (A)

Hladina akustického vykonu A max. 95 dB (A)

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika v rozsahu uvedeném v Tabulce 1. Pokud
neni nastaveni vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment pozadovaného
typového Cisla servomotoru.

Samosvornost

Samosvornost servomotor(l je zabezpecena mechanickou brzdou elektromotoru, u servomotora t. €. 52 320
mechanickou brzdou v pfevodovce.

Smér otaceni
Smér ,zavira“ je pfi pohledu na vystupni hfidel ve sméru do ovladaci skfiné shodny se smyslem otac¢eni hodinovych
rucicek.



Pracovni zdvih

Pracovni zdvih servomotord MODACT MOKPED Ex je 90° (po dohodé s vyrobcem Ize dodat servomotory s pra-
covnim zdvihem 60°, 120° nebo 160°).

Rucni ovladani
Ruéni ovladani se provadi ruénim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru. Ota¢enim ruéniho
kola ve sméru hodinovych ruci¢ek se vystupni hfidel servomotoru pfi pohledu na mistni ukazatel polohy ota¢i rovnéz ve
sméru hodinovych ru€i¢ek (smér zavira). Smér otaceni rucnim kolem je také vyznacéen na Stitku ruéniho kola.
Momenty v servomotorech jsou nastaveny a funguji, pokud je servomotor pod napétim.

V pripadé, ze bude pouzito rucni ovladani, tzn. servomotor bude oviadan mechanicky, nefunguje nastaveni
momentu a mlze dojit k poskozeni armatury.

5.VYBAVA SERVOMOTORU
Ukazatel polohy

Servomotor je vybaven mistnim ukazatelem polohy. Servomotor mize byt vybaven displejem, jako volitelna vybava
u elektroniky DMS2 ED. U elektroniky DMS2 je servomotor vybaven vicefadkovym displejem.

Topny ¢lanek

Servomotory jsou vybaveny topnym ¢lankem pro zamezeni kondenzace vodnich par. Jako topného ¢lanku se
pouzivaji rezistory TRA 25 10 K/J o vykonu 25 W a odporu 10 kQ. Jsou spinany spinatem pro topny odpor, umisténém
na zdrojové desce elektroniky. Pocitacem Ize v programu nastavit teplotu spinani v rozsahu -40 az +70 °C. Trvalé to-
peni Ize spolehlivé zajistit nastavenim teploty +70 °C. Maximalni topny proud spinace je 0,4 A/230 V.

Jsou prednastaveny i mezni hodnoty teplotniho rozsahu pouziti servomotorll (-40 °C a +70 °C), které je mozno podle
potieby zékaznikl zménit. Pfi pfekroceni téchto meznich hodnot se sepne poruchovy kontakt READY a je signalizovana chyba.

Mistni ovladani

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava se ze dvou prepinac¢l: jeden ma
polohy ,,dalkové oviadani — vypnuto — mistni ovliadani“, druhy ,otvira — stop — zavira“.

Prvni pfepina¢ maze byt vestavén dvoupolovy nebo &tyipolovy. Pfepinace jsou umistény ve svorkovnicové skfini.

Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS se mistni ovladani sestava ze 3 tlaCitek se stavy ,otevirej”, ,zavirej*,
,Stop“a otoéného prepinace ,,mistni, dalkové, stop”.

6. ELEKTRICKE PARAMETRY

Svorkovnice servomotoru

Elektrické (sitové) vybaveni se sestava z obvodu napdjeni elektroniky a z obvodu ovladani motoru. Pfipojeni
rozvodné sité se realizuje svorkovnici umisténou na fidicim modulu. Svorkovnice je navrzena tak, aby pro celkové
pfipojeni jiz nebyly potfeba zadné dalsi svorky.

Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi svorkami pro pfipojeni médénych a hlinikovych vodi¢ld s maximalnim
prafezem do 2,5 mm?2.

Vnitini elektrické zapojeni servomotorti

Schémata vnitfniho elektrického zapojeni servomotord MODACT MOKPED Ex s oznaenim svorek jsou uvedena
v tomto Montaznim navodu.

V servomotoru je schéma vnitfniho zapojeni umisténo na vnitfni strané krytu servomotoru. Svorky jsou oznaceny ¢isly
na samolepicim Stitku, ktery je pfipevnén na nosném pasku pod svorkovnici.

Izolaéni odpor

Izola¢ni odpor elektrickych ovladacich obvodu proti kostfe i proti sobé je min. 20 MQ. Izola¢ni odpor elektromotoru
je min. 1,9 MQ. Po zkouSce ve vlhku je izola¢ni odpor ovladacich obvodd min. 2 MQ.

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodi
U servomotor(l MOKPED Ex s elektronickymi systémy se zkousi:

obvody kontakt(l a topného ¢lanku 1500V 50 Hz
obvod elektromotoru 1000 V +2.Ujm 50 Hz, nejméné 1500 V
obvod vystupniho a fidiciho signalu 50V ss



Odchylky zakladnich parametru

Vypinaci moment +15 % z max. hodnoty rozsahu
Doba prestaveni +10 % az -15 % z jmenovité hodnoty (pfi chodu naprézdno)
Ochrana

Servomotory jsou opatfeny jednou vnitfni a jednou vnéjSi ochrannou svorkou pro zabezpec&eni ochrany pfed Urazem
el. proudem dle CSN 33 2000-4-41. Jednou ochrannou svorkou je opatfen také elektromotor. Ochranné svorky jsou
oznaceny znackou podle CSN EN 60417-1a2 (013760).

7. POPIS SERVOMOTORU

Cely servomotor je navrzen jako pevny zaver ,d“s ozna¢enim Ex d IICT6 Gb nebo Ex d IIB T6 Gb pro vybuSnou
plynnou atmosféru a Ex tb 11IC T80°C Db IP67 pro prostory s hoflavym prachem.

Pokud je servomotor v provedeni s mistnim ovladanim, tvofi toto mistni ovladani dalsi pevny zavér ,d“. Oba pevné
zaveéry jsou v tomto pfipadé oddéleny priichodkou.

Vlastni servomotory se skladaji ze dvou ¢asti:

a) silova ¢ast — slouzi k vyvozeni potfebného krouticiho momentu na armaturu a je tvofena jednofazovym ne-
bo tfifazovym asynchronnim elektromotorem, pfedlohovou pfevodovkou, planetovou prevodovkou s vystupni
hfideli, zafizenim pro ruéni ovladani s ruénim kolem a plovoucim Snekem.

b) ovladaci (elektronickou) €ast, kterou tvofi elektronické systémy DMS2 nebo DMS2 ED slouzici k ovladani servo-
motoru. Jednotlivé moduly obou elektronickych systéma a jejich funkce jsou popsany v kapitole ELEKTRONICKE
VYBAVENI.

Cinnost snimace polohy je odvozena od otageni vystupniho hiidele. Cinnost snimaée momentu je odvozena od
axialniho posuvu ,plovouciho sneku” ruéniho ovladani, snimaného a prenaSeného do ovladaciho prostoru servo-
motoru.

Hodnotu vypinaciho momentu Ize nastavit v ramci rozsahu uvedeného v tab. 1. Momentové vypinani maze byt
blokovano po dobu, kdy je potfeba aby servomotor mohl vyvinout zdbérny moment.

Ukazovani polohy vystupniho hfidele servomotoru je mozné bud v misté instalace servomotoru pomoci mechanického
ukazatele pfipadné i displeje, ktery miize byt v servomotoru zabudovan, nebo dalkové pomoci analogového vystupniho
signalu a pfisluéného ukazovaciho pfistroje. Ukazovaci pfistroj neni pfedmétem dodavky servomotoru.

Privod a zapojeni

Pro vstup do pevného zavéru jsou servomotory opatfeny nasledujicimi zavitovymi otvory:

a) Vlastni servomotor — ma 3 zavitové vstupy M20x1,5 nebo M25x1,5 (viz rozmérové nacrtky servomotorti)
b) Mistni ovladani — ma 2 zavitové vstupy M20x1,5.

Zavitové otvory pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznaéeny vyrazenim M20x1,5 popf. M25x1,5 v souladu
s ¢l. 13 CSN EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou standardné uzavreny zaslepkami pfislusnych velikosti.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni (pouZité vstupy servomotoru osadit certifikovanymi vyvodkami), které
podle zafazeného prostoru odpovida pozadavkim normy CSN EN 60079-14 a ma kryti min. IP 67.

Na pozadavek zakaznika mlze vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery splfuje
pozadavek CSN EN 60079-14 &l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC. Pro vstup do pevného
zavéru servomotoru mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623) dle nasledujici
tabulky:

Typ vyvodky Zavitovy otvor Rozsah g kabelu
CR-U/25 M25x1,5 11,7 — 20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 — 20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 — 14,3 mm

V pfipadé pouziti téchto vyvodek je zakaznik povinen pfi zapojovani servomotoru postupovat podle navodu
s utésnénim jednotlivych zil kabelu.



8. ELEKTRONICKE VYBAVENI

Servomotor je ovladan elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy snimaji polohu vystupni
hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontakiné magnetickymi snimaci. Je zarucena velka Zivotnost bezkon-
taktnich snimacu, u kterych nedochazi mechanickému k opotrebeni.

Snima¢ polohy vystupni hfidele je absolutni a ke své Cinnosti nevyzaduje zalozni napajeni, pokud béhem provo-
zu servomotoru dojde k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat po¢itatem s ovladacim
programem (nastavené parametry Ize na pocitaci zalohovat) nebo ru¢né bez pocitate (u elektroniky DMS2 Ize ruc¢né
nastavovat parametry a kontrolovat ji bez pocitace pouze pokud je systém vybaven displejem a mistnim oviddanim).
Obsahuiji diagnostické funkce — chybova hlaseni na displeji, pamét poslednich zavad a po¢tu vyskytl jednotlivych zavad.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanickou desku, popfipadé umoznuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umozZnuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit k primyslové
sbérnici Profibus.

DMS2 ED

Zakladni vybava elektroniky DMS2 ED:

Ridici jednotka — je hlavni ¢ast systému DMS2 ED a obsahuje mikropocita¢, snimac¢ polohy,
3 signalky LED a 4 tladitka pro jednoduché nastaveni a kontrolu servomo-
toru, konektory pro pfipojeni snimace momentu, zdrojové desky a rozhrani
RS 232 (pripojeni pocitace pro nastaveni a diagnostiku).

Zdrojova jednotka — zajistuje napajeni ostatnich komponent elektroniky a obsahuje uzivatel-
skou svorkovnici (pro pfipojeni napajeni a ovladacich signald), 2 mo-
mentova relé, 2 polohova relé, 2 signaliza¢ni relé, 1 relé pro signalizaci
chyb (READY), spina¢ topného odporu a jeho fizeni termostatem,
konektory pro pfipojeni Fidici jednotky a analogového CPT modulu.

Snima¢ momentu — zajistuje bezkontaktni sniméani krouticiho momentu

Volitelna vybava elektroniky DMS2 ED:

Analogovy modul — umistuje se na zdrojovou desku a slouzi ke zpétnému hladeni polohy
servomotoru (signdl 4 — 20 mA). V provedeni CONTROL vstup Fidiciho
signalu 0/4 — 20 mA.

LCD displej — komunikace, ukazatel polohy
Mistni ovladani
Silova relé — pro tfifazové elektromotory

Technické parametry elektroniky DMS2 ED:

Snimani polohy bezkontaktni magnetické

Snimani momentu bezkontaktni magnetické

Pracovni zdvih 90°

Blokace momentu 0 — 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach

Vstupni signél 0(4) — 20 mA, 20 — 0(4) mA pfi zapnuté funkci regulatoru

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otevirat/zavirat
Vystupni signaly 7 x relé 250 VAC 3 A (MO, Mz, PO, PZ, SO, SZ, READY) polohovy signal

4 — 20 mA, zatizeni max. 500 Q, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny LCD
displej 2x12 znaku

Napajeni 230 VAC, 50 Hz, 4 W, kategorie prepéti Il

Provedeni elektroniky DMS2 ED:

Nahrada elektromechanické desky — jsou vyvedeny kontakty relé nahrazujici polohové, momentové a signalizacni
mikrospinace, mize byt vyveden i proudovy zpétnovazebni signal 4 — 20 mA,
servomotor je ovladan nadfazenym fidicim systémem signaly ,otevirej”
a ,zavirej”.

CONTROL — elektronika zastava i funkci regulatoru, poloha vystupniho hfidele je
fizena analogovym vstupnim signalem
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SYSTEM DMS2

Hlavni vlastnosti elektroniky DMS2:

— Kompletni fizeni chodu servomotoru dvou a tfipolohové regulace nebo napojeni na primyslovou sbérnici
Profibus.

— Prehledna signalizace provoznich a servisnich udajl na znakovém LCD displeji.

— Autodiagnostika, chybovych hlaseni na LCD displeji, pamét poslednich zavad a poctu vyskytl jednotlivych
zavad.

— Nastaveni parametrd pomoci PC programu nebo mistniho ovladani pokud je servomotor mistnim ovlada-
nim vybaven.

Zakladni vybava elektromiky DMS2:

Ridici jednotka — je hlavni 84ast systému DMS2 a obsahuje:

— Mikropocita¢ a pamét parametrd

— Snimace polohy

— 2 signalizaéni LED

— Konektory pro pfipojeni snima¢e momentu, desky relé a dvoupolohovych vstup(, zdrojové desky, komunika¢niho
adaptéru, LCD displeje a mistniho ovladani

Momentova jednotka — zajistuje snimani krouticiho momentu bezkontaktnim snima¢em

Zdrojova jednotka obsahuije:

— Napéjeci zdroj pro elektroniku.

— 2 relé pro ovladani elektromotoru,

— Relé Ready s prepinacim kontaktem samostatné vyvedenym na svorkovnici

— Signalizaéni relé 1 — 4 s vyvedenym jednim poélem spinaciho kontaktu na svorkovnici. Druhé poély spinacich kon-
taktd relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku COM.

— Uzivatelské svorkovnice pro pfipojeni napajeciho napéti a vystupnich relé.
Jednotka umoznuje pfipojeni topného odporu a jeho fizeni termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru (reverzacni relé), miize pfimo ovladat jednofazovy elektromotor
malého vykonu.

Jednotka displeje — dvouradkovy displej, 2 x 12 alfanumerickych znaku
Jednotka tla¢itek — snimace tlacitek ,,otevirej”, ,,zavirej”, ,,stop* a otoéného prepinace ,,mistni, dalkové, stop*“.
Silova relé - pro tfifazovy elektromotor (podle provedeni).

Poznamka:

U elektroniky DMS2 v provedeni pro 2P nebo 3P regulaci jsou motorova relé pro oviladani servomotoru (sdruzuji
i funkce momentové a polohové) pripojena pfimo na stykace a nejsou vyvedena na svorkovnici. Na svorkovnici vyvedeny
Ctyri kontakty relé R1 aZz R4, které maji jen podruzné funkce a slouzi podobné jako signalizacni spinace jen k indikaci
stavu servomotoru.

Elektronika DMS2 stejné jako elektronika DMS2ED v provedeni pro 2P nebo 3P regulaci ma na svorkovnici vyveden
kontakt Ready pro signalizaci chyb a nestandardnich stav( dle nasledujiciho vyctu:

vypnuto varovani + chyby moment O nebo Z
varovani chyby + neni dalkové
chyby chyby + varovani + neni dalkové

Elektronika DMS2 v provedeni Profibus komunikuje s nadfazenym fidicim systémem vyhradné prostfednictvim
primyslové sbérnice, Zadné dalsi signaly nema vyvedené.

Volitelna vybava elektroniky DMS2 (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):

Jednotka dvou a tfipolohového fizeni — umozriuje ovladani servomotoru najetim do poloh ,otevieno”a ,.zavieno”
nebo analogovym signalem 0(4) — 20 mA.
Jednotka pfipojeni Profibus — umozriuje ovladat servomotor primyslovou sbérnici Profibus.
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Technické parametry elektroniky DMS2

Snimani polohy
Snimani momentu
Pracovni zdvih
Blokace momentu
Vstupni signal

Vystupni signaly

Napajeni

bezkontaktni magnetické

bezkontaktni magnetické

90°

0 — 20 sec pfi reverzaci v krajnich polohach

0/4 — 20 mA, 20 — 0/4 mA pfi zapnuté funkci 3P
Otevfi, Zavii 15 — 60 VAC/DC pfi zapnuté funkci 2P
Safe 15 — 60 VAC/DC

Mistni/dalkové ovladani, Mistni otevirat, Stop, Mistni zavirat
5 x relé 250 VAC 3A (R1, R2, R3, R4, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA, zatiZzeni max. 500 Q,
aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny

LCD displej 2x12 znaki

230 VAC 50 Hz 4 W, kategorie prepéti Il

Hlidani pfitomnosti a pofadi fazi
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Zapojeni elektroniky DMS2 v provedeni pro ovladani signaly ,otvirej“ a ,zavirej”
nebo v provedeni pro ovladani analogovym proudovym signalem
s jednofazovym elektromotorem
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Zapojeni elektroniky DMS2 v provedeni Profibus
s jednofazovym elektromotorem
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED

Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2

= O /
Slre|z|Z osees O ~ O O O
El i E] ]| POWER ZD!IZ%ON';S)?KY SAFE OPEN CLOSE
= Wl V] U|l NJ|PE|PE M P SAFE | OPEN/CLOSE
M E 2|2 FINN[PE[+L —L oM z&agnlw e 2
[:JE]E]E D D D [I D D SSSSEEEESEEREEES
| | ooooon Aoonoro
Svorky na zdrojové desce Svorky ve skfini mistniho ovladani

Pokud je servomotor v jednofazovém provedeni, pfivod sité se zapoji pouze do svorek PE, N, U. Svorky V, W
zUstanou nezapojené. Pokud je servomotor v provedeni ,Nahrada elektromechanické desky* s tfifazovym elektromoto-
rem bez silovych relé, elektromotor je vyveden na zvlastni svorkovnici (zde nekreslena).
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Tabulka ¢. 1 — Elektrické servomotory MODACT MOKPED Ex

— zakladni technické parametry

Doba Vypinaci Elektromotor Hmotnost
Typ | Typovééislo |pfestaveni| moment Vyjkon . Otécky Napéti Proud Kapacita kg
s/90° Nm W w 1.min" v A uF
52320.x=1+ED 10 25— 100 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
| 52320.x=2+ED 20 74 ES 7150-2AL 2750 1x230 0,67 7
§ 52320.x=3+ ED 40 25-85 15 FCJ2B52D 2780 1x230 0,37 35
é 52320.x=4+ ED 80 25-100 17 ES 7130-4AY 1300 1x230 027 35 97
% 52320.x=5+ ED 10 16-32 15 FT2B52C 2680 3x400 0,10
= | 5232046+ ED 20 25-90 15 FT2B52C 2680 3x400 0,10
52320.x=7+ ED 40 25-100 15 FT2B52C 2680 3x400 0,10
52321.x=1+ ED 10 63-125 90 EAMRB56N02 2780 1x230 09 8
52321.x=2+ ED 20 90 EAMRB56N02 2780 1x230 09 8
LE 52321.x=3+ ED 40 100 - 250 40 | EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5
3
| 52321.x=4+ ED 80 40 | EAMRB56N04A 1380 1x230 0,55 5 18,5
§ 52321.x=5+ ED 10 63 - 200 90 EAMR56N02L 2790 3x400 0,25
S | 52321.x=6+ ED 20 90 EAMR56N02L 2790 3x400 0,25
52321.x=7+ ED 40 100 - 250 60 EAMR56N02A 2790 3x400 0,20
52321.x=8+ ED 80 20 EAMR56N04A 1440 3x400 0,20
52322.x=1+ ED 10 250 -510 180 EAMR63N04 1370 3x400 06
52322.x=2+ ED 20 120 | EAMR63N04L 1390 3 x400 0,45
5 52322.x=3+ ED 40 250 - 600 60 EAMR63L02A 2790 3x400 0,20
S | 52322.x=4+ED 80 20 EAMR63L04A 1440 3x400 0,20
é 52322.x=5+ED | 160 20 EAMR63L04A 1440 3x400 0,20 31
% 52322.x=6+ ED 20 250 - 450 180 | EAMRB63N04 1320 1x230 1,35 10
= | 52322.x=7+ ED 40 250 - 550 90 EAMRB63L02 2780 1x230 0,90
52322.x=8+ ED 80 250 - 600 40 | EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55
52322x=9+ED | 160 40 | EAMRB63L04A 1380 1x230 0,55
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V typovém Cisle se uvede:

Misto v typovém Cisle 1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8. 9. 10. 11.
Typové Cislo 5 2 3 2 X . X = X + ED X

6. misto (misto x) — pismeno ,,U“, pokud na 7. misté bude pismeno C, P, R nebo S (servomotor je vybaven elektronikou DMS2).
— pismeno ,, T, pokud na 7. misté bude pismeno C nebo R a servomotor nebude vybaven displejem
a mistnim ovladanim
- znak z Tabulky 2, pokud na 7. misté je pismeno E (elektronika DMS2 ED)

Tabulka 2 — servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0(1(2|(3|4|5|/6|7|8|9|A|B|C|D|E|F|H K|IL|M|N|P|R
Mistni ovladani X X X X X X X X X X X
Displej X | X X | X X X X X | X
Silova relé X | X X X X | x
Analogovy |vysila¢ X | X |X]|Xx X | X X X | x

modul |reguldtor X | X

7. misto (misto =) — typ elektroniky
E - servomotor je osazen elektronikou DMS2 ED
P - servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro pfipojeni na Profibus, silova relé
S — servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro pfipojeni na Profibus
R - servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro dvou nebo tfipolohové Fizeni, silova relé
C - servomotor je osazen elektronikou DMS2 pro dvou nebo tfipolohové fizeni

8. misto typového ¢isla — vypinaci moment, rychlost pfestaveni — podle Tabulky ¢. 1
9. misto typového &isla (misto +) — na 9. misté je mechanické pfipojeni — Cislice nebo pismeno podle Tabulky ¢&. 3
10. misto typového &isla — ED — servomotory s elektronikou DMS2 nebo DMS2 ED

11. misto typového Cisla

Pro teplotu okoli od -25 °C do +55 °C bez oznaceni
Pro teplotu okoli od -50 °C do +55 °C F

Ve véech oznagenich nevybusnosti servomotor( t. €. 52 32x.xxxxF se oznaceni podskupiny skupiny Il nevybusného
elektrického zafizeni podle normy CSN EN 60079-0 zméni z IIC na IIB, tedy na Ex d IIB T6.
Provedeni 52 32x.xxxxF se dodava pouze s tfifazovymi elektromotory.
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Tabulka ¢. 3 — Zpusob pfipojeni servomotorii MODACT MOKPED Ex

—urceni 9. mista v typovém cisle

Strana ¢tyrhranu Zpissob Konstrukéni
Velikost priruby Spojeni Poloha ctyfhranu oznaceni 9.mista A,
s [mm] L. provedeni vystupu
v typovém Cisle
Typové Cislo 52 320
F05 perem 222 0 vénec
F05 Ctythranem 14 z&kladni 1
F04 perem @18 2
F04 1 zakladni 3
F05 14 pootocen 0 45° 4 vyménné
Fo4 1 pootocen 0 45° 5 viozky
Fo4 Ctythranem 12 z&kladni 6
Fo4 12 pootocen 0 45° 7
F05 16 zakladni 8
F05 16 pootocen 0 45° 9
Typové Cislo 52 321
F10 Ctythranem 22 z&kladni 1
FO7 perem @28 2
Fo7 17 zakladni 3
F10 22 pootocen 0 45° 4
Fo7 17 pootocen 0 45° 5 vyménné
Fo7 19 zékladni 6 vlozky
FO7 Ctythranem 19 pootoCen 0 45° 7
F10 24 zakladni 8
F10 24 pootocen 0 45° 9
F10 27 zakladni A
F10 27 pootoCen 0 45° B
Typové ¢islo 52 322
F12 perem 2 50 0 vénec
F12 Ctythranem 27 z&kladni 1
F10 perem @42 2
F10 22 zékladni 3
F12 27 pootoCen 0 45° 4
F10 22 pootocen 0 45° 5 vymeénné
F10 24 z&kladni 6 vlozky
F10 Ctythranem 24 pootocen 0 45° 7
F10 27 zakladni 8
F10 27 pootoCen 0 45° 9
F12 32 z&kladni A
F12 32 pootocen 0 45° B
Poloha vystupniho hfidele Spojeni perem Spojeni étyrhranem
sevr'vomotoru . . zakladni poloha pootocena poloha
(pfi pohledu smérem na mistni savieno (odpovidé DIN 3337)  (odpovida ISO 5211)
ukazatel polohy). Ruéni kolo
je proti poloze ,zavieno*. ﬁ‘ /.‘.,\‘?" '¢' -4 % <
otevieno } osa . A : ‘ m
\V potrubi \;_/ L_;_J
o T 4 4+ T+ Rl

Jiné pfipojeni servomotor(i

na dotaz.
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Pfipojovaci rozméry servomotord MODACT MOKPED Ex
— pfipojeni ¢tyfhranem

/ IJ/:_.-"‘-\\7". T
NN 7
VIV IN
Z | é 2
7
o . A\ \A 2
1A 7
i /] 1 /_. A l
= o d5
o d2
o di

w2 (,C%)

Poloha é&tyfhranného »Z* (,C*)

otvoru v koncové poloze
servomotoru. Poloha
sotevieno“ je vlevo od
polohy ,zavieno* pfi
pohledu smérem na
mistni ukazatel polohy.
Ctythranny otvor je
podle DIN-79.
Pfipojovaci rozméry
jsou podle DIN-3337
nebo 1ISO-5211. Poloha
Z" (,C") Etyfthranného
otvoru pro vieteno je
shodna s polohou

2 (,C") na mistnim
ukazateli polohy.

A — spojeni ¢étythranem v zékladni poloze
B — spojeni ¢tythranem pooto¢enym o 45°

Pfiruba | od1 B d2 o d3 d4 - hd h2 min. | h1 max. | 13 min. s e min. o d5
f8 min. | max. H11

15,1 1 141

Fo4 65 30 2 M6 15 05 12 3 161 1 16.1 25
19,1 14 18,1

Fos | 65 3 50 | Mo 3 05 | 12 S 221 | 16 [ 212 | ®
23,1 17 22,2

Fo7 90 55 70 M8 3 05 13 3 261 19 | 22 | Y
30,1 2 28,2

F10 | 125 70 102 | M10 3 1 16 3 33,1 2 32,2 50
37,1 27 36,2
37,1 27 36,2

Fi2 | 150 85 125 | M2 3 1 20 3 @1 2 122 70
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Pripojovaci rozméry servomotord MODACT MOKPED Ex
— pfipojeni tésnym perem

o Il i
% 1 ,«" N ]
1 | x\
/] | /] \
) L] \ /
] . v
1 |l ¢ =
ZHE7
o /] NI
] , x;f\ £/
1 i
[ Z 1 |
= o d7
0 d5
0 d2
odi
»Z (,C%)
b4
1
Poloha drazky pro pero = 74
podle ISO-5211 a DIN-3337 ——
je v poloze ,zavieno*. &\
Poloha ,otevieno® i
je vlevo od polohy ! ( l
,zavieno® pii pohledu 9% S
smérem na mistni »Q] e L e
ukazatel polohy. , I .
1
Poloha ,Z“ (,C*) drazky ;‘
pro pero je shodna
s polohou ,,Z“ (,C“) na
mistnim ukazateli polohy. =y
d4
- o d2 d7 . . b4 +0,4
Pfiruba odi 8 od3 d4 Ho h3 max. | h2 min. | h1 max. | 11 min. Js9 13 40,2 o d5
F04 65 30 42 M6 18 3 12 3 26 6 20,5 25
F05 65 35 50 M6 22 3 12 3 30 6 245 28
FO7 90 55 70 M8 28 3 13 3 35 8 30,9 40
F10 125 70 102 M10 42 3 16 3 45 12 451 50
F12 150 85 125 M12 50 3 20 3 55 14 53,5 70
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Rozmérovy nacrtek servomotori MODACT MOKPED 100 Ex a 250 Ex

98 H

(8]
o
. | | T
_ L] _ IR 1=l
© 12
c:l I(
1 —_—
| [ :
2x kabelovy vstup M20x1,5
Mistni ovladani (MO) pro mistni ovladani
Odpada u provedeni s MO H|_

2x kabelovy vstup

MOKPED 100 Ex - M20x1,5
MOKPED 250 Ex - M25x1,5

1x kabelovy vstup M20x1,5
pro MOKPED 100 Ex i MOKPED 250 Ex

Typ servomotoru A B C D E F G H K
MOKPED 100 Ex 253 276 297 308 31 316 160 170 72
MOKPED 250 Ex 306 312 368 385 376 363 200 183 72
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Rozmérovy nacrtek servomotoru MODACT MOKPED 600 Ex

463 346
362 264
N ]
| 80
78 i
i i | |
° o — | I.I o
= I
T 1] ] L
T
==
| LT
W

|

I
T !
=

| |
\ Mistni ovladani (MO)

Kabelovy vstup M20x1,5 |
|

2x kabelovy vstup M20x1,5 |
pro mistni ovladani /

: Odpada u provedeni s MO

2x kabelovy vstup M25x1,5

125

=14

Otvory se zavitem pro kabelové vyvodky jsou v jejich blizkosti oznageny vyrazenim M20x1,5 nebo M25x1,5 v souladu
s ¢l. 13 CSN EN 60079-1.

Uvedené vstupy jsou standardné uzavieny zaslepkami M20x1,5 nebo M25x1,5.

Zakaznik je povinen zfidit elektrické pfipojeni pro pfimy vstup do zavéru, které podle zafazeného prostoru

odpovida pozadavkiim normy CSN EN 60079-14 a ma kryti min. IP67.
Na poZadavek zakaznika mlze vyrobce dodat servomotory s kabelovym vyvodkovym systémem, ktery splfiuje

pozadavek CSN EN 60079-14 &l. 10.4.2.d pro pfimy vstup do pevného zavéru skupiny IIC.
Pro vstup do pevného zavéru servomotoru mohou byt pouzity vyvodky Peppers (typ CR-U) nebo HAWKE (typ ICG 623)

Rozsah o kabelu

dle néasledujici tabulky.
Typ vyvodky Zavitovy otvor
CR-U/25 M25x1,5 11,7 -20,0 mm
ICG 623/B M25x1,5 13,0 -20,2 mm
CR-U/20 M20x1,5 9,5-14,0 mm
ICG 623/A M20x1,5 11,0 — 14,3 mm
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POZNAMKY ZPA pECKY. <.x.
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S
ZA PECKY. a._s._ /ZX

Vyvoj, vyroba, prodej a servis elektrickych servomotor( a rozvadéc,
Spickové zpracovani plechu (vybaveni TRUMPF), praskova lakovna

PREHLED VYRABENYCH SERVOMOTORU

KP MINI, KP MIDI
elektrické servomotory oto¢né jednootackoveé (do 30 Nm)

MODACT MOK, MOKED, MOKP Ex, MOKPED Ex
elektrické servomotory jednootackoveé pro kulové kohouty a klapky

MODACT MOKA
elektrické servomotory otocné jednootackové pro JE mimo aktivni zénu

MODACT MON, MOP, MONJ, MONED, MOPED, MONEDJ
elektrické servomotory otocné viceotackové

MODACT MO EEx, MOED EEx
elektrické servomotory otocné viceotackové nevybusné

MODACT MOA
elektrické servomotory otocné viceotackové pro JE mimo aktivni zonu

MODACT MOA OC
elektrické servomotory oto¢né viceota¢kové pro JE do aktivni zény

MODACT MPR Variant
elektrické servomotory oto€né jednootackove pakove s proménnou rychlosti prestaveni

MODACT MPS, MPSP, MPSED, MPSPED
elektrické servomotory jednootackové pakové s konstantni rychlosti prestaveni

MODACT MTN, MTP, MTNED, MTPED
elektrické servomotory tahlové pfimocaré s konstantni rychl

Dodavky kompletl: servomotor + armatura (pfipadné prevodov







